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0 KOMNAHUU

Konanua «KONCAR-MES Inc» Bxogut
B rpynny komnaHun KONCAR Group, Ko-
Topas cylwecTByeT yxe 6onee 90 net
W MoCTaBfAET CBOK MPoAyKuuio 60sb-
LUIOMY KOJINYECTBY K/IMEHTOB MO BCEMY
Mupy. Hawa komnaHvsa nmeeT WpoKui
ACCOPTUMEHT MpoayKuuy, paspaboTaH-
HbI MO COBCTBEHHbIM MPOEKTaM U Tex-
HOMOrnAM, a Takxe obecneunBaeT Kaue-
CTBEHHbIN CepBUC, UTO ABNsAeTcA 6a3u-
COM [nA BbIMNOSIHEHNA [AONTOCPOYUHbIX
3agay. B pamkax Halwen 6usHeccTpaTe-
MY Mbl CTPEMUMCA ObITb Ha BblCcOTe B
rpynne, paboTtatoLen Haf TexHonorunen
NMpoV3BOACTBA dNEKTpoABUraTeNien Ha
MUPOBOM pbiHKe. OuH 13 HaLKX CaMblX
LieHHbIX aKTUBOB — LUTAT KOMMETEHTHbIX
npodeccMoHanoB, a MMEHHO WHXeHe-
pOB, KOTOPbIE NCMOMNb3YIOT CBOW 3HaHWA
N BO3MOXHOCTM MPU CO3[AaHUN HOBbIX
NpPoayKToB. Mbl CTpEMUMCA K MOCTOAH-
HOMY Pa3BUTUIO HaLLero NPOU3BOACTBA,
BOMJIOLLAA NOXKENAHNA HALUNX KIINEHTOB,
a TakKe pearnpya Ha TpeboBaHuMsA
pblHKa. COOTBETCTBME BbICOKMM CTaH-
JapTam nNpy NPOoV3BOACTBE SNEKTPOBU-
ratenen U NpPrYBOAOB ABAAETCA KIoue-
BbIM MOMEHTOM, [aHHOE COOTBETCTBUE
obecrneumBaeTca 3a CYET MOCTOAHHOrO
COBEPLUEHCTBOBAHUA  TEXHONOTUA 1
MpPOV3BOACTBEHHbIX MPOLIECCOB.

ABOUT US

KONCAR-MES Inc. is a member of Konéar
Group which has a long tradition for over
90 years and delivers its products to a
large number of customers all around the
world. We have a wide production range
supported by our own development,
technology and quality service which
represents a good basis for our longterm
goals. Through our business strategy we
strive to be present within a successful
group of drive technology manafactures
in the world market. One of our most valu-
able assets are a competent and educated
employees with an emphasis on our en-
gineers who use their knowledge and ca-
pabilities when applying new ideas in our
products. We strive for constant growth
of our production by fulfilling the desires
of our customers as well as meeting var-
ious market demands. The excellence in
production of electromotors and drives is
essential and we fulfill this by constantly
improving the technology and production
processes.

UBER UNS

KONCAR-MES AG ist Mitglied der Konéar
Gruppe die eine liber 90 Jahre lange Tradi-
tion hat und die ihre Produkte an viele Kun-
den weltweit liefert. Wir haben eine breite
Produktpalette, die von unserer eigenen
Entwicklung, Technologie und Qualitdt
Service untersttitzt wird, die eine gute Ba-
sis fir unsere langfristige Ziele darstellt.
Durch unsere Geschdiftsstrategie streben
wir an, in einer erfolgreichen Gruppe von
Antriebstechnik-Manufakturen auf dem
Weltmarkt présent zu sein. Eines unserer
wertvollsten Vermdgenswerte sind kom-
petente und ausgebildete Mitarbeiter
mit einem Schwerpunkt auf unsere Inge-
nieure, die ihres Wissen und ihre Féhigkeit-
en fiir neue Ideen fiir unsere Produkte an-
wenden. Wir streben ein kontinuierliches
Wachstum unserer Produktion an, in dem
wir die Wiinsche unserer Kunden erfiillen.
Die Exzellenz in der Produktion von Elek-
tromotoren und Antrieben ist von wesen-
tlicher Bedeutung und wir erreichen dies
durch die kontinuierliche Verbesserung
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1. 0bLLAAI UTHOOPMALIUA
0 B3PbIBO3ALLUTE

1. GENERAL INFORMATION ABOUT
EX PROTECTION

1. ALLGEMEINES UBER EX SCHUTZ

1.1 BBepenne

B Katanore cofiepatca 0CHOBHbIE TEXHUYeCKne
XapaKTepUCTUKM HU3KOBOMBTHBIX TPeXdasHbIX
ACUHXPOHHDIX iBUraTeNei C KOPOTKO3aAMKHYTbIM
POTOPOM BO B3PbIBO3ALLMLLEHHOM UCTIONHEHUN
(B3pbIBO3aLYMLLEHHDIIT KOprYC) - cepun «d/db» 5AT 71 -
112 n 7AT 90-315.

B3pblB0o3aLLMLLeHHbIe 3NeKTPOABUTaTeNV OTANYAKTCA
BbICOKIIM KaueCTBOM MaTepuana, HafieX<Hoit
KOHCTPYKLIMeN, BbICOKUM Knaccom IP 3awuuTbl,
MOALUMMHNKAMM CO CMa3KO Ha BeCb CPOK CITy6bl,
CTOVKMM K aTMOChepHbIM BO3eACTBUAM U KOPPO3UN
QUHNLLHBIM NOKPbITUEM, @ TaKXKe CMCTEMOI N30ALMI C
BbICOKOI AMINEKTPUYECKOI MPOYHOCTbIO, NUTAKOLLIENCA
OT CTaTMyecKoro npeobpazoBarens YactoThl.

B ropHogo6bIBatoLLieli 1 MHOTUX APYTUX OTpaciAX
NPOMbILLUAEHHOCTY BCeraa NPUCYTCTBYET OMacHOCTb
B3pblBa. Koraa rasbl, napbl, TyMaH win nbiib
CMELLMBAIOTCA C BO3JYXOM BO B3pbIBOONACHOM
COOTHOLLIEHNM PAAOM C UCTOYHWUKOM BO3TOpaHMA,
BCeraa NpucyTcTBYyeT puck B3pbiga. [pu 31om ecTb
BepOATHOCTb BbICBOOOXAEHNA MUHUMATbHOI JHEPruM
BOCN/IAMEHeHWA.

B3pbiBo3aLLmLLeHHoe 060pynoBaHIe UMeeT pa3inyHble
TUMbI 3aLLKTbI 1 TaKIM 06pa30M NPK NPaBUIbHOM
11CNO/Ib30BAHMI OHO MOXET NpeA0TBPaTUTD B3PbIB.
MecTHble ycnoBnA LOMKHbI ObITb pazgeneHbl Ha
OnacHble 30Hbl, OnpedeneHHble KOHEYHbIM NoNb30BaTe-
NIem Npy COTPYAHUYECTBE C COOTBETCTBYIOLNM
YUpeXAeHNeM, Ha 0CHOBAHMMN YaCcTOTbl U MPOAOIKN-
Te/IbHOCTU NOABNEHNA B3PbIBOONACHOI Fa30B0i Cpefbl.
Yctpolicta (060pynoBaHue) Knaccuuumpyrotca no
0603HaueHHbIM 30HaM.

IneKkTpoABUraTenu CepTudMLNPOBaHbI yNONHOMOUEH-
HbIM opraHom EC, CESI (Tanus) u cooTBeTCTBYIOT CXeMe
IEC Ex. B3pbiBo3alLuLLeHHble ABUTATENN NPOM3BOACTBA
komnaHun «<KONCAR-MES» obnagaiot pagom
npenmyLLecTB:

- iBUraTeny pa3pabotaHbl B COOTBETCTBUM C lupeKTn-
Boil 2014/34/EC

« umetoT BbIcokuii KM n v Ko3dPuLMEHT MOLLHOCTH
(0]

* HU3KWIA YpOBeHb LLIyMa

* COBPEMEHHbIil AU3aitH

« MOTYT ObITb afanTNPOBaHbI K pasfnyHbIM TpeboBaHu-
AM NPUBOAOB dN1eKTpoABMUraTeNeit (cneumanbHble
MEXaHNUecKIe 1 INEKTPUYECKNe KOHCTPYKLIN)

- CUCTEMa U30M1AL MM Knacca F ¢ ycnoBuAMM NoBbILLEHNA
Temneparypbl B knacce B

- 6e30MacHOCTb B IKCNNyaTaLmuu

« [IeTanu 1 KOMMOHeHTbI NOANEXaT BTOPUYHOIA
nepepaborke

« NPOCTOTa 06CNYKMBaHUA

1.1. Introduction

This catalogue contains basic technical data for low voltage
three phase squirrel cage asynchronous motors in explo-
sion-proof design.

(frameproof enclosure) - “d/db” series 5AT 71— 112 and 7AT
90-315.

Explosion proof motors are distinguished by high material
quality, robust design, high index of IP protection, bearings
greased for life, weather and corrosion resistant final coating
and high dielectric strength insulation system intended to be
fed by a static frequency converter.

Danger of explosion is always present in mining and many
other sectors of industry.

Arisk of explosion is always present when gases, vapours,
mists or dusts mix with air in explosive ratio near ingniton
source. Then there is possibility of releasing a minimum ignition
energy.

Explosion proof equipment is designed in various types of
protection in such a way that it can, if properly used, prevent
an explosion.

Local conditions must be divided into danger zones defined by
the end user while cooperating with appropriate establish-
ment. according to frequency and duration of appearance of an
explosive gas atmosphere.

Devices (equipment) are categorized according to designated
ones.

Motors are certified by the authorised body for EU, CESI (Italy)
and acc. to IEC Ex Scheme. KONCAR MES Explosion-proof motors
offer various advantages:

- motors are designed according to Directive 2014/34/EU

« high efficiency n and power factor cos ¢

« low noise level

- modern design

- adaptability to different demands of electric motor drives
(special mechanical and electrical designs)

« insulation system in F class with temperature rise in B class

- safety in operation

« recyclable parts and components

- simple maintenance

1.1. Einleitung

Dieser Katalog enthqilt technische Grunddaten fiir dreiphasige
Niederspannungsasynchronmotoren geschlossener Aus-
fiihrung im Entwurf druckfeste gekapselte und explosionges-
chiitzte - “d/db” asynchronmotoren der serie 5AT 71— 112
und 7AT 90-315.

Die explosionsgeschiitze Motoren zeichnen sich durch
hochwertige Werkstoffe aus, durch robuste Konstruktion,
hohe IP Schutzart, dauergeschmierte Lager, witterungs- und
Korrosionsfestem Endanstrich und das Isolationssystem
haher dielektrischer Festigkeit vorgesehen fiir den Frequen-
zumrichterbetrieb.

Im Bergbau und vielen Industriebranchen ist die Explo-
sionsgefahr stdndig préisent. Explosionsgefahr besteht
immer wenn Gase, Dimpfe, Schwaden oder Stiube mit dem
Sauerstoff aus der Luft in ziindbares Verhdltnis in der Niihe
der Ziindquelle gemischt werden, so dass die Mdglichkeit der
Befreiung sogennanter Mindestziindungsenergie besteht.
Explosionsgeschiitzte Betriebsanlagen

werden in verschiedenen Ziindschutzarten konstruiert so
dass unter richtiger Anwendung die Explosion verhindert
werden kann.

Die lokalen Bedingungen miissen in gefihrdete Bereiche/
Zonen aufgeteilt sein welche der Benutzer in Zusammenar-
beit mit entsprechenden Behdrden und im Einklang mit der
Hdufigkeit und der Dauer der Explosionsgefahren definiert.
Die Betriebanlagen sind nach angegebenen Bereichen/Zonen
kategorisiert.

Die Motoren werden durch eine autorisierte Stelle CES! Italien
fiir die Europdische Gemeinschaft und IEC Ex Scheme zertifi-
ziert. Die Motoren sind fiir verschiedenste elektromotorische
Antriebe anwendbar und haben folgende Grundmerkmale:

« Motoren sind gemd3 Richtlinie 2014/34/EU entworfen
«hoher Wirkungsgrad n und hoher Leistungsfaktor cos ¢

- niedriger Gerduschpegel

- moderne Gestaltung

- anpassungsfdhig auf verschiedene Vorderungen elektromo-
torischer Antriebe (mechanische und elektrische Sonderaus-
fiihrungen)

« Isolationssystem der Temperaturklasse F mit der Erwir-
mung nach der Temperaturklasse B

« betriebssicher

« rezyklierbare Teile und Komponenten

- einfache Instandhaltung




1.2 B3pbiBoonacHas cpefa

B3pblB - 3T0 BHE3aNHaA XUMMYECKaa peakLua roployero
BeLLIeCTBA C BO3/lyXOM, CONPOBOX/aeMas BblaeneHue
60nbLLoro KonuuecTsa aHepriu. K ropiounm BeLyectgam
OTHOCATCA ra3bl, NIErKOBOCMAMEHAIOLLMECH XUAKOCTY,
nap uan nbib. PaclumpeHHas 3alLmTa ot B3pbiBa
noJpasymeBaeT: NpeAoTBpaLLeHIe BO3HUKHOBEHUA
noTeHLanbHO B3PbIBOONACHOIA aTMOChepbI,
NpefoTBpaLLEHe BO3rOPaHIA NOTEHLMANBHO
B3pbIBOONACHOI aTMOChepbl 1 OrpaHUUeHNe 30HbI
BO3/eiACTBIA B3PbIBa.

[Tpennonaraetca ncnonb3oBaHue B3pbIBO3ALLMLLEHHOTO
060pyA0BaHNA KaK CPeACTBA 3aLThI OT B3pblBa B
cnepytowux obnactax:

-[pynna | — ropHoZ06bIBaIOLLAA NPOMbILLNEHHOCTD
-[pynna Il — apyroe, kpome ropHog06bIBatOLLE
NPOMBbILLAEHHOCTY

Tepputopum JenATcA Ha onacHble 30Hbl B COOTBETCTBIN
¢ IEC/EN 60079-10-1 ans ra3oBoii cpeapi v IEC/EN
60079-10-2 pna nbinesoi cpeabl:

- [a3bl, napbl: 30Hb1 0, 112

- MMbinb: 30Hb1 20, 21 11 22.

3TU NPUHLMMbI AONYCKAKOT NPOEKTUPOBaHME C
Pa3NNyHbIMI KaTeropuami 6e30nacHoCTY B COOTBET-
cTBum ¢ iupektusoii 2014/34/EC unn ypoBHeM 3aLLmTbl
060pygnoBaHus (EPL) B cootBetcTBmM ¢ EN 60079-0:
Kateropua 1 - cBepxBbICOKMIA YPOBEHD 3aLNTHI U,
CflefloBaTeNbHO, 0YeHb BblCOKaA CTeneHb besonacHocTu
Kateropua 2 - BbICOKMil ypOBEHb 3aLuThI 1, CIEAOBA-
TeNbHO, BbICOKas CTeneHb 6e3onacHocTy

Kateropua 3 - cTanAapTHbII ypoBeHb 3aLLuTbl U1,
C1efj0BaTeNbHO, HOpMalbHasA cTeneHb 6e3onacHocTu
EPL a - cBepXBblCOKNI1 ypoBeHb 3aLLWTbI

EPL b - BbICOKMIi ypoBEHb 3aLLKTBI

EPL c - HopmanbHblii ypoBeHb 3aLLuThl

1.2. Explosive atmosphere

Explosion is a sudden chemical reaction of flammable
substance with air, including release of large amounts of
energy. Flamable substances can be: gases, flammable fluids,
vapour or dust. Extensive protection from explosion implies:
prevention from a potentially explosive atmosphere occurance,
prevention from ignition of potentially explosive atmosphere
and retaining or limiting area of explosion efects.
Explosion-proof equpipment as a way of explosion prevention
are to be applied in the following areas:

-Group [ — mining

-Group Il - other than mines.

Areas are divided into danger zones acc. to IEC/EN 60079-
10-1 for gas atmospheres and IEC/EN 60079-10-2 for dust
atmospheres:

-Gases, Vapours: zones 0, 1 and 2

- Dusts: zones 20, 21 and 22.

The principles allow a design in various safety categories in
accordance with the Directive 2014/34/EU or the Equipment
Protection Level (EPL) according to EN 60079-0:

Category 1- very high level of protection and thus a very high
degree of safety

(ategory 2 - high level of protection and therefore a high
degree of safety

(ategory 3 - normal level of protection and therefore a normal
degree of safety

EPL a— very high level of protection

EPL b— high level of protection

EPL ¢ — with normal level of protection

1.2. Explosive Atmosphdre

Die Explosion ist eine blitzschnelle chemische Reaktion ziind-
fdhiges Stoffes mit dem Sauerstoff einschlielSlich Freisetzung
grosser Energie. Ziindfdhige Substanzen kdnnen Gase, Damp-
fe, ziindféhige Fliissigkeiten oder Stdube sein. Der Schutz
gegen die Explosionsentstehung setzt folgendes voraus:
Vermeidung von explosionsgefdhrdeten Atmosphdiren,
Ziindung Vorbeugung potenziell explosiver Atmosphdre und
Einhaltung oder Begrenzung der Explosionseinwirkung auf
bestimmtem Bereich. Explosionsgeschiitztes Gerdt als eine
Art von der Explosionsvorbeugung wird auf folgende Bereiche
angewendet:

Gruppe | — Bergbau

Gruppe Il — alle andere Gebiete, aupPer Bergbau:

Die Bereiche sind in der Gefahrenzonen nach IEC/EN 60079-
10-1 fiir explosionsgashaltige Atmosphdren und nach IEC/
EN 60079-10-2 fiir explosionsstaubhaltige Atmosphdren
aufgeteilt:

Gase, Dimpfe: Zone 0, 1und 2

Stéube: Zone 20, 21 und 22.

Diese Massnahmen sichern die Konstruktion in verschiedenen
Sicherheitskategorien nach der Richtlinie 2014/34/EU oder
nach der EPL (Equipment Protection Level) nach EN 60079-0:
Kategorie 1: sehr hohe Schutzstufe und damit auch sehr
hohes Sicherheitsniveau

Kategorie 2: hohe Schutzstufe und damit auch hohes
Sicherheitsniveau

Kategorie 3: normale Schutzstufe und damit auch normales
Sicherheitsniveau

EPLa - sehr hohe Schutzstufe

EPLb - hohe Schutzstufe

EPLc- normale Schutzstufe

Ipynna e G 30Hbl B3pbIBoonacHas cpepa
Group (ATEX) Kategorie EPL (IEC) Zones Explosive atmosphere
Gruppe Zonen Explosive Atmosphdire
TopHopo6biBatoLLan M1 Ma >1,5% CH4
MPOMBILLEHHOCTb - | /
Mining—-1 Bergbau-1I M2 Mb < 1,5% CH4
MocTosAHHO, ANUTENbHOE BPEMSA UK YaCTo
1G,1D Ga, Da 0,20 Continuosly, long periods or frequently
[Npyroe, kpome Sténdig, lange Zeitperioden oder hdufig
ropHogo6bIBaILLEf BepoATHo, Bpems oT BpeMeHu
MPOMBILIAEHHOCTA - 2G,2D Gb, Db 1,21 Likely to occur, occasionally
Other than mines - I Vorraussichtliche Erscheinung, nicht langefristig
Alles ausser dem Bergbau
Jl ManoBepoATHO, KpaTKOBPEMEHHO
3G, 3D Gc, Dc 2,22 Not likely to occur, short period only
Nicht Vorraussichtliche Erscheinung, kurzfristig
EPL — ypoBeHb 3awuTbl a — CBEPXBbICOKIMIT ypOBeHb 3awwwTbl / very high protection level / sehr hohes Schutzniveau
060pyA0BaHHA b — Bbicokuii ypoBeHb 3awwuTbl / high protection level / hohes Schutzniveau
EPL —Equipment Protection G- plin/ gas/ Gas
Level D — prasina / dust / Staub
EPL — Schutzniveau der C— paclMperHblil ypoBeHb 3awuTbl / extended protection level / erweitertes Schutzniveau
Ausriistung

Kpome TOro, pasniyarot pas/inyHblie Kateropun
B3PbIBOONACHOCTU, A TaKXKe TeMNEPATYPHbIE KNacCbl.
OHu BKNIOYeHbI B OLI€HKY pucka

explosion groups as well as temperature classes. These are

Furthermore, a distinction is made between various

included in a hazard assessment.

AuBBerbem besteht ein Unterschied zwischen verschiedenen Explosions-
gruppen, sowie auch zwischen den Temperaturklassen. Dies alles ist in

die Gefahrbewertung miteinbezogen.




1.3. TemnepatypHble Knaccbl

JNleKTpuyecKkoro OGOPVAOBEHVIH

Bce anekTpuyeckme n HeanekTpuyeckue usgenua,
npeAHa3HaueHHble AnA MCob30BaHNA BO B3PbIB0O-
MacHbIX 30HaX U KNaccudpuLmMpoBaHHble No Temneparyp-
HbIM Kaccam, MOTYT BblAepXMBaTb NOBbILIEHNe
Temneparypbl B COOTBETCTBUM C NPUBEAEHHOI HIXe
Tabnuuei. Ha 0cHOBaHWUM TeMnepaTypHbIX KNaccoB rasbl
11 Napbl N0APa3AeNAloTCA Ha COOTBETCTBYHOLLME
TemnepaTypHble rpynnbl B COOTBETCTBUM C UX
Temneparypoii BocnnamexeHua. [puHumn knaccuuka-
Lym 6a3npyeTca Ha TOM, YTO HarpeTble MOBEPXHOCTY
3NeKTPUYECKUX N3AENNIA, @ TaKXKe ra3bl, Napbl

11 NErKOBOCMIAMEHAIOLAACA MblNIb OHOTO 1 TOTO Xe
TemnepaTypHOro Knacca, HUKOrAa He MoryT ObITb
NPUYMHOIA BO3rOpaHuA B3pbIBOONACHON Cpesbl.
MakcumanbHo JonycTumble NpeBblLLeHNA Temnepary-
pbl onpedeneHbl A4 COr1aC0BaHHOI TeMneparypbl
oKpy>atowei cpepbl 40° C. B cnyuae 6onee BbicoKoit
TemnepaTypbl OKpyatoLLieii cpeibl fonycTUMoe
npeBblLLEHNE TeMNEPATYpPbl CHUXAIOT Ha BEIMUMHY
pa3HuLbl MeX Ay NOBbILLIEHeM TemmnepaTypbl
OKpy»aloLLeit cpesbl no cpasHermio ¢ 40° C.

113 Tabnunuibl HUXe BUAHO, YTO ANA NOA3EMHbIX FOPHbIX
paboT NoBblLLEHNe TeMnepaTypbl OrpaHNYeHo
Temneparypoli TNeHNA roprYeli yroNbHoM Mbii.
W3penus, otHocAwmeca K rpynne |, nogpaspensiotca
Ha LLeCTb Pa3NnyHbIX TeMnepaTypHbIX KNaccoB

¢ mapkupoBkoi ot T1 go T6, B 3aBuCUMoCTI

0T NOBbILLEHNA TeMNepaTypbl ! TeMneparypbl
BOCMNaMeHeHA ra30B U UCNapeHIA NerkoBoCniameHs-
OLLMXCA KNAKOCTEN.

1.3. Temperature classes of electrical devices
All electrical and non-electrical devices intended to be used

in dangerous explosive atmosphere areas and classified into
temperature classes can have temperature rise according to
the table below. Temperature classes also classify gases and
vapours into adequate temperature groups according to their
ignition temperature. Basis for such dlassification is that heated
surfaces of electrical devices as well as gases and vapours,
respectively flammable dust of equal temperature class can
not ever be the cause of an ignition of explosive atmosphere
environment. Maximum allowed overtemperatures are defined
for agreed ambient temperature of 40°C. In case of a higher
ambient temperature, the allowed overtemperature is lowered
for the same figure of difference between ambient temperature
increase in comparison with 40°C. Data given in the table
below show that for underground mining temperature rise

is limited in relation to the smouldering temperature of
flammable coal dust. Devices for group Il are classified into six
different temperature classes, markings T1 to T6, according

to temperature rise and ignition temperature of gases and
evaporation of flammable fluids.

1.3. Temperaturklassen von elektrischen

Betriebsanlagen

Alle elektrische und nichtelektrische Betriebsanlagen geeig-
net fiir den Einsatz in durch explosive Atmosphdre geféihr-
deten Bereichen, in Temperaturklassen geteilt, diirfen nach
folgender Tabelle erwdrmt werden. Die Temperaturklassen
Klassifizieren auch die Gase und Ddmpfe in entsprechende
Temperaturbereiche iibereinstimmend mit derer Ziindtem-
peratur. Der Grund dieser Einteilung ist, dass erwdrmte
Oberfliichen elektrischer Betriebsanlagen und Gase und
Dédmpfe, bzw. ziindféhige Stiube gleicher Temperaturklasse
niemals die Ziindung umgebender explosiver Atmosphdre
verursachen kdnnen. Die hichstzuldssige Ubertemperaturen
sind durch die vereinbarter Umgebungstemperatur von 40°C
bestimmt. Fiir hihere Umgebungstemperaturen wird die
ulldisige Ubertemperatur um gleichen Wert verringert, um
welchen sich die Umgebungstemperatur im Verhdltnis zu
40°C erhoht hat. Anhand der Werte aus der Tabelle sehen wir,
dass die Erwdrmung fiir den Untergrundbergbaubereich im
Verhdltnis zur Gliihtemperatur ziindfdhigen Kohlenstaubs
begrenzt ist, und die Betriebsanlagen fiir den Verwendungs-
bereich Il sind in 6 Temperaturklassen mit den Bezeichnungen
T1 bis T6, nach der Erwdrmung und der Ziindtemperatur der
Gase und Dampfe ziindfdhiger Fliissigkeiten eingeteilt.

Makc. Temn. no-BepxHocTi
; Temneparypa . Touka BocnnameHeHna
lpynna TemnepatypHbiit knacc Maximum Surface Temperature "
Temperature . . . Ignition temperature
Group Temperature class Héhstzuldssige Oberfldchentem- "
Temperatur Ziindtemperatur
Gruppe Temperaturklasse o peratur o
(0 . (0
(0
1 - 200 160 -
T 450 410 > 450
T2 300 260 300 - 450
" 13 200 160 200-300
T4 135 95 135-200
5 100 60 100-135
T6 85 45 <100




Knaccudmkauma nerkoBocnnaMeHALNXCA BELLECTB MO
knaccam A, B n Cnpon3BoauTca B COOTBETCTBIN C
LUMPUHOI NPeANMCcaHHOrO 3alyuTHOro 3a30pa MESG
(6e30macHblil IKCNEPUMEHTASIbHDII MAaKCUMANbHBIN
3a30p), KOTOpbIil BANAET Ha CNOCOBHOCTb NPOHMKHOBE-
HUA NNAMEHN Yepes TaKyo LLenb B Kopnyce npu
CNlyyaitHoM BO3ropaHny CMeCu roploynX BELLECTB 1
BO3ZyXa. 3Ta CNocobHOCTb CHIKaeTca ot knacca C o
K/acca A, uto 03HauaeT, uTo TpeHoBaHMA, NpefbABIAe-
Mble K B3pbIBO3aLUMLLEHHOI KOHCTPYKLNM, NOBbILIAOT-
A ot knacca A o knacca C.

(lasification of flammable substances in classes A, B and Cis
made according to the width of a prescribed protective gap of
MESG (Maxium Experimental Safe Gap) which has an affect
on flame penetration ability originating from enclosure by
coincidental combustion of mixture of flammable substances
with air through such a gap. This ability decreases from class C
to class A, which means that the demands placed on explosion
protection design are increasing from class A to class C.

Die Einteilung der Ziindstoffe in Gasgruppen A, Bund C
erfolgt nach der Schutzgrenzspaltweite MESG (Maxium
Experimental Safe Gap) was die Durchziindungsféhigkeit
der Flamme, welche innerhalb druckfester Kapselung durch
ufdllige Verbrennung der Mischung einiger ziindfahiger
Stoffe mit dem Sauerstoff entstanden ist, durch solche
Schutzgrenzspaltweite zeigt.

Diese Féhigkeit verringert sich von der Gasklasse C bis zu der
Gasklasse A, was bedeutet, dass die Anforderungen auf der
Ziindschutzart des elektrischen Gerdts von der Gasklasse A bis
der Gasklasse C steigen.

KITACCMOUKALMA HAUBOSEE PACTIPOCTPAHEHHBIX FA30B 11 TAPOB 110 FA30BOW TPYMME A TEMMEPATYPHOMY KIACCY

CLASSIFICATION OF MOST COMMON GASES AND VAPOURS ACC, TO GAS GROUP AND TEMP, CLASS

EINTEILUNG MEISTVORKOMMENDER GASE UND DAMPFE NACH GASGRUPPEN UND TEMPERATURKLASSEN

T T2 T3 T4 T5 Té6
| MeTaH « methane - Methane
Ammuak « Ammonia « ITUNoBbIA 3Gup «
Ammoniak ITUNOBbIA CAMPT Fa30muH - Gasoline - Benzin ethyl ether  ethyl ether
J1aH « Ethane« Ethan | Ethyl alcohol - Ethylalkohol .| Auetanbperup - acetalde-
. R KepocuH « kerosene « Kerosin
[ponaH « Propane < Propan | i-amunauerar « j-amilace - hyde - Acetaldehyd
S n-reKcaH « n-hexane «
ben3on - Benzolene « Benzol tate « i-Amyilacetat bensanbgernp - benzalde-
1A n-Hexan - -
JTunauerar - Ethyl acetate« | n-6yTaH « n-butane « hyde - Benzaldehyd
[lu3enbHoe TonanBo » .
Ethylacetat n-Butan ) QnbytunoBblii aup -
N diesel fuels « ; .
Metaton « Methanol « n-6yTunoBbINA CINPT * ) dibutylether - Dibuthylether
Dieselkraftstoff p
Methanol n-butyl alcohol « lo3 ulie - heating oil - Heizél JlureKcunoBblii 3oup -
AuetoH - Acetone - Aceton n-Butylalkohol 4 g dihexsylethr - Dihexsylether
bbiToBOI ra3 SUDEBLELD <
1IB ity gas 3tunen « Ethylene - Ethylen cepOB(.)AOpo'q QBT | GIEET fthy G - -
Stadtaas sulphide - Ethylene glycol QlnaTunoBbIit 3$up «
g diethyl ether - Diethylether
lic Bogopoa « Hydrogen « AueTunen - Acetylene « ) i | Bugynwtpudyenepoda - Carbon disulphide
Wasserstoff Acethylen «Schwefelkohlenstoff




1.4. Mbinb

Knaccudumkawma nerkoBocnnameHALNXCA BELLECTB N0
knaccam A, B n Cnpon3BoauTca B COOTBETCTBIN C
LUMPUHOI NPeanMCcaHHOrO 3alLMTHOro 3a30pa MESG
(6e30nacHblil SKcnepuMeHTaNbHbI MaKCUManbHbIN
3a30p), KOTOPbIil BANAET Ha CNOCOBHOCTb NPOHMKHOBE-
HUA MNAaMEHN Yepes TaKyo LLenb B Kopnyce npu
CJlyyaiiHoM BO3ropaHIi CMeci FopioYnX BeLLecTB 1
BO3ZyXa. 3Ta CNoco6HOCTb CHIKaeTcA ot knacca C fo
Knacca A, uto 03HauaeT, uTo TpeboBaHMA, NpebABNsAe-
Mble K B3pbIBO3ALLMLLEHHOI KOHCTPYKLIMMW, NOBBILLAKOT-

ca ot knacca A fo knacca C.

1.4. Dust

For different types of flammable solids — dusts and flyings - the
ignition temperature has also been defined and coded in the
document IEC 60079-0. More energy is necessary for activating
the explosion in the air than with gases and vapours. Dust in
its deposited form (layer) has a different ignition temperature
than in its stirred form (cloud).

The permissible surface temperature systems, equipment and
components accessible to dust is determined by subtracting 75
K (Tperm L = Tmin L - 75 K) from the value determined for the
dust layer and by multiplying by 2/3 (Tperm C= 2/3Tmin C) of
the value determined for the dust cloud.

Smaller of the two values determined in this way corresponds
to the lowest permissible surface temperature of the equipment
(Tperm L > Tperm < Tperm ().

1.4. Staub

Fiir verschiedene Arten von ziindbare Feststoffen — Staub und
Partikeln — ist die Ziindtemperatur ebenfalls im Dokument
IEC60079-0 definiert und codiert. Es ist mehr Energie fiir die
Explosionsentstehung bendtigt, als es bei Gase und Dampfe
ist. Der Staub hat verschiedene Ziindtemperatur in seiner ab-
lagerungartiger (schichtartiger) Form und in der turbulenter
Form (Wolke).

Die zuldssige Oberfldchentemperatur der Systemteile,
Ausriistung und Komponenten, welche dem Staub ausgesetzt
sind, ist mit der Subtraktion von 75 K von der Staubschicht
festgestellter Wert bestimmt (Tperm L = Tmin L - 75 K)

sowie mit der Multiplikation mit 2/3 des Wertes welcher fiir
die Staubwolke festgestellt ist (Tperm C = 2/3Tmin (). Die
kleinere von auf dieser Weise bestimmten Werten entspricht
der niedrigst zuldssigen Ausriistung Oberfldchentemperatur
(Tperm L > Tperm < Tperm ().

0603HaueHvie TBEDAOro 3Hasenie 177 obnaka HuHee 3HaueHue pacyeta onycTUMOli NpefieNbHoii
oA 3HaueHue ans aioa A Temnepatypbl (A-75K) u 2/3*B
Mpumepbl marepvana ; nbian — B o ;
N 0CaX/AEHHOW Nbin - A Permissible limiting temperature lower value of the calculation
Examples Designation . Bvalues cloud L
. . . A deposit values Zuldissige Grenztemperatur
Beispiele of the solid material B Werte der Wolke o )
Bezeichuna des Feststoffs A Ablagerungswerte €0 niedriger Kalkulationswert
9 (A-75K) und 2/3*B
Xnonok / Cotton /Baum- 350 560 275
wolle
Llenntono3a / Cellulose /
Zellstoff 370 500 295
Mbinb npupoAHoro | Caxapwas ceekna / Sugar beet /
npoucxoxaeHuA Zuckerrohr 2% 460 215
L e e e 290 440 215
materials
Staub von natiirlichen | Twexnynas MyKa /Wheat 450 480 320
Stoffen flour / Weizenmehl
[llpeBectble onunkm / Sawdust
(wood) / Sagemehl 300 400 225
YronbHas nbinb / Coal dust
/ Cohlen Staub 225 380 150
[pocroit 3¢up uenntonosb /
Mbinb oT TexHuueckux | Cellulose ether / Zellstoffather 2L L 2
XHMUKaros Monusuxunavertat / Polyvinyl
Dust of chemical techni- uerar / FOvinY 340 500 265
acetate / Polivynilacetat
cal products
Staub von chemischen  |HeBynkaHu3npoBaHHas pe3uHa/
technischen Stoffen Unvulcanised rubber / nicht 220 460 145
vulkanisiertes Gummi
AmoMM:lI/M {Alumlnlum/ 280 530 205
MeTannuyeckas nbiib AU
Metal dust Maruuit / Magnesium /
Metallstaub Magnezium 410 610 335
Lnnk / Zinc / Zynk 440 570 365
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Cnoit Nbinu, NpeBblWAOLWLNI 5 MM

Ecnn Ha noBepxHocTi 060py0BaHMA HaKannBaeTca
C/0¥A MbIAN TONLLMHOIA OT 5 10 50 MM, TO MaKCUManbHO
J0nycTUMas Temnepatypa noBepxHOCTH JOMMHA 6bITb
COOTBETCTBEHHO CHUXKeHa. B 3Tom cnyuae MOXHO
1cnonb3oBathb rpadmk 13 cranaapta EN 60079-14. Tam,
rfie TN NbINK UMeeT TemnepaTypy BoCnaameHeHusA
(Temnepatypa TeHNA <1107 TONLLMHON 5 MM) MeHee
250° Cunu Tam, rae ectb COMHEHUA OTHOCUTESIbHO
XapaKTepucTUYecKoii KpMBOIA, 3aBUCMMOCTb Onpesens-

€T1CA nyTeM NpoBeAeHNA na60paTopr|x NCCNeOBaAHMIA.

Layers of dust exceeding 5 mm

If deposits of dust with thickness of more than 5 mm to 50 mm
can accumulate on devices the maximum permissible surface
temperature must be reduced accordingly. The diagram from
the standard EN 60079-14 can be of use in this case.

Where dust types have an ignition temperature (smouldering
temperature for 5 mm layer thickness) less than 250°C or
where there is doubt about the characteristic curve, the depen-
dence must be determined by doing laboratory tests.

Staubschichtendicke mehr als 5 mm

Wenn sich auf den Gerdten die Staubablagerungen der
Schichtdicke von 5 bis 50 mm ablagern muss man die hdchst-
2uldssige Oberflichentemperatur reduzieren. Das Diagramm
aus der Norm EN 60079-14 kann als Hilfe in diesem Fall
verwendet sein. Dort, wo die Staubarten die Ziindtemperatur
(Schmelztemperatur fiir Schichtdicke von 5 mm) weniger als
250 °Chaben oder dort wo eine Zweifel iiber die Kurve der
Charakteristiken besteht, soll man die Abhdngigkeit mittels
Laborpriifungen feststellen.

TemnepaTtypa TN€HNA CNOA TONWMWNHON 5 MM
Smouldering temperature where layer thickness is 5mm.

Glihtemperatur bei Schichtdicke von Smm.

—| 40000 € TE-MM
=
&

320°C < T, <400°C
250°C < T, <320°C

b

300

[a%]
(=]
(=]

MakcumansHo donycmumas memnepamypa
-
=
(=}

nosepxHocmu o6opydoeaHusa
M, pevmissible surface temperature of the equipment

Max Zildssige Geratecberflachentemperatur

L=

30 40

50 Mm

TonwuHa cnos —~
f.ayer thickness

Schichidicke

MpoBoanmocTb Nbiny
PaznuyHble TUMbI MbIW AENATCA Ha TPU NOATPYNMbI.

Conductivity of the dust
The various types of dust are divided into three sub-groups.

Staubleitfdhigkeit
Verschiedene Staubarten sind in 3 Untergruppen unterteilt.

[pynna nbinn
Dust Groups Onucaxue Description Beschreibung
Staubgruppe
A BocnnamerstoLmeca netyume yactuubl Combustible flyings Fasern
. Nichtleitender Staub
HenpoBoaALas nbinb Non conductive dust . )
B g . ) . g Spez. elektrischer Wider-
YaenbHoe anekTpuyeckoe conpotuenexne >10 specific electrical resistance > 10 s
stand > 10
. Leil Si
[TpoBoaALLan Nbinb Conductive dust eltend.er taub‘
lc . ) . 3 Spez. elektrischer Wider-
YaenbHoe aneKTpuyeckoe conpotusnexne <103 specific electrical resistance < 10 stand < 10°
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1.5. MpuHUMN B3pbIBO3ALMTBI

1.5. Ex protection concept

1.5. Ex Schutzkonzept

Buabl 3awwTbl 3neKTpoo6opyA0BaHIA OT B3pbIBOONACHOI Types of protection of electrical equipment for explosive Ziindschutzarten elektrischer Ausriistung fiir die explosive
Cpefibl FOpIoYMNX ra3oB, NapoB, TyMaHa Wi Mbin atmosphere of flammable gases, vapours, mists or dusts (EN/ | Atmosphire der Gase, Dimpfe, Nebel und Stdube (EN/IEC
(EN/IEC 60079-0) IEC 60079-0) 60079-0)
1 (TaHAapTHble HOPMATMBbI . 06 Kateropua EPL
un 3T Standard pUHLYN 03HaueHve Category (YpoBeHb 3T
Type of protection Norm (oncept Symbol Kategorie oBopygosanns)
Ziindschutzart Konzept Symbol
EN/IEC CENELEC 1EC
B3pbiBobe3onacHocTb
M2,26 Mb, Gb
Flameproof 1EC 60079-1 d M1, 16, 36 Ma, Ga, 6c
Druckfeste Kapselung
YcunenHas 6eonacHocme
Increased safety 1EC 60079-7 ':f e M23’GZG M':;’fb
Erhahte Sicherheit
Tun 3awubl “n”
Type of protection 'n’ 1EC 60079-15 -:f nA 3G Gc
Ziindschutzartn’
3alwuTa nyTem orpaxpeHma
Protection by Enclosures 1EC60079-31 t 1D, 2D, 3D Da, Db, Dc
Schutz durch das Gehduse

Kaxnoe B3pbIB03aLLMLLEHHOE HIEKTPUUECKOE U3AENMe
IMeeT MapKNUpOBKY B COOTBETCTBIM €0 CTaHAapTOM |EC
EN 60079-0 Ha 3aBofiCKO TabuKe HOMUHANbBHbIX
[IaHHDBIX N0 B3pbIBO3aLLWTE. [pUMepbI MAEHTUGUKALMN
TINA B3PbIBO3ALLNTLI HA B3PbIBO3ALLNLLEHHBIX
U3nenuax:

Each explosion-proof protected electrical device is marked
according to standard IEC EN 60079-0 with rating name
plate with data for explosion-proof protection, Examples for
identification of EX protection on EX device:

Jedes explosionsgeschiitztes elektrisches Gerdit wird
iibereinstimmend mit der Norm IEC EN 60079-0 und mit dem
Leistungsschild, auf welchem sich die Ziindschutzartdaten
befinden, bezeichnet. Es folgen die Bezeichnungsbeispiele der
Ziindschutzarten auf dem EX Gerdit:

MapxkupoBka ATEX MapkupoBka B COOTBETCTBMM €O CTaHAAPTOM
ATEX Mark Marking according to standard EPL (IEC) IP
ATEX Bezeichnung Schutzbezeichunung nach der Norm
@ ] 2 G Exdb eb lIC T4 Gb
2 Exdb eb liC T4 Gb
5
) L ) (%)
= =] S o _ S L S 2 S S o
5. = . & = Y2 - ESE S 3 g888 s T8
R = S S S s S o = S S S 283 2 EZESES & T v =
S =2 S o L BE S S I S R =88 =S92 S S = =S S
2 S = S 2 .« S| Er"rSEg| BRSS & = == ST SR g
253 .5 E£88 8RESY E§3 s . o | BEESY | 4
2T =S S SS |27 S | =T = . o |E 8 o B - = 8 S | £’S - a Sa
= 33 5 = S Hh ST o T 8 S E=sg5 SS9 28 =2S8S.+L S8 T T S S i < |
g 4| = 5 S5 4 8 58N | 5338555588888 &7« 8 5888
g = = =2 58 & = §|:Qk5*vu"§. %gxsaﬁc’g% = 2 X 5§ﬁ§§_§‘>"
S = == = = = ) S8
@ Il 2 D Ex tb lic T130°C Db 1P66
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1.6. 0630p B3pbIBO3aLLMLLEHHBIX

anektpopsurateneit <KONCAR-MES»

B tabnuue Huxe onncanbl BCe HaLLKM INEKTPOABUTaTENM
10 KaTeropusM NpUMeHeHWs, TUNam 3aLuThl 1
COOTBETCTBYHLLMM NMOKA3aTeNAM MeXaHUUeCKoi
3aWWNTbI INEKTPOABUFaTENEi.

1.6. Overview of Ex KONCAR-MES electromotors
An overview of all out products for areas of application
categories, types of protection and adequate indexes of motor
mechnanical protection is given in the table below.

1.6. Ubersicht iiber Ex KONCAR-MES Motoren
Die beiliegende Tabelle bietet den kompletten Uberblick

unserer Produkte fiir Anwendungsbereiche, Ziindschutzarten
und entsprechende Stufen des mechanischen Motorschutzes.

. (TeneHb MexaHu- KONCAR-MES
TemnepaTypHblil Knacc ;
Ipynna Kateropua uspenus 30Ha Tun 3awwmTbl Temn. class YeCKOil 3aLLuTbI Tun 3neTpo-
Group Device category Zone Type of protection Temp;era ur protection ABurarens
Gruppe Gerdte-kategorie Zone Ziindschutzart P Stufe des mech. Motor type
klasse
Schutzes Motortyp
Exdbebl
| M2 / Exdb] - IP55 7AT90- 315
[a3bl 1 napbl Ex db eb IICGb 13,14 LD 5AT71-112
Gases and vapour el Ex db I1C Gbh T5, T6* e et 7AT90-315
1P66
Gase und
Déimpfe Ex db eb I1CGb 13,14, 5AT71-112
2G 1 Ex db lIC Gb 15, T6* P55 7AT90- 315
(G) 1] ExellCGb 1P65, IP56, 5AZS63-112
13,74 IP66 5AZN 63 - 160
3G 2 Ex nA 11C Ge
7AIN90-315
Exth I1ICDb 5AT71- 112
il .
bllb " 20 2 9ﬂekmponpa¢?muaﬂ NbiTb T130°C P66 7AT90-315
Dust conductive dust T160°C
Staub Leitende Stiube M 5AZ5 63 -112
aKC. Temnepatypa
(D) Ex tcllIC D¢ Kopmyca 5AZN 63 - 160
HenpogogALLas nbins | Max. housing temp:
. 3 2 Non conductive dust | Max. Gehduse-tem IP66 7AZN 90-315
Nichtleitende Stéiube peratur

T6* - He ana Bcex motLHocTeii / not for all powers / nicht fiir alle Leistungen
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2. TEXHWYECKOE ONMUCAHUE
NEKTPOABUTATENEN

BO B3PbIBO3ALLULLEHHOM
KOPMYCE Ex d

2. TECHNICAL DESCRIPTION OF EX
MOTORS IN ENCLOSURE Ex d

2. TECHNISCHE BESCHREIBUNG DER
EXMOTOREN IN ZUNDSCHUTZART
DRUCKFESTE KAPSELUNG Exd

2.1 Mpoun3BoacTBeHHas nporpamma

Halwa KomnaHuA cepuitHo NPOM3BOANT INeKTPoABUraTe-
JIN €O CNeAyIoLMM TUNAMMU 3aLUNTbI:

Tun 3awumTsl «B3pbiBo3aLyyLeHHbIi Kopnyc» Exd B
cootsetctBUM ¢ IEC/EN 60079-31. MpuHumn: Tun 3awutsl,
npy KOTOPOM YacTu, KOTOPble MOTYT CTaTb NPUYMHOIA
BO3ropaHnA B3pbIBOOMACHOI Cpeibl, PACMoNoMXeHbl
BHYTPY KOpNY(Ca, KOTOPbI MOXeT BblAepXaTb AaBNeHue
B3pblBa B3PbIBOONACHOI CMeCH BHYTPY, NPeAoTBPaLLas
pacnpocTpaHeHue B3pbiBa BO B3pbIBOONACHYIO Cpesy
BOKpYr Kopnyca.

BaxHble pacueTHble XxapaKTepucTuKkm:

- MexaHuueckaa npoyHoCTb C onpefieneHHbIM 3anacom
NPOYHOCTM, NO3BONANLLMM BbIAepPXKaTb AaBNeHue
BHYTPeHHero B3pblBa

- Kakne-nn6o 3a30pbl Mex iy ABYMA YacTAMM Kopryca
BOMKHDI ObITb HACTONLKO Y3KUMI U SANHHBIMM, YTOObI
BblZleNAMbIIi Yepe3 HIX Fa3 He MOF BOCTIaMeHUTb
KaKylo-n160 B3pbIBOONACHYI0 CPeay, KOTOPas MOXeT
NpUCYTCTBOBATb B NOTEHLMANbHO B3PbIBOONACHOI Cpefe
- [lapameTpbl 3330p0B, NPeNATCTBYIOLNX Nepeaye
BOCTUIaMeHeHs, LIMPUHA/BNNHA, 0TNYAKTCA AN
noarpynn B3pbioonacHoctu l1A, 1B n 1IC. Camble
CTporve Tpe6oBaHMA K napameTpam 3a3opa npeAbABNA-
l0TCA K Koprycam noarpynnbi B3pbigoonacHoc IIC.
IneKTpoABUraTeny NPON3BOACTBA KOMMAHUN
«KONCAR-MES» npenHasHaueHbl ans:

- 30Hbl 1 1 TeMnepaTypbl OKpy>atoLLieii cpeabl -20° ¢/
+40° C/4-60° G; cepumn 5AT 71-112 n 7AT 90-315 ¢
3aLLMTON:

Ex 112G Ex db (eb) [ICT3/T4/T5/T6 Gb

- 30Hbl 1 1 TemnepaTypbl OKpyXatoLLieli cpedbl -20°C/

+ 80°C; cepum 5AT 71-112 n 7AT 90-315 ¢ 3awutoi:

Ex 112G Exdb (eb) [IBT3 Gb

- ANA ropHoA006bIBatoLLEll TPOMbILLNEHHOCTH; cepua

7AT 90-315 ¢ 3awwroit: Ex 1 M2 Ex db (eb) | Mb

- Tun 3awwmTbl «B3pbiBo3aLyuTa ot Nbinn» Ex t

B cooeTcTBUM C IEC/EN 60079/31

[TpuHuumn: Kopnyc repmeTiyeH HacTonbKo, YTo roployas
Mblb HE MOXeT NONacTb BO BHYTPb. Temneparypa
MOBEPXHOCTU BHELLHEro Kopmyca orpaHnyeHa.
BaXKHble pacyeTHble XapaKTepuCcTUKm:

- MuHumanbHas creneHb 3awuTbl cornacHo IEC/EN
60529 >IP 6X

- Bo3amo»eH yueT ckonneHusA Nbinv Ha NOBEPXHOCTH

11 CHUXKeHe JoNYCTMOI TeMnepaTypbl NOBEPXHOCT
NpU C0e NbIN =5 MM.

IneKTPoOABUIaTENN NPONU3BOACTBA KOMNAHNM
«KONCAR-MES» ana 30Hbl 21 1 Temneparypl
oKpy»aloLei cpeppl -20°C/+-40°C/+ 60°C (+ 80° C);
cepun 5AT 71-112 n 7AT 90-315 ¢ 3awu-ToiA: Il 2D Ex th
T130(160)° CIC Db IP66

2.1. Production program
QOur production program covers the following types of
protection:

Type of protection “Explosion-proof enclosure” Ex d acc. to
IEC/EN 60079-31. Principle: A type of protection in which the
parts which could ignite an explosive atmosphere are located
inside of an enclosure which can withstand the pressure of
an explosion of the explosive mixture inside while preventing
the transmission of the explosion to the explosive atmosphere
surrounding the enclosure.

Important design parameters:

- Mechanical strength with a defined safety factor to with-
stand internal explosion pressure

- Any gap between two parts of the enclosure must be kept as
narrow and as long that the gas flowing out will not be able to
ignite any explosive atmosphere which may be present in the
potentially explosive atmosphere

- The parameters for the gaps preventing the transmission

of the ignition, width/length, are different for the explosion
subgroups llA, 1B and IIC. The strictest requirements with
regard to the gap parameters apply to enclosures in explosion
subgroup IIC.

KONCAR-MES motors are designed for:

- Zone 1 and ambient temperature

-20°C/+40°C/+60°C series 5AT 71-112 and 7AT 90-315
with protection:

Ex 112G Ex db (eb) lIC T3/T4/T5/T6 Gb

- Zone 1 and ambient temperature -200C /+800; series 5AT
71-112 and 7AT 90-315 with protection:

Ex112G Ex db (eb) IIB T3 Gb

- for Mining; series 7AT 90-315 with protection: Ex | M2 Ex db
(eb) | Mb

-Type of protection “Dust explosion protection” Ex t acc. to IEC/
EN 60079/31

Principle: The enclosure is sealed so tight that no combustible
dust can enter. The surface temperature of the external
enclosure is limited.

Important design parameters:

- Minimum degree of protection in accordance with IEC/EN
60529 =IP 6X

- Consideration of dust accumulating on the surface and
reduction of permissible surface temperature with dust layers
>5mm is possible.

KONCAR-MES motors for Zone 21 and ambient temperature
-200C /+400C /+600C (+80°C); series SAT 71-112 and 7AT
90-315 with protection: Il 2D Ex tb T130(160) °C IlIC Db IP66

2.1. Produktionsprogramm
Unser Produktionsprogramm umfasst folgende Ziind-
schutzarten:

Ziindschutzart , druckfeste Kapselung” Ex d nach IEC/EN
60079-31. Das Prinzip: Das ist eine Ziindschutzart in welcher
die Teile, die Ursache fiir die Ziindung explosiver Atmosphdre
sein kdnnen, in einer Kapselung die den Explosionsdruck
innerhalb des Gehduses widerstehen kann, positioniert

sind. Gleichzeitig verhindert die Kapselung die Ubertragung
der Explosion auf die explosive Atmosphdre aulSerhalb des
Gehduses.

Wichtige Konstruktionsmerkmale:

-Mechanische Festigkeit mit definiertem Sicherheitsfaktor, um
den Druck innerlicher Explosion stand zu halten

-Jeder Luftspalt zwischen zwei Teilen der Kapselung muss

so schmal und lang sein, sodass der Gas, welcher aus dem
Gerdt herausstromt, nicht die Explosion auf die Umgebung
(ibertragen kann

-Die Luftspaltparameter, welche die Ziindungsiibertragung
verhindern, Breite/Ldnge, sind verschieden fiir die Gasgruppen
IIA, 1B und lIC. Die strengsten Forderungen auf den Luftspalt
sind in der Gasgruppe I,

Die KONCAR-MES Motoren sind fiir folgendes gebaut:

-die Zone 1 und Umgebungstemperatur
-20°C/+-40°C/+-60°C als Typenreihe 5AT 71-112 und 7AT
90-315 in der Ziindschutzart

Ex 112G Exdb (eb) lIC T3/T4/T5/T6 Gb

-die Zone 1 und Umgebungstemperatur -200C < +800C als
Typenreihe 5AT 71-112 und 7AT 90-315 in der Ziindschutzart
Ex112G Exdb (eb) IIB T3 Gb

-Bergbau als Typenreihe 7AT 90-315 in der Ziindschutzart Ex |
M2 Ex db (eb) | Mb

Ziindschutzart ,Schutz gegen Staubexplosion” Ex t nach IEC/
EN 60079-31. Das Prinzip: die Verbindungen sind so gut
abgedichtet, dass ziindbarer Staub nicht eindringen kann. Die
Oberflichentemperatur der Aussenfliche ist limitiert.
Wichtige Konstruktionsmerkmale:

-mechanische Schutzart ist mindestens IP 6X nach IEC/EN
60529

-es ist maglich eine Aufsammlung des Staubes auf der
Aussenfldche in Betracht zu nehmen, sowie eine Reduzierung
zuldssiger Oberfldchentemperatur wo die Staubschichtdicke
>5 mm betrdgt.

Die KONCAR-MES Motoren sind fiir die Zone 21 und
Umgebungstemperatur -200C < +400C /+600C (+80°C)
gebaut: als Typenreihe 5AT 71-112 und 7AT 90-315 in der
Ziindschutzart: Il 2D Ex tb T130(160)°C IIIC Db IP66
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2.2 (TaHpapTbl 2.2. Standards 2.2. Normen
[lBuratenu paspabarbiBaoTca, npoM3BOAATCA Motors are developed, produced and tested according to the Die Motoren sind projektiert, hergestellt und gepriift im
1 UCMIbITbIBAKTCA B COOTBETCTBIN CO CTAHAAPTAMM 1 standards and directives quoted below in the table. Einklang mit kroatischen Normen und Vorschriften nach der
AVPEKTNBAMU, YKa3aHHbIMU B TabnuLe HIDKe. Tabelle
CTaHaapTbl U AUPEKTUBbI Standards and directives Normen und Vorschriften IEC/EN
B Electrical rotating machines, rating and general Drehende elektrische Maschinen, Leistungsreihe 1IEC60034-1
HOMVHa/bHble 3HaueHuA NapameTpoB . .
requests und allgemeine Bestimmungen,
11 3KCTNyaTaLMOHHbIe XapaKTepucTKi
Metogb! ana onpesenenus notepb 1 KMNJ Methods for determining losses and efficiency Methoden zur Ermittlung der Verluste und Effizienz 1EC 60034-2-1
Kn i D f protection of electrical rotati . .
G R ER T egrees of protection {.) electricalrotating Schutzgrade drehender elektrischer Maschinen IEC60034-5
BPALLAOLLMXCA INEKTPUYECKIX MALIMH machines
MeTozbl oxnaxzaeHua BpaLLaloLLmxca (ooling methods of electrical rotating machines Kiihlungsarten drehender elektrischer Machinen 1EC 60034-6
3NeKTPUYECKIX MaLLIH
Knaccudukauma Tunos crpontenbctsa, MonTax | Designation for type of construction, instalation Kennzeichnung des Konstruktionstyps, des Ein- EC 60034-7
11 NON0XKEHME KNEMMHOI KopobKu and terminal box position baues und der Klemmkastenpositionirung
MapkupoBKa BbIBOJIOB 1 HaNPaBNeHNA BpaLLeHUs Terminal markings and direction of rotation Anschlussbezeichnungen und Drehrichtung 1EC 60034-8
LllymoBble npeaensb Noise limits Larmgrenzwerte 1EC 60034-9
BcrpoeHHas TepmanbHas 3awuta Built-in thermal protection Eingebauter thermischer Schutz 1EC60034-11
(OcobeHHOCTM pecTapTa BpaLLALUXCA Restarts characteristics of electrical rotating Wiederanlaufverhalten drehender elektrischer EC 60034-12
NeKTPUYECKUX MALLMH machines Maschinen
MexaHnyeckas Bubpauua Mechanical vibrations Mechanische Vibrationen IEC60034-14
INeKTpUYecKie MalLiHbI epemMeHHOro ToKa, UC- . . . . Wechsel hi Ve i
p p ACelectrical machines used in power drive systems edse stmmmas.c inen 2ur Verwendung i IEC60034-25
nofb3yeMble B CUCTEMaX INEKTPUYECKVX NPUBOLOB Antriebssystemen
knaccbl KM/ (ko |E) Efficiency classes (IE-code) Effizienzklassen (IE-Kodierung) 1EC60034-30
(TaH#apT30BaHHble HanpsxeHus - [EC IEC - standardised voltages IEC — Normspannungen IEC60038
Pa3mepbl 1 BbIX0Aibl BpaLLAOLLNXCA Dimensions and Output Series for Rotating Leistungszugeordnete Anbaumassen fiir drehende 1EC 60072
INEKTPUYECKIX MALLMH Electrical Machines elektrische Maschinen EN 50347
B pononHenue k anektpoasuratenam ATEX /In addition for ATEX motors/ Zusdtzlich fiir ATEX Motoren
OcHoBHble TpeboBaHuA General requirements Allgemeine Anforderungen 1EC 60079-0
3aujuma ofopy a‘;{z;;;’zoﬁef;fomwuweHHblM Equipment protection by flameproof enclosures ,d“ | Gerdteziindschutzart druckfeste Kapselung ,d” 1EC60079-1
3awjuma 06opydosaHus nosbiLuerHoL 3awjumot “e” Equipment protection by increased safety ,.e” Gerdteziindschutzart erhdhter Sicherheit ,e” IEC60079-7
3dUjIma om BOuIaMeHeHUS BT KaprYCOm " Equipment dust /gnanonﬂprotecrlon by Gerdteziindschutzart fiir S”taub mit der EC 60079-31
enclosure ,t Kapselung ,t




2.3 KnaccKna

HoBble cTaHAapTbI 1 3aKOHOAATENbHbIE aKTbl
(ampektuga ErP - ErP = JHepronotpebnsiowye
npoayKTbl 1 lnpexTusa EC2009/125/EC), Kacatowmeca
KNI acuHXpoHHbIX ABUraTenei, NPUHATHI Ha rocyAap-
CTBEHHOM YpOBHe B0 Bcex cTpaHax EC. Bce oHu
0CHOBaHbI Ha cTaHAapTax IEC 60034-30, koTopble
onpegaenaiot Tpu knacca KNJ (ot IE1 go |E3) ana
3neKTpoaBurareneii ¢ yactoroil 50 1 60 .

B IEC 60034-30 6b111 onpeaeneHbl Hoble Knaccbl KMJ
[ANA aCMHXPOHHbIX ABurateneii (IE = SHeproadpexTns-
HOCTb):

- 1E1 (cTaHpapTHbln KMM)

- [E2 (Bbicokuit KIA)

- IE3 (npemuym KI1J)

TTomUMo HOBOI HOMEHKNATYpbl U3MEHUNACh U
meToAnKka n3mepenuit. KINJ cnepyet onpegenats B
cootBeTcTBUM C [EC 60034-2-1. MUHUManbHbIe 3HaUeHUs
KNJ, kotopble aBUraTeny ¢ ykasaHHoi NoNAPHOCTbIO U
BbIX0ZIHOM MOLLIHOCTbIO AI0MKHbI J0CTUFATh B
cootBetcTBUM ¢ IEC 60034-30, nepeunciienbl B Tabnmue
HIKe.

2.3, Efficiency class

New standards and legislation

(ErP directive - ErP = Energy related Products and EU directive
2009/125/EC) for efficiency of asynchronous motors are be-
coming the national law in all EU countries. They are all based
on [EC standards 60034-30 which defines three efficiency
classes (from IET — IE3) for 50 and 60 Hz motors.

New efficiency classes have been defined in IEC 60034-30 for
asynchronous motors (IE = International Efficiency):

- IE7 (Standard Efficiency)

- IE2 (High Efficiency)

- IE3 (Premium Efficiency)

In addition to the new nomenclature, the measuring tech-
nique has also changed. The efficiencies should be determined
corresponding to IEC 60034-2-1.

Minimum efficieny values which motors of mentioned
polarities and output powers must achieve in accordance with
IEC60034-30 are listed in the table below.

2.3, Effizienzklassen

Neue Normen und Vorschriften (ErP Richtlinien - ErP= Energy
related Products und EU Richtlinie 2009/125/EC) fiir die
Effizienz von Asynchronmotoren sind pflichtig in allen EU
Landern. Alle sind auf den [EC Normen 60034-30 basiert, die
drei Effizienzklassen definieren (IE1 bis IE3) fiir 50 und 60 Hz
Motoren.

Neue Effizienzklassen sind in IEC 60034-30 fiir Asynchronmo-
toren vorgeschrieben (IE = International Efficiency):

- IE1 (Standardeffizienz)

- IE2 (hohe Effizienz)

- IE3 (Premium Effizienz)

Entsprechend neuen Bezeichnung hat es sich auch die
Messmethode gedindert: die Effizienz muss im Einklang mit IEC
60034-2-1 bestimmt werden.

Die Mindesteffizienzwerte, welche die Motoren erwdhnter
Polaritdten und Ausgangsleistungen nach der Richtlinie IEC
60034-30 erreichen miissen sind in der Tabelle dargestellt.

2p=4

N[%] 100

75

16

55

7,5 11 15 185 185 30 37

m|E4 m|E3 m|E2 = [ET

45 55 75 90 110 132 160 200

P [KBT]




22
30
37
45
55
75
90
110
132
160
200-375
60 Hz

kw
0,75
A
1,5
2,2
3,7
5,5
7,5
1

15

22
30
37
45
55
75
90
110
150
185-375

cranpapt.KMA Boicokuit KN npemuym KNJ cranpapt.KNA Bbicokunit KN npemuym KNA cranpapt.KNO Boicokuit KA npemuym KN

IE1

2p=2

IE2

IE3

IE1

2p=4

IE2

IE3

IE1

2p=6

IE2

IE3

cranpapr.kKnj
IE1

Bbicokuit KA
1E2

npemuym KMA
1E3

cranpapt.Knj
IE1

Bbicokuit KNJ,
1E2

npemuym KN
1E3

cranpapr.Knj
IE1

Bbicokui KNA
| ]

npemuym KMA
1E3
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2.4 0603HaueHne ABUraTenei

U 3aBOACKUe Tabnuukm

Kaxpblii ABUratenb meet MapKkupoBKy ¢ 0003HaueHn-
€M TUna, B KOTOPON 3aLnMdpoBaHbl 0CHOBHbIE fJaHHbIE O
JABUTaTeNne C TOUKN 3NeKTPUYECKUii M MexaH!uecKoil
yacTu. 0603HaueHue TNa COCTOMT U3 FPYNMbl OYKBeH-
HbIX 1 YNCNOBIX CUMBONOB, 3HAUEHIE KOTOPbIX OMpe-
JenseTca BHYTPEHHUM CTaHAPTOM NPOU3BOAUTENS.

2.4. Motors designation and nameplates

Each motor is marked with a type designation that contains
basic data about the motor regarding electrical and mechani-
cal construction. Type designation consists of a group of letters
and numbers where meaning is determined by an internal
manufacturer’s standard.

2.4. Motorenbezeichnung

Jeder Motor ist mit einer Typenbezeichnung verzeichnet,
auf welcher die Grunddaten iiber den Motor im Hinblick

auf die elektrische und mechanische Ausfiihrung zu finden
sind. Die Typenbezeichnung setzt sich aus Buchstaben und
Zahlen zusammen und die Bedeutung ist durch den internen
Firmenstandard bestimmt..

A B C D E F G H | J K
5 AT A 100 L A 4 E T /16
E 5 ABT K 112 M RA 4 E T 15
H 7 AT E 315 LX B 4 E T T4
A Kng EFFICIENCY EFFIZIENZ
be3 mapkuposku — IET without marking — IET Ohne Bezeichnung — IET
E E-IE2 E-IE2 E-IR2
H H-IE3 H—IE3 H-IE3
B 0B03HAYEHUE CEPUK SERIES MARKING BAUREIHENBEZEICHNUNG
5 AnioMmuHKeBbIii Kopnyc aluminum housing Aluminiumgehduse
7 UyryHHbIii Kopnyc cast iron housing Graugussgehduse
C MAPKUPOBKA BA30BOil BEPCUM BASICTYPE MARKINGS TYPENBEZEICHNUNG
AT B3pbiBo3alLuLLeHHble ABUraTeNN, B3PbIBO3ALLMTA, explosion proof motors, Ex Protection ,flame proof Ex db Motoren in der Ziindsschutzart ,d” — druckfeste
B3pbIBOHENPOHMLIaeMas 060souka Ex db u Ex db eb and Ex db eb Kapselung Ex db und Ex db eb
ATP 9:;::2211;T(;TTZHUT;N?‘:zmamoj;:ff:‘flzEocc::;_ multi-speed motors with constant torque at all speeds Loy 'Z;Z;Zg;;ggtem e
ATPV INeKTPOABUTaTENN C perynnpyemoil CkopocTbio multi-speed fan rated motors Mehrtourige Motoren fiir Liifterantrieb
[l BEHTUNATOPOB
ABT 0AHOCKOPOCTHbIE Cy/10Bble 3NeKTpoABUraTeNu single-speed marine motors Eintourige Marinenmotoren
SNeKTPOABHTATENN C PEryNupyemoit CKopocTbio CNoc- | multi-speed marine motors with constant torque at all | Mehrtourige Marinenmotoren mit konstantem Moment
ABTP TOAHHbIM KPYTALLMM MOMEHTOM Ha BCEX CKOPOCTAX speeds aufallen Drehzahlen
JANA MOPCKIX CYA0B
ABTPV NeKTPOABHIATENN C PEryinpyemoii CKopoCTbio multi-speed fan rated marine motors Mehrtourige Marinenmotoren fiir Liifterantrieb
JNA BEHTUNATOPOB MOPCKIX CYA0B
D JOOMNONHUTENbHBIE OYHKLIMK ADDITIONAL OPTIONS ZUSATCHLICHE OPTIONEN
K Topmo3 brake Bremse
H YBenuyeHHas MOLLHOCTb increased power erhdhte Leistung
A 0cobblit MexaHnueckmil u3aitH special mechanical design besondere mechanische Ausfiihrung
E Oco6blii aneKTpUYeCKmil An3aitH special electrical design besondere elektrische Ausfiihrung
E PA3MEP MO0 IEC IECSIZE IEC Grof3e
71-315 71-80-90-100-112-132-160-180-200-225-250-280-315
F JUINHA CEPAEYHUKA 1 KOPTTYCA LAMINATION PACK AND HOUSING LENGHT BLECHPAKET- UND GEHAUSELANGE
SML [lnnHa kopnyca housing lenght Gehduseldnge
X boree ANMHHbIA KOPNYC M NOAWIMMHUKOBBIIA UUT longer housing or NDE bearing shield lingeres Gehduse oder BS Lagerschild
C HENpUBOZAHOI CTOPOHI
G 0B603HAYEHWUE MOLLHOCTK POWER MARKING LEISTUNGSBEZEICHNUNG
AB.C MoLwHOCTb B COOTBETCTBIM C ANMHON aKTUBHOI YacTi power acc. to the lenght of the active part within the Leistung in gemdl8 mit der Linge des aktiven Teils der
e B MpeAenax Kopnyca TaKkoii e AnuHb same housing lenght gleichen Gehduseldnge
R MoHmKeHHas MoLLHoCTb B kopnyce IEC 6onbLuero reduced power in a bigger IEC housing than IEC 60072 reduzierte Leistung im grolSen IEC Gehdiuse als im IEC
pa3mepa, uem IEC 60072 (R, RA..) (R RA..) 60072 (RRA...)
H 0B503HAYEHWE NONIAPHOCTY POLARITY MARKING POLARITATBEZEICHNUNG
2,4,8/4... Konuuectso nonocos number of poles Polzahl
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0503HAYEHUE B3PbIBO3ALLWLLEHHOCTU

EX PROOF PROTECTION MARKING

EXPLOSIONSSCHUTZ BEZEICHNUNG

[lBurateny Bo B3pbiBo3aLuuiLeHHOM Kopnyce «d/db»

motors in EX protection ,d/db” enclosure (terminal box

Motoren in der Ziindschutzart ,d/db” druckfeste

D (knemMHaA Kopobka BO B3pbIBO3ALLMLLEHHOM G A ) Kapselung (Klemmenkasten in Ziindschutzart ,d/d
kopnyce «d/db») druckfeste Kapselung)
[lBuratenu Bo B3pbiBo3aLyuLieHHOM Kopnyce «d/db» motors in EX protection d/db enclosure (terminal box Motoren in derZundschutz'art{,'d/db druckfeste )
E (knemmHas KopobKa B UCMonHeHM «e/eb» ¢ NoBbI- . . Kapselung (Klemmenkasten in Ziindschutzart ,.e/eb
; ) in Ex protection ,.e/eb” increased safety) SR .
LUIEHHO B3PbIBO3aLYNTO) erhdhte Sicherheit)
[lBuratenu ana ucnonb3oBaHNA B ropHoA06bIBatoLLLE i e e B 2 e Motoren fiir d/i Verwendung im Bergbau in der Ziind-
R1 NPOMBILLAEHHOCTY BO B3PbIBO3ALLNLLEHHOM KOpyCe (terminal box in EX protection, ¢/eb” increased safety) schutzart,,d/db” druckfeste Kapselung (Klemmenkasten
«d/db» (KnemmHas Kopobka B McnonHeHun «e/eb» P ” ) in Ziindschutzart ,e/eb” erhohte Sicherheit)
C NOBbILLEHHOI B3PbIBO3aLLUTON)
HBVI“raTEJ'IM ANA UCNOb30BaHNA B FOPHOA06bIB- T e e B A e Motoren fiir dlf Verwendung in Bergbau in der Ziind-
R2 aloLLei NPOMBILLAIEHHOCTI BO B3PbIBO3ALLMLLIEHHOM (terminal box in EX protection, d/db" enclosure) schutzart,,d/db” druckfeste Kapselung (Klemmenkasten
kopnyce «d/db» (knemmHas Kopobka Bo B3pbIBO- P " in Ziindschutzart ,d/db” erhdhte Sicherheit)
3atmweHHom kopnyce «d/db»)
K [Burateny Bo B3pbiB0o3aLLyLLeHHOM motors in EX protection ,d/db” enclosure (direct cable Motoren in der Ziindschutzart ,d/db” druckfeste
kopnyce «d/db» (npAmoli BBOA kabens) entry) Kapselung (direkte Kabeleinfiihrung)
p B3pblBo3alLmiLeHHble ABUraTenn «th» Motors in EX protection ,tb” protection by enclosure for | Motore in der Ziindschutzart ,tb* durch das Gehduse fiir
C 3aLLKTOI KOpNyca OT roproyeit Nbian flammable dusts zundfdhige Stdube
] DlononHutenbHoe o6opyaoBaHne T e e zusatzllcheAusrust.z'mg oder Maschinenaus-
MW KOHCTPYKLMY MALLNHDBI fiihrung
A AHTUKOHAEHCALMOHHDIIA HarpeBaTeNb anti condensation heater Wicklungsheizung
G IHKOAEP encoder Drehimpulsgeber
T Tepmo3aluuta thermal protection thermischer Schutz
v [puHyauTenbHoE OXNaxaeHue forced cooling Fremdliiftung
K TemneparypHbiil Kiacc WM MaKcHManbHaA Temperature class or maximum motor temperature | Temperaturklasse oder maximale Motortemperatur
Temnepatypa fBuratens
B T3-200°C — gnd rasa T3-200°C — for gas T3-200°C — filr Gas
T160°C — AnA nbinu T160°C — for dusts T160°C — fiir Staub
T T4-135°C — gnarasa T4-135°C—for gas T4-135°C — fiir Gas
T130°C — ana nbinu T130°C - for dusts T130°C — fiir Staub
15 T5-100°C - pnarasa T5-100°C — for gas T5-100°C — filr Gas
T6 T6-85°C — pnarasa T6-85°C —for gas T6-85°C — fiir Gas
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3aBopcKue Tabnuukm

Kaxablil 13 NoCTaBnAemblX 31eKTPOABUTaTeNeil UMeeT
3aBOACKYH0 TabANYKY C OCHOBHOI MHGOPMaLeli

0 MPOAYKTE M HOMUHANbHBIMM SIEKTPUYECKIMM
XapaKTepucTukamu. Kaxablii B3pbIBO3aLLMLLEHHbIiA
3eKTPOABMraTeslb, HapAay ¢ 6a30Boil 3aBOACKON
TabnnuKoii, IMEET JOMONHUTENbHYI0 TaBANYKY

Ha Kopnyce C MHGOpMALMeii 0 TUNE B3PbIBO3ALUNTDI.

Motors nameplates

Each motor in the product range is delivered with a
nameplate with basic information about the product and
rated electrical data. Every motor with Ex-protection, along
with the basic nameplate, is delivered with an additional
plate on its housing quoting information about the type of
anti-explosive protection.

Motoren Typenschild

Jeder Motor aus dem Lieferprogramm ist mit einem Typen-
schild ausgestattet auf welchem man die Grunddaten iiber
das Produkt und die deklarierten elektrischen Nenndaten
fiir das betreffende Produkt finden kann. Jeder ex-ges-
chiitzter Motor hat neben den Grundtypenschild auch am
Gehduse ein zusdtzliches Typenschild mit den Daten iiber
Ziindschutzart montiert.
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2.5 IneKTpuyecKme XapakTepucTuku
HanpaxeHue n yactota

B cootBetcTBUM C EN 60034-1 CTaHAapTHbIE KonebaHuaA
HanNpAXeHWA 1 YaCcTOTbl MOTYT ObITb OTHECEHDI K ABYM
KaTeropuam - Kateropuu A (KOM6UHaLMA OTKNOHEHNA
HanpAxeHnA +-5% 1 OTKNOHEHUA YacToTbl +-2%)

1 Kateropim B (KombuHaLma OTKNOHeHMA HanpsAxeHuA
+-10% 1 OTKNOHEHUSA YacToTbl +3%/—5%). Hawm
3NeKTpoABUraTeN MOryT 06ecneunBaTb HOMUHNbHBIN
KPpYTALLMA MOMEHT KaK B Kateropuu A, Tak 1 B
Kateropuu B. B kateropuu A npeBbiLLeHIe TemnepaTypbl
Ha 10 K BblLLe, YeM B HOMUHANBHOM peXume paboTbl.
Mo cranaapty Ana Kateropuu B He pekomeHayeTca
1CN0JIb30BaTh Gonee ANUTENbHbIN pexum paboTbl.
Cranpapr IEC 60038 npesnucbisaet gonyck +-10% ans
ceteBOro HanpsxeHus 230 B, 400 B n 690 B.
TpexdasHble aCMHXPOHHbIE ABUFATENN C KOPOTKO3AMKHY-
TbIM POTOPOM HOMUHAMIbHOI MOLLHOCTbH 10 2,2 KBT
CTaHAAPTHO paccyuTaHbl Ha HanpAxeHue 230/400 B
(coenunenne D/Y), a aBurateny ¢ HOMUHaNbHOI
MOLLHOCTbIO 3 KBT 1 BbiLue - Ha HanpsxeHune 400/690 B
(coegmunenne D/Y). HomuHanbHas yactota 50 [y,
INeKTpoABUraTeNH, paccunTaHHbIe Ha YacToTy
MCTOYHMKA NUTaHna 50 [, MOXHO NoAKMIoYaTh K
WCTOYHMKY NUTaHNA YacToton 60 [, npy 3ToM YacToTa
BpaLLieHVsl iBUraTena yBeNunTCA npumepHo Ha 20%.
BbIxoaHble XapaKTepuCTUKN NpuBeaeHbl B Tabnuuax
TeXHUYeckux AanHbIx ana 50 Iy v 60 lu. Mpwn ogHOBpe-
MEHHOM NPONOPLMOHANbHOM YBENMYEHNI HANPAXKEHUE
UCTOYHMKA NUTAHWUA W YaCTOTbI, 3NEKTPOABUraTeNb
MOXKET paboTaThb C Harpy3Koii npuban3uTENbHO Gonblue
Ha 15%, yem yKa3aHo B Tabnuue TexHuueckne
xapakTepuctuku. 3Hauenua lk/In, Mk/Mn n Mmax/Mn
0CTalOTCA NpexxHUMIA. [Tpy yBeNMYeHIN YacToTbl i
HeN3MEeHHOM HanpAXKEHUM UCTOYHNKA NUTAHWA,
MOLLHOCTb AABUTaTeNs He JOMKHA YBENMUMBATHCA,
3HaueHua lk/In, Mk/Mn n Mm/Mn cHuxatotca o 85% ot
3HaYeHNIA, yKa3aHHbIX B Tabnuie TexHuueckue
XapaKTepUCTUKI. INEKTPOABUraTeNN, NPpefHA3HAYEH-
Hble ANA UCNoNb30BaHUA C APYTUMU KOMOUHALMAMM
HanpsAXeHWA 1 YacToTbl, NPOEKTUPYIOTCA MO 3aMpocy.

2.5. Electrical features

Voltage and frequency

Acc. to EN 60034-1 standard voltages and frequency
fluctuations can be in the Category A (combination of voltage
deviation +-5 % and frequency deviation +-2 %) and
(ategory B (combination of voltage

deviation +-10 % and frequency deviation +3/-5%). Our
motors can supply a rated torque in both Category A and
(ategory B. In Category A the temperature rise is 10 K higher
than during rated duty. According to the standard longer
duty is not recommended for Category B. IEC 60038 standard
prescribes a tolerance of +-10 % for mains voltages of 230 V,
400V and 690 V.

Three-phase squirrel cage induction motors with rated power
up to 2,2 kW are made, as standard, for voltage 230/400V
(connection D/Y), and motors with rated power 3 kW and
above for voltage 400/690V (connection D/Y). Nominal
frequency is 50Hz.

Electric motors designed for power source frequency of 50 Hz
can be connected to the power source with frequency of 60
Hz, whereas revolving speed of the motor will be increased
by approximately 20%. The outputs characteristic are given
in the technical data tables for both 50 Hz and 60 Hz. If the
voltage of power source is simultaneously increased with
frequency increase in the same ratio, motor can be loaded
with approximately 15% higher power than the powers given
in the table Technical data. Values Ik/In, Mk/Mn and Mmax/
Mn remain the same. If frequency is increased and voltage of
power source remains the same, the motor power must not
be increased and values Ik/In, Mk/Mn i Mm/Mn are reduced
to 85% of values given in the table Technical data. Electric
motors intended to be used for other voltage and frequency
combinations are designed on request.

2.5. Elektrische Ausfiihrung

Spannung und Frequenz

In Bezug auf EN 60034-1 kann die Verstreuung der standar-
masigen Spannungen und Frequenzen in der Kategorie A

(die Kombination der Spannungsabweichung +- 5 % und
der Frequenzabweichung +- 2%) und in der Kategorie B (die
Kombination der Spannungsabweichung +- 10 % und der
Frequenzabweichung +3/-5 %) sein.

Unsere Motoren konnen das Nennmoment in beiden Katego-
rien (A und B) abgeben. In der Kategorie A ist die Erwdrmung
um etwa 10K héher als im Nennbetrieb. Nach der Norm ist ein
langerer Betrieb nicht fiir die Kategorie B zu empfehlen. Die
Norm IEC 60038 schreibt die Toleranz +-10 % fiir Netzspan-
nungen 230V, 400 V und 690 V/ vor.

Dreiphasige Asynchronmotoren mit Kdfigldufer der Nen-
nleistungen bis 2,2kW sind serienmasig fiir die Spannung
230/400V (Schaltung D/Y) und die Motoren der Nennleistun-
gen iiber 3kW fiir die Spannung 400/690V (Schaltung D/Y)
gefertigt.

Die Nennfrequenz betrdgt 50Hz.

Die Elektromotoren gefertigt fiir die Frequenz der Span-
nungsquelle von 50Hz kann man auf die Spannungsquelle der
Frequenz von 60Hz anschliesen wobei die Drehgeschwind-
igkeit des Motors um etwa 20% steigen wird.

Die Ausgangscharakteristiken sind in der Tabelle der tech-
nischen Daten fiir 50 Hz und 60 Hz gegeben.

Wenn sich bei der Frequenzerhdhung im gleichen Verhaltnis
auch die Spannung erhdht hat, kann man den Motor mit
anndhernd 15% hoherer Leistung von in der technischer
Daten Tabelle gegebener Leistungswerte belasten. Die Werte
Ik/In, Mk/Mn und Mmax/Mn bleiben dabei anndihernd
unverandert. Wenn bei der Frequenzerhihung die Spannung
der Spannungsquelle gleichgeblieben ist, darf man die
Motorleistung nicht erhéhen und die Werte Ik/In, Mk/Mn und
Mm/Mn verringern sich anndhernd auf 85% der Werte die in
der technischen Daten Tabelle gegeben sind.

Die Elektromotoren fiir andere Spannungen und Frequenz
werden auf Sonderanfrage gemacht.
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HomuHanbHasA ckopocTb 1 HanpaBneHue BpaleHna
HomuHanbHble CKopocTv NPUMEHNUMBI ANA HOMUHANb-
HbIX XapaKTepucTuK. CUHXPOHHAA CKOPOCTb N3MEHAETCA
NpoNopLMOHaNbHO YacToTe BpalLieHuA. [lBuratenu
MOrYT BPaLLATbCA N0 YaCOBON CTPeNKe 1 NPOTUB
yacoson ctpenku. Ecnn U1, V1, W1 nogkntouenbl K L1,
L2, L3, BpaLeHue byneT ocyLLecTBAATLCA N0 YacoBOiA
CTpenKe, eCin CMOTPETb Ha BaJl CO CTOPOHBI MPUBOAHONO
KOHLa ABuraTens. BpalueHne npoTvB YacoBoil CTpenkm
BOCTUraeTcA nepecTaHoBKoIi ABYX das.

Rated speed and direction of rotation

Rated speeds are applicable for the rated data. The synchro-
nous speed changes proportionally with frequency. The motors
are suitable for clockwise and counter-clockwise rotation.
IfU1, V1, W1 are connected to LT, L2, L3, a result is a clockwise
rotation when viewed from the motor drive-end shaft. Count-
er-clockwise rotation is achieved by swapping two phases.

Nenndrehzahl und Drehrichtung

Die Nenndrehzahlen sind fiir die Nenndaten verwendbar. Die
Synchrondrehzahl éindert sich

proportionell mit der Frequenz. Die Motoren sind fiir die
Uhrzeigerdrehrichtung oder umgekehrt geeignet. Wenn die
UT, V1, W1 mit der L1, L2, L3 verbunden sind resultiert das im
Uhrzeigerdrehrichtung von der Antriebsseite gesehen. Die
Rotation gegen der Uhrzeigerdrehrichtung erziehlt man wenn
zwei Phasen untereinnander gewechselt werden.

HomuHanbHbIi KpyTALMIA MOMEHT
HoMUHANbHbIA KPYTALLMA MOMEHT

Nennmoment
Das Nennmoment in Nm auf der Antriebswelle betrdgt:

Rated torque
The rated torque in Nm at motor shaft is:
oy P9350
n

P= HomuHanbHas MoLLHOCT B KBT
N= CKOPOCTb B 06/MMH

P= rated output in kW
n=speed in rpm

P= Nennleistung in kW
n=Drehzahl in UpM

KpyTALuit MOMEHT Npy 3aTOPMOXKEHHOM poTOpe 1
npeAenbHbI KPyTALMiA MOMEHT yKa3aHbl B TabnuLax
TEXHUYECKUX JaHHBIX KaK OTHOLUEHWE HOMVHANIHOTO
KpyTALero MomeHTa. (TaHApTHOIA NPaKTUKOI ABNAETCA
3anycK ABUraTeneii C KOPOTKO3aMKHYTbIM POTOPOM
HenocpesCTBEHHO OT CETH.

The locked-rotor torque and breakdown torque is listed in the
Technical Data tables as a ratio of a rated torque. A standard
practice is to start a squirrel-cage motors direct on line.

Das Anlaufmoment und Kippmoment sind in der Tabelle
mit technischen Daten als Verhdiltnis mit dem Nennmoment
angegeben. Normalerweise startet man die Kéfigldufermo-
toren direkt.

HomuHanbHbIi TOK

HomuHanbHbI TOK ABUTaTeNA NPy HOMIUHANbHOM
HanpAXKEHMN 1 HOMUHATIbHOI Harpy3Ke ykasaH B Tabnuue
TeXHNYeCKNX AaHHbIX. INeKTPUYecKIne XapaKTepuCTuKi,
yKa3aHHble B TabnuLie TEXHUYECKIX AAHHBIX, UMeIoT
J0MycKI, YKa3aHHble B aupekTusax IEC 60034.

Rated current

Rated motor current at rated voltage and rated load is given in
the Technical Data table.

Electrical features given in Technical Data Table are subject to
tolerances given in directives IEC 60034.

Nennstrom

Der Nennstrom bei der Nennspannung und Nennbelastung ist
in der Tabelle mit technischen Daten angegeben.

Die elektrischen Eigenschaften sind in der Tabelle mit tech-
nischen Daten angegeben und unterliegen den Toleranzen die
in den Richtlinien IEC 60034 definiert sind.

MakcumanbHo gonycrumas MOLHOCTb

[lBurateny, ynomMAHyTble B 3TOM KaTasore, MOryT
BbllepXKMBaTb KPaTKOBPEMEHHYI0 Neperpy3Ky B TeueHue
2 MUHYT NpY YBENUYEHUIN HOMUHANbHOMO TOKa B 1,5 pa3a
nocie cyuTbIBaHMA paboyeil TemnepaTypbl Npu
HOMUHANbHON Harpy3ke

Overload capacities

Motors mentioned in this catalogue can withstand a short-
time overload during 2 minutes with 1,5 times bigger rated
current after reading operating temperature at rated load.

Uberlastung

Die Motoren aus diesem Katalog kénnen eine kurzzeitige
Uberlastung im dauer von zwei Minuten mit 1,5 Mal héheren
Nennstromen, nach der Ablesung der Arbeitstemperatur auf
der Nennbelastung, ertragen.
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Cucrema usonayumn

CncTema n3onALAN 3NeKTpoaBuUraTeneil B 6a30Boii
KOMNAEKTaL|Uy BbIMOMHEHA MO KAAcCy HarpeBoCTONKO-
ctu u3onaumu F. To cneumanbHomy 3anpocy aBuratenm
MOryT 6bITb U3roToBAEHbI No Knaccy H. (raHpapTHoe
NpeBbILLEHNe TeMnepaTypbl ABUraTeNa OTHOCUTCA K
K/accy HarpeBoCToNKoCTI u3onaumm B.

Matepuanbl, ucnonb3yemble Ans u3rotoneHns 06MOToK
11 CUCTeMbl M30AALIAN (NPOBOZ, M30NALMOHHDIi
Martepuan nasa, U301Auna Mexay CoAMU 1 Mexay
$a3amu, KOHLEBbIE BbIBOADI, 3aLUUTHBIE TPYOKM),
HaXOAATCA B NpeAieNnax MAHUMANbHOTO Kacca
HarpeBoctonkocT usonaumun F. Mponutka 06MoTkn
0CyLLeCTBAAETCA MyTeM NOTPYXXeHuA B CMOTY,
npeACTaBnALLYo 0601 HeHACbILLeHHbIA NONMICTepU-
MU, C TemnepaTypHbIM MHAekcoM 165° Cn Knaccom
HarpeBoctoiikocTy F. laHHas npouesypa obecneunsaet
0YeHb XOpoLLee 3anoHeHNe 1 CLemneHne Mexzy
06MOTOYHBIMM NpOBOAAMU. B KauecTBe oTBepauTeNnA
CMOTbI UCTIONb3YeTCA CTUPON, KOTOPbIN YYacTBYeT B
npouecce nonnmepu3auuu. Hawa cuctema nponuTki
o6ecneynBaeT BbICOKNIA YPOBEHb MeXaHNYeCKoi n
3N1eKTPUYECKOI MPOYHOCTM W ASIUTENbHDIN CPOK CNYXKObI
3NeKTpoaBUraTens.

Ecnn pBuratenb paccuutaH Ha paboty uepe3 npeobpaso-
BaTe/lb YacToTbl NPU HOMUHANBHOM HaNpAXeHUN

<500 B, cuctema usonAuum LONONHUTENBHO YCMNNBAET-
€A 3 CYET MCM0/b30BaHUA Bofiee TONCTOrO U CeLmanb-

HOro MaTepuana ana pabotbl ¢ HanpsxeHnem 500-690 B.

3HaueHu1e MaKCMMasbHOro MUKOBOTO HaMpsXeHUs:
<1060 B - B CTaHAAPTHOM MCNONHEHNM

<1800 B - ycuneHHaa cuctema nsonaumum

> 1800 B - cneunanbHas cuctema ELLOK

Mo cnewyanbHOMy 3anpocy cucTeMa U30NALMIA MOXeET
ObITb U3roTOBNEHA ANA 0COObIX YCIIOBNIA IKCMNYaTALMUN,
Hanpumep, cucTema U3oNALMM AN TPOMUYECKNX
NOTOAHBIX YCNOBUIA M CUCTEMA M30NALMN, YCTOUMBAA K
Bu6paumn. Cuctema M30nALNM MOXKET ObiTb M3roTOBNE-
Ha B cootBeTcTBUN ¢ AnpekTuBamu UL ana pbika CLUA u
KaHazb! (cepTuduumpoBaHHan cuctema n3onaumun
komnanum «<KONCAR-MES» 155 -UL mapka E254469).

B cootBetcTBUM C AnpekTnBoii [EC 60034-1 gonyctumoe
npeBblLLEHNe TeMnepaTypbl 00MOTKYN ABUraTens,
13MEepEHHOE N0 yBENNYEHI0 CONPOTUBAEHNA, ANA
OTAENbHbIX KNAccoB U30/ALMM NPy TeMnepaType
oxnaxpatotLero Bo3ayxa 40° C nokasaHo Ha pucyHke
HIKe.

Insulation system

Insulation system of the whole basic program is made in
thermal class F. On special request motors can be produced

in a thermal class H. Standard motor temperature rise is in
thermal class B.

Materials used for winding production and for insulation
system (wire, slot insulation material, between layer and
between phase insulation, leads, protective tubes) are within
a minimum insulation class F. Winding impregnation is carried
out by immersion in resin. Impregnation resin which we use is
anon saturated poliesterimyde with temperature index of 165
°Cand thermal class “F" With such a procedure a very good
filling and cohesion between the winding wires is assured.
Hardener for this resin is styrene that acts in polymerization
process. Our impregnation system ensures a high level of
mechanical and electrical strength for a long motor life.

When motor is designed to be driven by frequency converter
at a rated voltage of <500V insulation system is additionally
strengthened. The insulation system is additionally enhanced
by using a thicker and special material for voltages 500-690V.
High peak voltage is:

< 1060V as standard

< 1800V strengthened insulation system

> 1800V special system ELLOK

On special request insulation system can be made for special
operating conditions such as tropical insulation syste and
vibration resistant insulation system. Insulation system can be
made in accordance with UL directives for USA and Canadian
market (certified insulation system KONCAR-MES 155 -UL
mark £254469).

According to the Directive IEC 60034-1 the allowed tempera-
ture rise of motor winding, measured by resistance increase,
for individual insulation classes, with temperature of cooling
air of 40°C, is quoted in the picture below.

Isolationssystem

Das Isolationssystem des gesamten Grundprogramms der
Motoren ist in der Temperaturklasse F ausgefiihrt. Auf Sonder-
anfrage fertigt man die Motoren in der Temperaturklasse H.
Die Standardaufwdrmung der Motoren ist in der Wdrmeklasse
B. Die fiir die Wicklungsfertigung und im Isolationssystem
verwendeten Materialien (Draht, Nutisolation, Zwischen-
schicht- und Phasenisolation, Ausfiihrungen, Schlauche) sind
mindestens in der Isolationsklasse F. Wicklungimpregnierung
wird durch eintauchen in das Harz durchgefiihrt. Impragnier-
harz, den wir verwenden, ist ein farbloses poliestermid mit
dem Temperaturindex 165°Cund Temperaturklasse F. Mit
diesem Verfahren sichert man eine sehr gute Ausfiillung und
Kohasion zwischen den Wicklungsdrahten. Der Harter dieses
Harzes ist Styrene welcher wahrend des Polymerization-
sprozesses wirkt. Unseres Impregnierungssystem sichert eine
hohe mechanische und elektrische Festigkeit fiir einen langen
Motorlebensdauer.

Wenn der Motor fiir FU-Betrieb bis 500V bestimmt ist,

wird das Isolationssystem zusdtzlich verstdrkt (Nuten- und
Zwischenphasenisolation). Fiir FU-Betrieb 500-690V wird eine
dickere und spezielle Isolation benutzt.

Zuldssige Spitzenspannungen:

< 1060V mit Standardisolation

< 1800V mit verstdrkten Isoliersystem

> 1800 V mit Sondersystem ELLOK

Auf Anfrage kann das Isolationssystem fiir besondere
Arbeitsbedingungen ausgefiihrt werden, z.B: das Trope-
nisolationssystem, das Isolationssystem bestdndig gegen
Vibrationen und Isolationssystem und auch im Einklang mit
UL-Richtlinien fiir den amerikanischen und kanadischen Markt
nach zertifiziertem Isolationssystem KONCAR-MES 155 (UL
Mark E254469).

Die nach den IEC 60034-1 Vorschriften zugelassene Wick-
lungserwdrmungen der Elektromotoren, gemessen durch
Widerstandserhéhung, fiir die einzelnen Isolationsklassen bei
der Kiihllufttemperatur sind auf dem Bild angegeben.

180

160 -

140

120 +

100

Temnepartypa [0C]

60

40 -

20

B (130°C)

F (155°C)

Knacc nsonsuun (MakcumanbHasa TemnepaTtypa o6MoTKu)
Insulation class (Maximum winding temperature)

H (180°C) F (155°C)

Isolationsklasse (max. wicklungstemperatur) Marinenmotoren

CraHpapTHbI anekTpoasuratens no IEC 60034-1

3anac TemnepaTypHOro AuanasoHa
Hotstop temperature margin
Erwdrmung toleranz

| nonycmmoe NoBbilleHne TeMmnepaTypbl

Permissible temperature rise
Zuldssige Temperatursteigerung

H MakcumanbHas TemMnepaTtypa xjiagareHta

Maximum coolant temperature
Maximale Kuhlmitteltemperatur

SneKTpoABUraTenu Ans MOPCKNX CyA0B
Motors for marine application
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3awura ot neperpesa

B o1/1MuMe OT 3neKTPUYECKOIA 3aLLUNTbI, PACMIONOKEHHON
CHapyXu ABUraTens, 3aLluTa oT neperpeBa BCTpoeHa

B 00MOTKY ABUTraTeNIAl 1 HanpAmYio pearupyet

Ha NOBbILLIEHe TeMMNepaTypbl, OT Yero HanpAMYI
3aBUCUT CPOK CAYXKObI CUCTEMbI M30AALNM. TaKUM
06pa3oM, MOXHO 3aLUNUTUTb iBUFATENV OT NeperpeBa Bo
BpeMA NYCKa B TAXKENbIX YCOBUAX, B Clyuae HECKONbKIX
NYCKOBbIX LNKNOB 3a KOPOTKMIA Nepuoj BpeMeHu 1 T.N.
TennoBas 3aLyyTa BCTpanBaeTcA no 3anpocy

11 BbINOMHAETCA CnedyloLim 06pazom:

+ 3 nocnesioBaTeNbHO COeANHEHHbIX TepMo30HAa PTC
T150 — KOHLiEBble BbIBOAIbI COEANHEHDI C 3aXKUMaMi

B KNEMMHOIA Kopobke. [N Takoi 3aLuTbl He06X0AUMO
NOAKMIOYMTD TENOBbIE pene Ha BbIBOJAX 30HA0B A/iA
YNpaBAeHuA Lienblo KOHTAKTOpa Yepe3 KOHTaKTbl pene.

- 3 n0cne10BaTeNbHO COeMHEHHBIX OUMETaNNYecKnX
BbiKntouatensa T150 - KOHLeBble BbIBOAbI COEUHEHDI

C 33KMMaMW B KNEMMHOIA Kopobke. [ina 3Toro BuAa
3aLLWThI 0CTATOYHO NOAKMIOUMTD TEPMOBbIK/IOYATENN
K Lieni 6710KMpOBKM KOHTaKTOPa, KOTOpbIe B Clyyae
neperpesa ABUraTeNisl pa30MKHYT KOHTaKTbl, OTK/ouat
Lienb 6N0KMPOBKM KOHTAKTOPa 11 TEM CaMblM OTCOEAVHAT
ABUraTenb ot nuTatoLLeit ceti. Koraa auratens
OCTbIHET, KOHTAKTbI BbIKNKOYaTeNA 3aMKHYTCA, U
ABUratenb HeobxoAnMo ByAeT nepesanycTuTh BpYUHY!o,
HaXaB KHOMKY KOHTaKTOpa.

o 3anpocy aneKTpoaBUraTeN MOryT UMETb Pa3inuHble
TemnepatypHble u Apyrie xapaktepuctuku (PTC 120, T
130, PT100...).

Ecnv aBuratennb 06opyaoBaH Kakoil-nubo TennoBoi
3aLUNTOIA, HA KNEMMHYI0 KOPOOKY yCTaHaBNMBaeTCA
JIONONHUTENbHbII KabenbHblii BBog M20.

[ina TemnepatypHoro knacca T3 ncnonb3yetca 3PTC
T150, a ana TemnepatypHoro Knacc T4 3PTCT130.

Thermal protection

Unlike the electrical protection which is placed outside the
motor, thermal protection is inserted into the motor winding
and directly reacts to the rise in temperature on which life time
of insulation system is directly dependant on. In this way it is
possible to protect the motors from overheating due to heavy
duty starts and many starting cycles in a short period of time
and similar. Thermal protection is built in on request and
executed as follows:

« 3 thermal probes PTC T150 connected in a series — leads con-
nected to the fasteners in the terminal box. It is necessary to
connect the thermal relays on the probe leads for controlling
of contactor circuit through relay contacts for such kind of
protection.

« 3 thermal switch T150 bimetal switches connected in a series
— leads connected to the fasteners in the terminal box. For this
kind of protection it is enough to connect the thermal switches
to contactor holding circuit which will, in case a motor should
overheat, open the contacts, cut off the contactor holding
circuit and by doing so cut off the motor from the supplying
net. When motor is cooled down, switch contacts will close
and the motor must be manually restarted by pressing the
contactor push buton.

On request, electric motors can be equiped with different types
of thermal as well as different characteristics (PTC 120, T 130,
PT100...).

When the motor is equiped with thermal protection of any
kind, additional cable gland M20 is mounted on the terminal
box.

For temperature class T3 3PTC T150 is used and for tempera-
ture class T4 3PTCT130s used.

Thermischer Schutz

Im Gegensatz zu elektrischen Schutz, der aulSerhalb des
Motors aufgestellt wird, der thermische Schutz, der in der
Wicklung des Motors eingebaut wird, reagiert direkt auf eine
Erhéhung der Wicklungstemperatur, von welcher meistens die
Lebensdauer des Isolationssystems abhdngig ist. Mit diesem
Schutz kann man die Motoren gegen Uberhitzung, verursacht
durch schwere Anlaufe und viele Einschaltungen, schutzen.
Thermischer Schutz wird auf Sonderanfrage eingebaut und ist
auf folgende Weise ausgefiihrt:

+ 3 PTCT150 Kaltleiter in Serie geschaltet — Ausfiihrungen im
Klemmenkasten auf Lusterklemmen verbunden. Bei dieser
Schutzart ist es notwendig den Thermorelais an die Kaltleiter-
ausfiihrungen anzuschliessen, so dass er iiber seine Kontakte
den Schalterkreis steuern kann

» 3 Thermoschalter T150 Bimetallausldser in Serie geschaltet —
Ausfiihrungen im Klemmenkasten auf Reihenklemmen
verbunden. Bei dieser Schutzart genugt es im Haltekreis

der Schalter die Thermoschalter anzuschliessen, welche im
Falle einer Uberhitzung des Motors die Kontakte Gffnet, den
Haltekreis des Schutzes ausschaltet und damit den Motor vom
Netz abtrennt. Nach Abkiihlung des Motors werden sich die
Kontakte des Thermoschalters schliessen und der Motor soll
per Handdruck auf den Schutzentaster wieder angelassen
werden. Auf Sonderanfrage kénnen die Elektromotoren auch
mit anderen Arten und Eigenschaften thermischen Schutzes
ausgeriistet sein (PTCT120, T130, PT100,. ... ). Wenn der Mo-
tor mit thermischem Schutz ausgeristet ist, ist der Klemmen-
kasten mit zusdtzlicher Kabelverschraubung M20 ausgefiihrt.
Fiir die Temperaturklasse T3 wird 3PTC T150 benutzt und fiir
Temperaturklasse T4 wird 3PTC T130 Kaltleiter benutzt.
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HarpeBatenu 06MoTKM 3neKTpoABUraTens
[lBuratenu moryT 6bITb OCHaLLEHbI HarpeBaTeNAMI
00MOTOK ANA NpefoTBpaLLeHnsa 06pa3oBaHna
KOHZeHCaLm1 Bnaru BHYTpy Kopryca ABuratens

11 06MOTKM BO BpeMA NPOCTOA.

[JlBUraTeny ocHaLLaloTCa HarpeBaTenamm 06MoTKM
TONbKO N0 3anpocy. Pa3bembl HarpesaTteneii Kpenarca
yepes 3aX1M BHYTPU KNEMMHOIA KOpo6Ku, MopKntoye-
Hue 3NeKTPONUTAHNA BbINONHAETCA COTNACHO
npunaraemoii UHCTPYKLIMY N0 NOAKMKYEHH.

B cTaHpapTHOI KOMN/IEKTaLMN HarpeBaTeNn BCTPOEHbI
B COOTBETCTBUY C NPUBEAEHHON HIKe Tabnuuei.

Ecnv aBuratenb ocHaleH HarpeBatenAmMm 06MoToK,
KnemMMHas KopobKa KOMMNeKTYeTcA AONOSHUTENbHBIM
KabenbHbiM BBoAOM M20. Bo Bpems paboTbl ABUraTens
060rpeBatenn JOMKHbI ObITb BbIKMHOYEHDI.

Winding heaters

Motors can be equipped with winding heaters to prevent
moisture condensation inside the motor housing and winding
during standstill.

Winding heaters are built in the motors only on request.
Connections for heaters are connected on the fasteners inside
ther terminal box and power supply connection is executed
according to the attached connection instructions.

As standard, heaters are built in according to the Table below.

When motor is equiped with winding heaters the terminal box
is equipped with additional cable gland M20.
Heaters must be turned off during motor operation.

Wicklungsheizung

Die Motoren kdnnen mit einer Wicklungsheizung ausgeriistet
sein, die die Feuchtigkeitskondensierung innerhalb des
Gehduses und der Motorwicklung wéhrend des Stillstands
verhindert. Die Wicklungsheizung wird nur auf Sonderanfrage
in die Motoren Eingebaut. Die Leitungen der Heizkdrper
werden auf die Reihenklemmen innerhalb des Klemmenkas-
tens gekoppelt und der Netzanschluss wird nach beigelegten
Anschlussanweisungen Ausgefiihrt.

Standardmasig wird die Wicklungsheizung gemds Tabelle
unten eingebaut.

Wenn der Motor mit einer Wicklungsheizung ausgerdistet ist,
ist der Klemmenkasten mit zusdtzlicher Kabelverschraubung

M20 ausgefiihrt,
Wéhrend des Motorbetriebs muss die
Wicklungsheizung ausgeschaltet sein!

1EC Harpesarenb/Heater/Heizung
71 1x25W/230V
80 1x25W/230V
2 1x25W/230V
100 2x25W/230V
112 2x40W/230V
132 2x40W/230V
160 2x40W/230V
180 2x40W/230V
200 2x40W/230V
225 2x65W/230V
250 2x65W/230V
280 2x65W/230V
315 2x65W/230V
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BapuaHTbl pexxumoB pa6oTbl

KOHCprKLlVIﬂ 3NeKTpoABuUraTeNa B CTaHAapTHOM

WUCNOJIHEHUW aAaNTUPOBaHa ANA HOPMabHOro

NPOAOIKUTENBHOTO PeXUMA PaboTbl M HOPMaNbHBIX
YCI0BUIA paboTbl, T.e. ST - HenpepbIBHbIii PEXIM C
NOCTOAHHOIA Harpy3Koid. Bce ocTanbHble TUMbI LMKIIOB

paﬁO‘-IVIX PEXNMOB ONMncaHbl B Tabnuue Hxe.

Types of duty cycles

table below.

Standard motor design is adjusted for normal continuous drive
and normal working conditions, i.e. ST — continuous duty with
constant load. All other duty cycle types are described in the

Betriebsarten

Die Standardmotorausfiihrung ist fiir den normalen
kontinuierlichen Betrieb und normalen Arbeitsbedingungen
angepasst, d.h. S1- Dauerbetrieb mit konstanter Belastung. In
der Tabelle unten sind andere Betriebsarten beschrieben.

S1 - N HenpepbIBHbIi pex<um pa6oTbi Continuous duty Dauerbetrieb
Harpyzka
PaGoraer npu NOCTOAHHOM Harpy3Ke. Operating under constant load. Machineis | ¢ Betfieb unter konstanter Belastung. Die
i Mawwa nporpesaercs 4o wa,:me y ug PO e}a iure. which Maschine erwérmt sich bis zur maximalen
e WEREEN BTN, LOUGER] P P ! Temperatur welche dann dauerhafte Endtem-
ﬁ 3aTeM CTaHOBUTCA NOCTOAHHON KOHeUHolt |  than becames permanent end temperature. ur wird
Teuneparypa Temnepatypoii. e v,
Bpems
S2 - Pexium KpaTKOBpeMeHHOIi Harpy3Ku Short- time duty cycle Kurzzeitbetrieb
Harpysra l— KpatkoBpemeHHbIil pabounii Lukn,
npy KOTOPOM KOHeuHas Temneparypa Short-time duty cycle where end temperature | Der Kurzzeitbetrieb bei welchem die Endtem-
SneKTpi e u  E— He pocTuraetca. Cnepytouero nocne is not reached. The following interval is peratur nicht erreicht wird. Die nachfolgende
Harcaanunan HarpeBa MHTEpBaa AOCTAaTOYHO enough for cooling. Pause geniigt fiir die Abkiihlung.
/\ ANA 0XNAXKAEHWA.
Temnepatypa
Bpemsa
S3 ""'1“':"“":""5 - Pexum npepbIBUCTOi Harpy3KH, Intermitent duty cycle not under Aussetzbetrieb ohne Anlaufeinwirkung
He 3aBUCALLNI OT cTapTa
Harpyzka
. . . ) Der Betrieb ist zusammengesetzt aus einer
Pabounii LKA COCTOUT U3 0AMHAKOBbIX Duty cycle is composed of uniform series of Rei ) ;
Srexromsecre . ) eihe gleichwertiger
eccre| NI D cepuii UKNoB paboTbl - NOCTOAHHAA cycles that consist of of constant load duty A
e Harpy3Ka U OCTaHOBKa. and astandstil Zyklen, welche aus dem Betrieb mit konstan-
S TG, ’ ter Belastung und Stillstand bestehen.
Bpemn
MpogomkMTeNnBHOCH YUKNa o o g
- ; Intermitent duty cycle under influence S -
S4 Pexm npepbleM(TOM Harpyski, Vo . Aussetzbetrieb mit Anlaufeinwirkung
T h_h 3aBUCALLMIA OT 3anycka of starting
S N R
Der Betrieb ist zusammengesetzt
. Pa6oumii LWMKN COCTOUT U3 OMHAKOBbIX Duty cycle is composed of uniform series of aus einer Reihe gleichwertiger
e Cepuil LMKNOB - 3anycka, paboTbl ¢ycles which consist of starting time, constant Zyklen, welche aus der Anlaufszeit, dem
J\/\"’““"’“’"’ CMOCTOAHHOI HarPy3KOii 1 OCTAHOBKM. load duty and a standstill. Betrieb mit konstanter Belastung und dem
Temnepartypa
- Stillstand bestehen.
Bpemsa
S5 Pexum npepbIBUCTOI Harpysku, Intermitent duty cycle under influence of | Aussetzbetrieb mit Anlaufeinwirkung
TpoAonKuTeNbHOCL LKA " . . . .
e B 3aBUCALLMIA OT 3anycKa u starting and electrical braking und elektrischer Bremsung
Harpysxa H H 3MEKTPUYECKOro TOPMOXKEHUA
D NF R _
dnextpuecke . L L Die gleichwertigen Zyklen sind aus der
" norepm ﬂ_d OzvHaKoBble Cepuu LMKNOB, COCTOALLME Uniform cycles consisting of starting time, Anlau fsgz oit Zoit mi + de rykons tanten Last und
e, U3 iepuopa 3anycka, pabotel constant load time and braking time. SR
S M PP € NOCTOSHHOIA Harpy3Koid 1 nepuopa der Bremszeit zusammengesetzt.
— TOPMOXEHNA.
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MpogommuTenbHOCH YWKNa

S6 v

Harpyaka i .

nexpueckme
notepu

Makc.

Temneparypa Temnepatypa

Bpemsn

HenpepbIBHbIi pexum pa6oTbi
CNpepbIBUCTOI Harpy3Koil

Continuous duty cycle with
intermitent load

Dauerbetrieb mit Aussetzbelastung

OpuHakoBble paboune LMKNbI,
COCTOALLME M3 NEepUOZOB PaboTbl
C MOCTOAHHOI Harpy3Koil 1 paboTbl
Ha Xon0CcToM Xopy (63 Harpy3km).

Uniform duty cycles consisting of constant
load time and idling (no load time).

Die gleichwertigen Zyklen sind aus der Zeit
mit konstanter Belastung und Leerlaufzeit
zusammengesetzt.

HenpepbiBHbIil pexum paboTbi ¢ 3anyc-
KOM 1 aN1eKTpn4eckuM TOpMoXKeHem

Continuous duty cycle with starting

Nichtaussetzbetrieb mit Anlauf und
elektrischer Bremsung

OpuHakoBble paboune LMKNbI,
COCTOALLME U3 NepHOAOB MycKa,
paboTbl C OCTOAHHOI Harpy3KOil,
11 Nepnoaa TOpMOXeHMA.

Uniform duty cycles consisting of starting
time, constant load time, and braking time.

Die gleichwertigen Zyklen sind aus der An-
triebsanlaufzeit mit konstanter Belastung und
Bremszeit zusammengesetzt.

HenpepbiBHbIii pexum pa6oTbl
CNepuoANYecKUM U3MeHeHneM
CKOpOCTY BpaLLeHns

Continuous duty cycle with periodical
change of revolving speed

Nichtaussetzbetrieb mit
periodischer Drehgeschwind-
igkeitsinderung

Kax bl pabounit LK BKNKoYaeT nepuop
paboTbl C NOCTOAHHOI HArpy3Koii 1
onpefieneHHoi CKopOCTbIo BpalLeHus, 3atem
Cnenyet oA N HeckoNbKo NeproAoB ¢
Pa3NUYHBIMI Harpy3Kamu, KOTOPbIM
COOTBETCTBYIOT Pa3Hble CKOPOCTY BPaLLEHNA.

Each duty cycle includes time with constant
load and determined revolving speed, than
one or more times with different loads which
match different revolving speeds.

Jeder Zyklus beinhaltet die Zeit mit konstanter
Belastung und bestimmter Drehgeschwind-
igkeit, nachfolgend eine oder mehrere
Zeiten mit anderer Belastung welchen verschie-
dene Drehgeschwindigkeiten entsprechen.

S 7 MposomkuTenbHoCh YMKna
Harpysxa
Dl N F
InekTpuseckue
notepn
Maxc.
Temneparypa st
Bpems -
S 8 TIpOAOMKMTENbHOCH UMKNa
Harpyska
JnekTpuseckue
notepn
Temneparypa
RS
Sg D__F S

Cxopocts

Harpyska c1:

ERTpisIn _LL_LLJ

notepn

Make.
Temne-
Temnepatypa patypa

Pexum npepbIBUCTOIl Harpy3Ku
CaLMKNMYecKuMU M3MeHeHnAMM
Harpy3KHu 1 CKOPOCTU BpaLLeHNA

Intermitent duty cycle with nonperiodi-
cal changes of load and revolving speed

Aussetzbetrieb mit nichtperiodischer
Belastungs- u. Geschwind
gkeitsdnderungen

Pabounit unkn coctout u3 cepum
ALMKNNYECKNX NEPUOAOB C M3MEHEHNEM
HarpysKu 1 CKopoCTI BpaLLeHuA.
(TaHAapTHbIiA pabounii umkn ana
3neKTpoABuUraTeneii, pabotaiowux yepes
npeo6pa3oBateb YacToThl.

Duty cycle is consisting of series of non-pe-
riodical cycles, with changable load and
revolving speed. Characteristic duty cycle for
drive through frequency inverter.

Der Betrieb ist aus einer Reihe nichtperio-
discher Zyklen zusammengesetzt, wo die
Belastung und Geschwindigkeit dnderbar
sind. Charakteristischer Antrieb iiber
den Frequenzumrichter.

S10

HarpysKka L1 L3

SnexTpueckue
notepn

Temnepatypa

Bpemn 1

HenpepbiBHbIii pexum paboTbi
C XapaKTepHOii N3MeHAeMON Harpy3Koi

Continuous duty cycle with characteristi-
cal changeable load

Dauerbetrieb mit charakteristich
sich @ndernder Belastung

HenpepbIBHbIi pexium paboTbl
C nepemeHHoiA Harpy3Koil. Paboumit ukn
COCTOMT U3 CEPUM LIMKNOB C EPEMEHHOIA
Harpy3koii. MawwuHa nporpeBaetcs o
pa3HbIX TeMnepaTyp B 3aBUCMMOCTH
0T Harpy3ku. Paboume umknbl meioT
MaKC. 4 XapaKTepHbIX 3HaueHus
Harpy3Ku, l0CTaTouHble AA JOCTUXeEHUA
TePMUYECKOro 6anaHca MaLUyHbl.
MuHumanbHaa Harpy3ka Bo Bpems
pabouero umkna Moxert 6biTb paBHa 0,
T0 eCTb 63 Harpy3Ku.

Continuous operation with changeable load.
Duty cycle consists of series of changeable
load timecycles. Machine is warmed up to dif-
ferent temperatures, depending on load.Duty
¢ycles have max. 4 characteristical load values
long enough to reach thermical machine
balance. Minimal load during working cycle
can be 0, i.e. with no load at all.

Kontinuierlicher Betrieb mit éindernder Be-
lastung. Der Betrieb ist aus einer Zyklusreihe
dnderbarer Belastungszeit zusammengesetzt.
Das Gerdit wird zu bestimmten von der
Belastung abhdngigen Temperaturwerten
erwdrmt. Der Betrieb hat hichstens 4 charak-
teristische Belastungswerte in einer Dauer, die
geniigt das thermische Gleichgewicht zu
erreichen. Die minimale Belastug wdhrend
des Betribszyklus kann den Wert 0 haben, d.h
ohne Belastung.
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2.6. Mlutanue yepes npeobpasoBatenb
Y4acToTbl

[JlBuratenu cepuit SAT n 7AT cnpoekTMPOBaHbI

1 ucnbiTanbl B cootetcteum ¢ IEC60034-1u moryT
NpUBOAUTLCA B AeiiCTBUe Npeobpa3oBaTenem YacToTbl
B cooTBeTCTBUM C IEC 60034-25 B AMana3oHe
perynupoBaHua ot 5 o 87 Iy AnA nonApHoCTH
ABUratensa 2p = 2 1 AnA Apyrux nonspHocTeli B
AVanasoHe perynupoBaHuA Harpy3ku ot 5 Ao 100 Ny,
KaK noKa3aHo B Tabnuve Huxe. JlBuratenu,
npefHa3HaueHHble ANA NPUBEAEHNA B AeilCTBUE Yepe3
npeobpa3oBateNb YacToTbl, UMET BCTPOEHHYIO B
o6moTKe 3awuTy oT neperpesa. lpeobpasosatenn
4aCcTOTbl HAXOAUTCA BHE ONACHON 30HbI. XapaKTepucTUKN
ABUratena npu pabote Ha panyHbIX YacTOTaX yKa3aHbl
Ha AONONHUTENbHOI 3aBOACKOI Tabnmnuke.

Ha cxeme nokasaH o61uuii NoAX0A K MPOEKTUPOBaHMIO
B3pbIBO3aLLNLLIEHHbIX ABMraTeneit. Eam
3N1eKTPOABUraTeNb PACCUUTaH Ha 3HAYEHWA, OTIINYHbIE
0T NPpUBEAEHHbIX B TabnuLie, T0 e camoe AOMKHO ObiTb
NOATBEPXAEHO TECTOBbIMM UCTbITAHNAMM.

2.6. Supply over frequency converter

Motors of 5AT and 7AT series are designed and tested in
accordance with IEC60034-1 and can be driven by frequency
inverter in terms compatible with IEC 60034-25 within
requlation range between 5 to 87 Hz for motor polarity 2p=2,
and for other polarities in range of requlation between 5 to
100 Hz loaded as shown in the Chart below. Motors designed
for frequency inverter drive have a built-in thermal protection
in winding. Frequency inverter is situated outside hazardous
area. Motor characteristics in operation at various frequencies
are defined on the additional nameplate. The Chart shows
general approach in designing explosion-proof motors. When
a motor is designed for values different than shown in the
Chart, the same must be confirmed with benchmark tests.

2.6. Frequenzumrichterbetrieb

Die Motoren der Baureihen 5AT und 7AT sind projektiert

und gepriift iibereinstimmend mit IEC 60034-1 und kdnnen
(iber den Frequenzumrichter angesteuert werden unter
Bedingungen gemdl8 60034-25, im Regelbereich von 5 bis
87Hz fiir Polpaarzahlen der Motoren 2p=2 und fiir andere
Polpaarzahlen im Regelbereich von 5 bis 100Hz unter den
Belastungen, die in der Grafik 1 dargestellt sind. Motoren die
fiir den Frequenzumrichterbetrieb vorgesehen sind haben

in der Wicklung einen thermischen Schutz eingebaut. Der
Frequenzumrichter befindet sich auSerhalb des explosions-
gefdhrdeten Bereichs. Auf zusdtzlichem Leistungsschild sind
die Motorcharakteristiken beim Betrieb auf verschiedenen
Frequenzen definiert. Die Grafik zeigt generellen Ansatz bei der
Projektierung explosionsgeschiitzter Motoren. Wenn sich die
Werte des Motors von denen in dem Graphikon dargestellten
unterscheidet, sind diese mit der Priifung bestdtigt.
Zuldssige Spitzenspannungen:

< 1060V mit Standardisolation

< 1800V mit verstérkten Isoliersystem

> 1800 V mit Sondersystem ELLOK

M/ Mn (%) =f( f(Hz) ) - 59: U/f=konst for f<=50Hz & U=konst for f>50HZ
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Pexxum DOL Drive over frequency inverter
OxnaxgeHite IC411 IC411 IC411 IC411 Ic4n IC411 1411 IC416 cnpnyau-
TeNbHOI BeHTUNAL el
KpuBas momeHTa BpalLieHus M~ n2 MOCTOAHHaA noCToAHHaA MoCTOAHHaA MOCTOAHHaA M ~ 50/f noCToAHHaA
Yacrora 500y 5-50Ty 20-50Ty 10-50Ty 5-50Ty 50-87Tu* 50-87Ty 5-50Ty
CMHXPOHHas CKOPOCTb
JlnanasoH perynupoBaHus 1:10 1:25 1:5 1:10 1:1,74 1:1,74 1:10
HanpsxeHue / Yactota U/f =noct U/f=noct U/f=noct U/f=noct U/f =noct U=nocr U/f=nocr
PKW | M/Nm | P/kW | M/Nm | P/kW | M/Nm | P/KW | M/Nm | P/kW | M/Nm | P/kW M/Nm | P/kW M/Nm
P/kW type at/Hz | at/Hz | at/Hz | at/Hz | at/Hz | at/Hz | at/Hz | at/Hz | at/Hz | at/Hz | at/Hz atHz | at/Hz at/Hz
50 50 50 20 50 10 50 5 87 50-87 | 50-87 87 50 5-50
0,37 H5AT 71A-2 0,37 13 0,37 13 0,37 0,9 0,37 0,38 0,52 1,0 0,37 0,7 0,37 13
0,55 H5AT 71B-2 0,55 19 0,55 19 0,55 13 0,55 1,1 0,77 1,5 0,55 1,1 0,55 1,9
0,75 H5AT 80A-2 0,75 2,5 0,75 2,5 0,75 1,8 0,75 1,5 1,04 2,0 0,75 14 0,75 2,5
1,1 H5AT 80B-2 1,1 3,7 1,1 3,7 1,1 2,6 1,1 22 1,53 3,0 1,1 2,1 1,1 3,7
1,5 H5AT 905-2 1,5 5,0 1,5 5,0 1,5 3,5 1,5 3,0 2,09 4,0 1,5 29 1,5 5,0
2,2 H5AT 90L-2 2,2 73 2,2 73 2,2 5,1 2,2 44 3,06 58 2,2 42 2,2 73
3 H5AT 100L-2 3 9,8 3 9,8 3 6,9 3 59 4,18 79 3 57 3 98
4 H5AT 112M-2 4 13,1 4 13,1 4 9,1 4 78 5,57 10,4 4 75 4 13,1
1,5 H7AT 90LR-2 1,5 50 1,5 50 1,5 3,5 1,5 3,0 2,09 4,0 1,5 29 1,5 5,0
22 H7AT 90L-2 2,2 73 2,2 73 22 51 22 44 3,06 58 22 42 2,2 73
3 H7AT 100L-2 3 9,8 3 9,8 3 6,9 3 59 4,18 79 3 57 3 9,8
4 H7AT 112M-2 4 13,1 4 13,1 4 9,1 4 78 5,57 10,4 4 7,5 4 13,1
55 H7AT 1325A-2 55 17,9 55 17,9 55 12,5 55 107 | 7,66 | 143 55 10,3 55 17,9
7,5 H7AT 1325B-2 7,5 24,4 7,5 24,4 7,5 17,1 7,5 146 | 1044 | 19,5 7,5 14,0 7,5 244
N H7AT 160MA-2 il 35,6 N 35,6 N 249 1 214 | 1531 | 285 il 20,5 1 35,6
15 H7AT 160MB-2 15 48,6 15 48,6 15 34,0 15 291 | 20,88 | 3838 15 27,9 15 48,6
18,5 H7AT 160L-2 18,5 59,9 18,5 59,9 185 | 419 18,5 359 | 2575 | 479 18,5 34,4 18,5 59,9
22 H7AT 180M-2 22 713 22 713 22 49,9 22 428 | 30,62 | 571 22 41,0 22 713
30 H7AT 200LA-2 30 96,6 30 96,6 30 67,6 30 580 | 41,76 | 7713 30 55,5 30 96,6
37 H7AT 200LB-2 37 119,2 37 119,2 37 83,4 37 71,5 | 51,50 | 953 37 68,5 37 119,2
45 H7AT 225M-2 45 144,7 45 144,7 45 101,3 45 86,8 | 62,64 | 1158 45 83,2 45 144,7
55 H7AT 250M-2 55 176,6 55 176,6 55 123,6 55 1059 | *** *rE 55 101,5 *rE il
75 H7AT 280S-2 75 240,4 75 240,4 75 168,2 75 144,2 Fxx xrx 75 138,1 xrx Frx
90 H7AT 280M-2 90 2879 90 2879 90 201,6 90 172,8 il FHX 90 165,5 FHX Fxx
110 H7AT 3155-2 110 351,9 110 351,9 10 | 2463 | 110 | 2112 | *** xxx 110 202,3 xxx i
132 H7AT 315M-2 132 4223 132 4223 132 | 2956 | 132 | 2534 | *** i 132 2427 *xx *xx
160 H7AT 315LA-2 160 511,9 160 511,9 160 | 3583 | 160 | 307,1 | *** i 160 294,2 i *x%
200 H7AT 315LXB-2 200 639,9 200 639,9 200 | 4479 | 200 | 383,9 | *** i 200 367,7 i *x%
0,25 H5AT 71A-4 0,25 1,7 0,25 1,7 0,25 1,2 0,25 1,0 0,35 14 0,25 1,0 0,25 1,7
0,37 H5AT 71B-4 0,37 2,5 0,37 2,5 0,37 1,8 0,37 1,5 0,52 2,0 0,37 1,5 0,37 2,5
0,55 H5AT 80A-4 0,55 38 0,55 38 0,55 26 0,55 23 0,77 3,0 0,55 2,2 0,55 38
0,75 HS5AT 80B-4 0,75 5,1 0,75 5,1 0,75 3,6 0,75 3,0 1,04 41 0,75 29 0,75 51
1,1 H5AT 905-4 1,1 73 1,1 73 1,1 51 1,1 44 1,53 59 1,1 42 1,1 73
1,1 H7AT 90LR-4 11 73 11 73 1,1 51 1,1 44 1,53 5,9 1,1 42 1,1 73
1,5 H7AT 90L-4 1,5 99 1,5 99 1,5 6,9 1,5 59 2,09 79 1,5 57 1,5 99
2,2 H7AT 100LA-4 2,2 14,4 2,2 14,4 2,2 10,1 2,2 8,6 3,06 11,5 2,2 8,3 2,2 14,4
3 H7AT 100LB-4 3 19,7 3 19,7 3 13,8 3 11,8 418 15,8 3 11,3 3 19,7
4 H7AT 112M-4 4 26,2 4 26,2 4 18,3 4 15,7 5,57 20,9 4 15,0 4 26,2
55 H7AT 1325-4 55 36,0 55 36,0 55 25,2 55 216 | 766 | 288 55 20,7 55 36,0
7,5 H7AT 132MX-4 15 48,7 7,5 48,7 75 34,1 7,5 292 | 1044 | 39,0 75 28,0 75 48,7
1 H7AT 160M-4 1 715 1 715 11 50,0 1 429 | 1531 57,2 1 1,1 1 71,5
15 H7AT 160L-4 15 97,4 15 97,4 15 68,2 15 58,5 | 20,88 | 78,0 15 56,0 15 97,4
18,5 H7AT 180M-4 18,5 120,2 18,5 1202 | 185 | 841 18,5 721 | 2575 | 96,1 18,5 69,1 18,5 120,2
22 H7AT 180L-4 2 142,4 22 142,4 22 99,7 22 85,5 | 30,62 | 114,0 22 81,9 22 1424
30 H7AT 200L-4 30 193,6 30 193,6 30 135,5 30 116,1 | 41,76 | 154,9 30 11,3 30 193,6
37 H7AT 2255-4 37 238,8 37 238,8 37 167,1 37 143,3 | 51,50 | 191,0 37 137,2 37 238,8
45 H7AT 225M-4 45 290,4 45 290,4 45 203,3 45 1742 | 62,64 | 2323 45 166,9 45 290,4
55 H7AT 250M-4 55 353,7 55 353,7 55 247,6 55 2122 | *** i 55 203,3 o *x%
75 H7AT 2805-4 75 4823 75 4823 75 337,6 75 2894 | *** i 75 277,2 i *rE
90 H7AT 280M-4 90 578,8 90 578,8 90 405,2 90 3473 | *** il 90 3326 i *r%
110 H7AT 3155-4 110 707,4 110 707,4 110 495,2 110 4244 Fxx Fxx 110 406,6 Fxx Frx
132 H7AT 315M-4 132 846,0 132 846,0 132 592,2 132 507,6 Fxx Fxx 132 486,2 Fxx el
160 H7AT 315LA-4 160 1025,5 160 10255 | 160 | 7179 | 160 | 6153 | *** *xE 160 589,4 i *xX
200 H7AT315LXB-4 | 200 1281,9 200 12819 | 200 | 8973 | 200 | 769,1 | *** *x% 200 736,7 *x% *xx

* Pexvm paboTbl BO3MO3XeH TonbKo Ana 06moTku 230/400 B
***To 3anpocy
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2.7. MexaHuyeckas KOHCTPYKUmA

2.7.1. OcHOBHasA KOHCTPYKLMA

KoHCTpyKuMsA pambl, KNeEMMHOI KOPOOKN 1 MOALIMNHU-
KOBbIX LYNTOB. KOHCTPYKLMA IneKTpoaBuraTeneil
o6ecneynBaeT ONTUMaNbHOE OXNAX/eHWe Npu
COXpaHeH BbICOKOI MPOUHOCTH U XKECTKOCTY.
INeKTpoOABUraTENN NPEACTABAAIT C060ii BApUAHTHbIE
KOHCTPYKLIY, YTO NO3BONAET U3MEHATb WX B Pa3NNYHbIX
UCMOHEHUAX.

Marepuan ncnonHenna Kopnyca:

- IEC Tunbl 71 - 80: antomuHuii

- IECTunbi 90 - 112: anioMuHWIA WA YyryH

- IECTunbi 132 - 315: uyryH

(raHpapTHbIE KOHCTPYKLNM N3TOTaBNMBAKTCA U3
MaTepuanos, nepeyncieHHbIX B Tabnuue Hinke. [ipyrue
KOHCTPYKLIW KOpy(ca, KNeMMHOI KopobKu n
NOALLIUMHUKOBbIX LLMTOB JOCTYMHbI N0 3aNpocy.

Tak>e JOCTYMHO UCNONHEHIe dNeKTpofiBMraTeneit

C BEHTUNATOPOM C OTAENbHBIM BEHTUNATOPOM (MeTop,
oxnaxaexus |C 416). (ranaapTHOE HanpsXeHue
NUTaHUA A1A BEHTUNATOPOB C OTAENBHBIM NPUBOLOM
coctaBnaet 230 BA/400 BY =+ 10%, 50 Iy Bentunatop
3aKPbIT KOXYXOM 13 INCTOBOTO MeTanna. [lpyrue
BapUaHTbI KOXYX0B BEHTUNATOPOB (KOXKYX ANA 3aLuTbl
BEHTUNATOPA OT AOMAA, KOXYX ANA TEKCTUIBHOIA
NPOMbILLNIEHHOCTU U T.4.) BOCTYMHbI MO 3aMPocy.

2.7. Mechanical design

2.7.1. Main design

Frame, terminal box and bearing shields design. The
motors are designed allowing the optimal cooling while
maintaining high strength and stiffness. Motors are variant
constructions which allows their modification in different
designs.

The frame is made:

-IEC types 71 - 80: aluminum

- [ECtypes 90 - 112: aluminium or cast iron
-IECtypes 132 - 315: cast iron

Standard designs are made from materials shown in the
table below. Other frame, terminal box and bearing shield
designs are available on request.

Motors are also available in a design with a separately driv-
en fan (cooling method IC 416). Standard supply voltages
for separately driven fans are 230 VA/400 VY £10 %, 50 Hz.
Fan is covered with a sheet metal fan cover. Other fan cover
designs (rain fan cover, cover for textile industry. . .) are
available on request.

2.7. Mehanische Ausfiihrung

2.7.1. Hauptausfiihrung

Konstruktion des Gehduses, des Klemmkastens und der
Lagerschilder.

Die Konstruktion des Motors ist so konzipiert dass sie

eine optimale Kiihlung ermdglicht und gleichzeitig hohe
Festigkeit und Steifigkeit beibehalten kann. Motoren haben
eine variante Konstruktion die viele Anderungen erméglicht.
Die Gehduse sind aus :

-Typenreihe 71 - 80: Aluminium

-Typenreihe 90 - 112: Grauguss oder

Aluminium

-Typenreihe 132 - 315: Grauguss

Standardausfiihrungen sind aus Materialien die in der Ta-
belle unten stehen gemacht. Andere Konstruktionsvarianten
des Gehduses, des Klemmkastens und der Lagerschilder sind
auf Anfrage erhaltlich.

Die Motoren sind auch in der Version mit der Fremdliiftung
erhdltlich (Kiihlungsart 1C416). Standardméssige Spannung
fiir die Fremdliiftungsmotoren betragt 230 VA/400VY +10
%, 50 Hz. Der Fremdliifter ist mit der Blechschutzhaube
bedeckt. Andere Konstruktionsbauformen der Liifterhaube
(Regenschutzdach, Textilhaube. . .) sind auf Anfrage
erhaltlich.

T™n 5AT71-112 7AT 90-112 7AT 132-315
Kopnyc/ Frame / Gehdiuse EN 485 Al-Si 12 EN-GJL200S EN-GJL200S
Nana/ Feet/ Fiisse EN 485 Al-Si 12 EN-GJL200S EN-GJL200S
Knemmuas kopobka / Terminal box / Klemmkasten EN 485 Al-Si 12 EN 485 Al-Si 12 EN-GJL200S
Wwbi / Shields / Lagerschield EN-GJL200S EN-GJL200S EN-GJL200S
Koxyx BeHTunatopa / fan cover / Lufterhaube EN 10131 - cranb EN 10131 - cranb EN 10131 - cranb
Bentunatop / fan / Liifter PP/ EN 485 Al-Si 12 PP/ EN 485 Al-Si 12 EN 485 Al-Si 12/ EN-GJL200S
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B3anmozamensemoctb Ex db - Ex db eb

1 NpAMOIi KabenbHblii BBOA
Haluv B3pbIBO3aLLVILLEHHbIE dNEKTPOABUTaTENM UMEIOT

YHUBEpCanbHyt pamy fo TUY, 4To NO3BONAET:
« MeHATb Ex db Ha Ex db eb

« CMOMb30BaTbCA NPAMON BBOA Kabens

[Ina n3meHeHnA KOHCTpyKumu Asuratens ¢ Ex db Ha

Ex db eb Heo6xoaMMO TONbKO 3aMeHUTb KNeMMHYI0
KOPOOKY C COOTBETCTBYIOLMM YNIOTHEHUEM, BUHTaMM 1
KpbIWKOA. CM. puCyHOK Hike. Bo3MOXHOCTH BapuaHTa
B3 co CMeHHbIMM lanamu NpUBEAEHBI HUXE.

Exdb - Ex db eb interchangeability and direct cable
entry

Qur electric motors in Ex protection have a common base plate
by type which allows the following:

« Exdb - Ex db eb interchangeability

« direct cable entry

To make the motor change from Ex db into Ex db eb design it is
only needed to replace the terminal box with the correspond-
ing seal, screws and cover. lllustration can be seen below.
Possibilities of variant B3 shield and exchangeable feets are
shown below.

Exdb - Ex db eb Austauschbarkeit und direkte Kabelein-
fiihrung

Unsere explosivgeschutzte Motoren haben eine gemeinsame
Basisplatte die néchstes ermdglicht:

« Exdb - Ex db eb Austauschbarkeit

« Direkte Kabeleinfiihrung

Um den Motor von Ex db zum Ex db eb zu verdindern muss
mann nur die Klemmkasten mit zugehdrigen Dichtung,
Schrauben und Deckel wechseln. Das Bild kann unten gesehen
werden. Die Mdglichkeit des Varianten B3 Lagerschied und
angeschraubten Fiissen ist auf dem Bild unten gezeigt.

T‘n 5AT71-112 7AT 90-112 7AT 132-280
B3aumosamensemocme Ex db Ha Ex db eb
u Haobopom [Ipamoli kabenbHblli 6600 v v v
[pamoti kabestbHoili 6600 v v v

YHuBepcanbHas pama, KnemmHas Kopobka
C BO3MOXHOCTbI0 3aMeHbl Ex db eb Ha Ex db

KnemmHas Kopobka
B ucnonHenuu Ex db eb

B5 pama

WcnonHenne B3 ¢ gononHuTenbHom
pamoit B5: 5AT 71-112 n 7AT 90-112

KnemmHas Kopobka
B ucnonHenuu Ex db

MpAmoli kabenbHblil BBOA
Ha YHUBepCa/bHO pame

(bemHaq nana
7AT 90-112
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2.7.2. Knacc mexaHuveckoii 3awutbl — IP koa
(reneHb 3aLLMTbl MeXaHUYeCKNX MaLUVH onpeaendeTca B
COOTBETCTBUM C TpeboBaHMAMM cTanaapTa IEC 60034-5,
o603Hauaertca ABymA byksamu IP 1 ABymMA uudpamu.
Bce aBuratenu, nepeyncienHble B 3ToM Katasore B
6330BOM CMONHEHUH, IPON3BOAATCA CO CTEMEHDBIO
3awmTbl IP55. [laHHbIN Knacc 3aluThl rapaHTUpyeT
3aLNTY YenoBeKa OT NPAMOF0 KOHTAKTa C YacTAMY,
HaXoAALMMICA NOZJ HANPAXKEHNEM 1 OT NPAMOT0
KOHTAKTa C BHYTPEHHUMI NOABUKHBIMI YacTAMMU,
3awmTy 060pynoBaHNA OT BpeSHbIX 0CTaTKOB Mbi
(0TBEpCTME ANA MUY HE TEPMETMYHO, HO KONIMYECTBO
NPOHUKAIOLLEN MbINK He MOXKET NOBMATD Ha paboTy
MaLUNHbI) 1 BOAbI CO BCEX CTOPOH.

[JlBuratenu c Apyrumu creneHAMM 3awwuTbl IP moryt
6bITb NPoM3BefeHbI MO CeLnanbHoMy 3anpocy. Mbl
MOKeM NPOM3BOANUTb AABUTATENN C BbICOKON CTENMEHbI
3awmTbl IP 67. 3HaueHnA COOTBETCTBYHOLLMX ANANA30HOB
IP npuBeseHbl B Tabnuvie Huxe.

2.7.2. Index of mechanical protection — IP code
Protection ratings for mechanical machines are defined in
accordance with the rules of standard IEC 60034-5, with two
letters IP and two characteristic numbers. All motors listed in
this catalogue are produced in IP55 index of protection as a
standard design. This kind of protection protects persons from
direct contact with parts under voltage, from direct contact
with internal moveable parts, from harmful dust residues
(dust penetration is not totally blocked but it can not enter
the machine to the extent to have influence on machine
operation) and water from all directions.

Motors with other IP ratings are designed on special requests.
We can produce motors in high IP 67 protection. Meaning of
respective IP ratings is presented in Table below.

2.7.2. Mechanische Schutzart — IP Zeihen

Die Schutzarten fiir elektrische Maschinen sind nach den
Regeln der Norm IEC 60034-5 mit zwei Buchstaben IP und
2wei charakteristischen Zahlen bestimmt. Alle in diesem
Katalog gennanten Motoren werden in ihrer Grundausfiihrung
in der Schutzart IP 55 ausgefiihrt. Dieser Schutz schiitzt die
Personen von der Beriihrung der unter Spannung stehender
Teile und von beweglichen Innenteilen, von schédlicher
Staubablagerung (Eindringen des Staubs ist nicht vollstdndig
verhindert, aber der Staub kann nicht in solcher Menge
eindringen um die Arbeit der Maschine zu beeinflussen) und
vom Wasserstrahl aus allen Richtungen.

Auf Anfrage kénnen Motoren auch in anderen Schutzarten
gebaut werden. Es iste eine Ausfiihrung in hohem IP67 Schutz
erhdltlich. Die Bedeutung einzelner Schutzarten ist in der
Tabelle unten dargestellt.

3alywTa aneKTpoABHraTeneil 0T nonafaHNA BOAbI 1 NOCTOPOHHUX NPEAMETOB
Protection of electric drives from water and foreign objects impact
Der Schutz elektrischer Antriebsmittel vom Fremdkdrperberiihrung und Wasser

BykBeHHoe 0603HaueHne
Letter mark
Buchstabenbezeihnung

P55

3atwwTa ot Bofibl (B)
Water protection (B)

Schutzgegen Eindringen des Wassers (B)

3awmra ot NPOHNKHOBEHNA MblJIN 1 NOCTOPOHHUX NPEAMETOB (A)

Protection from dust breaches and foreign objects (A)
Schutzgegen Eindringen von Fremdkorper und Staub (A)
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Knacc 3awutbl Knacc 3awutbl
A Index of protection B Index of protection
Schutzstufe Schutzstufe
3aLuwTa ot Menkux yactuw d> 1 MM, 3alLuTa ot nonajaHua
WHCTPYMEHTOB, NPOBOZIOB U T. A. 3aLwuTa o 6pbI3r BoAbl CO BCEX CTOPOH
4 Protection from small particles d>Tmm, protection from tools, wires etc. 4 Protection from splashing water from all directions
Schutz komige Fremdkdrper mit d>1mm, Schutz vonWerkzeugen, Drihten Schutz gegen Spritzwasser aus allen Richtungen
und dinnlichem
3aLLuTa T 0CTATKOB MbIM (3aLLATa OT MbIK), NOAHAA 3aLLWTa OT YapoB TR T S
Protection from dust residues (dust protected), totally protected from impact ) ) .
5 . e . 5 Protection from water jets from all directions
Schutz gegen Staubablagerung (staubgeschiitzt), vollstindinger Beriihrungs- .
Schutz gegen Strahlwasser aus allen Richtungen
schutz
3aLuuTa 0T 0CTaTKOB MbIM (MbINEHENPOHMLAEMOCTD), 3auTa ot 6pbI3r MOPCKOIA BOAbI MM MOLLHOI BOAAHOI CTpYN
Mo/HasA 3alLuTa oT yAapoB (3awwmTa T HaBOAHEHMA)
6 Protection from dust residues (dust protected), totally protected from impact 6 Protection from splashing with seawater or stron water jet (flood protected)
Schutz gegen Eindringen des Staubs (staubdicht), vollstéindinger Schutz gegen Aufschwemmen des Seewassers oder starken Wasserstrahls
Beriihrungsschutz (glutgeschiitzt)
3alwnTa ot norpy»xeHua B Bopy rnybuHoii o1 15 cM 4o 1m
7 Protected from immersion between 15 centimeters and 1 meter in depth
Geschiitzt vor Eintauchen zwischen 15 Zentimetern und 1 Meter Tiefe




2.7.3 MoHTaXHble NONoXeHus
MoHTa)Hble NoN0XKeHUA 1 UX MapKMPOBKa OnpeaeneHbl
aupektusamu [EC60034-7 n DIN 49250. MoHTaXHble
nonoxeHnsa ¢ mapkuposkoii cornacHo DIN u |EC
npuBeeHbl B TabnnLe Hike.

2.7.3. Mounting arrangements

Mounting arrangements and their marking are defined by the

directives IEC 60034-7 and DIN 49250.
Mounting arrangements with markings according to DIN and
IECare given in the Table below.

2.7.3. Bauformen

Die Bauformen der Motoren und deren Bezeichnungen sind
mit Vorschriften IEC 60034-7 und DIN 49250 definiert. In der
Tabelle sind die Bauformen mit vergleichenden Bezeichnungen
nach DIN und IEC dargestellt.

IMB3 IMV5 IM V6 IMB6 IMB7 IM B8
IM 1001 IM 1011 IM 1031 IM 1051 IM 1061 IM 1071
I8 L [_
Z ‘*I]'_J N
IMB5 IMV1 IMV3
IM 3001 IM 3011 IM 3031
/ =L
ﬁT ] |
|
l | i
ﬁﬁb T
IMB14 IMVi8 IMV19
IM 3601 IM 3611 IM 3631
1 |
IM B35 M V15 IM V36
IM 2001 IM 2011 IM 2031 IM 2051 IM 2061 IM 2071
— N )
‘ \
o |>,,¢‘,,, : | _ | _
| J | |
L . N i
7 s TLQ_[]_W N )
IM B34 M V15 IM V36
IM2101 M 2111 IM2131 IM2151 IM 2161 M2171
1 LS .
g 3 ET 4 t | T
1, | P 5
= LI : / ’
‘kﬁ\ ﬁ{T \ ‘
IM B9 IMV8 IM Vo
IM9101 IM9111 IM9131
) ’_L;[_' Prema [EC60084-7 i DIN 49250
E ‘ [ |
i | According to IEC600347 and DIN 49250
:4 | \
- 1 i Nach IEC600347 und DIN 49250
; ‘
k T &;J\_tj_l&ﬂ !

dneKTpoABUraTesb Ha anax
Foot mounted motor
Fussmotor

®naHuUeBbIN 3/1IeKTpoABMraTesnb CO CKBO3-
HbIM OTBEpPCTMEM CO CTOPOHbI NpUBOAa
Flange mounted motor with through holes at
D-end

Flanschmotor mit Durchgangslécher
antriebsseitig

OnaHueBbI SNeKTpoABUraTesb € MMyXum
pe3b60BbIM OTBEPCTNIEM CO CTOPOHbI
npusoga

Flange mounted motor with blind

tapped holes at D-end

Flanschmotor mit blinden Gewindelécher
antriebsseitig

OnaHueBbIll SNeKTpoABUraTesnb Ha fanax
CO CKBO3HbIM OTBEPCTUEM CO CTOPOHbI
npuBoga

Foot and flange mounted motor with

through holes at D-end

Fuss-und Flanschmotor mit Durchgangslécher
antriebsseitig

(DnaHueBbIN 31eKTpoABUraTeNb Ha lanax
C rnyxvim pe3b6oBbiM OTBEpPCTUEM
CO CTOpPOHbI NpUBOAa

Foot and flange mounted motor with blind
tapped holes at D-end

Fuss-und Flanschmotor mit blinden
Gewindel6cher antriebsseitig

3neK'rpoAB|nra'renb 6e3 nogwnnHKa
LNTa CO CTOPOHbI NpuBoAa

Motor without bearing and endshield on D-end
Motor ohne Lager und Lagerschild
antriebsseitig
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2.7.4.Ban

B 3aBMCMMOCTY OT HOMMHANBHOI MOLLHOCTY SM1EKTPO-
ABUraTeNA BbIXOAHOI Baj COOTBETCTBYET TUNOPa3Mepam
pambl. Banbl aBurateneil u3 cneynanbHom Crany unm
ApYrvx pa3amepoB AOCTYNHbI N0 3anpocy. [abapuTbl

11 JOMYCKIN ANA LWNOHOYHBIX Na30B U LINOHOK Onpezene-
Hbl B cooTBeTCTBIN C EN 50347,

2.7.4. Shaft

Depending on the rated outputs, the shaft dimensions are
adjusted to the motor frame sizes. Motor shafts of special
steel or dimensions are available on request. Dimensions
and tolerances for keyways and keys are designed according
to EN 50347.

2.7.4. Welle

Abhdingig von der

Nennausgangscharakteristiken des Motors sind die Wellendi-
mensionen der Motorbaugrdfen zugeordnet. Die Motorwellen
aus dem Sonderstahl oder mit den Sondermassen sind auf
Anfrage erhdltlich. Die Massen und Toleranzen fiir Passfeder-
nuten und Passfeder sind gemdl8 EN 50347.

2.7.5. MopwunHuku

IneKTpoABUraTeN TUNopasmepom ot 71 go 250
0CHALLIEHbI aHTUPUKLIMOHHBIMI MOALIMMHUKAMN

C NOCTOAHHOI cMa3Koil. HaunHaa ¢ Tunopasmepa 280
ABUraTeNy OCHaLLieHbl YCTPOICTBaMM NONONHEHNA
CMa3Ku. [paduk cMasKm, KONYECTBO U COPT yKa3aHbl
Ha JI0MOJHUTENbHOI 3aBO/CKOI Tabnnuke. YcuneHHble
POIMKOBbIE MOALMMHUKN Ha MPUBOAHOI CTOPOHE ANiA
NOBbILIEHHON PaAWanbHON Harpy3Ku 1 YCTPONCTBa ANA
NOBTOPHOTO CMa3blBaHWA AOCTYNHbI N0 3anpocy. Mo
3anpocy MOXHO UCMONb30BaTb POSIMKOBbIE MOAWMMHU-
Ku.

2.7.5. Bearings

The motor frame sizes 71 up to 250 have permanently greased
lubricated anti-friction bearings. Motors frame size 280 and
have regreasing devices. Regreasing intervals, grease quantity
and grease grade are quoted on an auxiliary motor name-
plate. Heavy-duty roller bearing arrangements at drive end for
increased radial load and regreasing devices are available on
request. 2RS bearings can be used on request.

2.7.5. Lager

Die MotorenbaugrdBen 71 bis 250 haben dauergeschmierte
Lager. Ab BaugrgBe 280 nach oben haben die Motoren einge-
baute Schmiernippel. Die Nachschmierintervalle, Fettmenge
und Fettart sind auf dem zusdtzlichen Motorschild definiert.
Die Walzrollenlager fiir schwere Antriebe auf der Antriebsseite
des Motors (fiir erhhte Radialbelastungen) und zusdtzliche
Nachschmiereinrichtungen sind auf Anfrage erhdiltlich. 2RS
Lager kdnnen auf Anfrage benutzt werden.

Cepun 5AT/7AT /Series 5AT/7AT / Baureihe 5AT/7AT

Tun noAwWIMNHMKA ¢ NPUBOAHOI/

HenpuBOAHON CTOPOHbI
Bearing type on DE/NDE Lagertype auf AS/BS

Tun ynnoTHeHua/ NnabUpNHTHOrO YNNOTHEHUA
CNPUBOAHOI1/HeNPUBOAHOI CTOPOHDI
oil seal type/labyrinth ring on DE/NDE
WDR/ Labyrinthdichtung Type auf AS/NAS

7 6203-27C3 AM7x28x7
80 6204-27C3 A20x35x7
90 6205-272C3 A25x37x7
100 6206-27C3 A30x47x7
12 6306-22C3 A30x47x7
132 6208 -27C3 A40x55x7
160 6309-27Q3 A45x60x7
180 6310-22C3 A50x65x8
200 6312-27Q3 A60x80x 10
225 6313-21Q3 A65x85x 10
250 6314-21C3 A70x90x 10
280 6316 A80Xx 115x 12
315 6319-CG A85x115x 13

34




J.'l,onycmmoe paaunanbHoe U NpoAoJibHOe ycunna
B tunnyHbIx YCnoBmAX 3KcnyaTaumu Moxer 6bITb

JOCTUTHYT CPOK CNy6bl 3nekTpoaBuratena (Lh10)

100 000 yacoB. Cpok cy6bl NOAWIMIHUKOB 3aBUCUT

OT Pa3NNYHbIX paKTOPOB, TaKUX KaK pa3Mep MOALINMHY-
Ka, Harpy3Ka Ha NOALINMHMK, CKOPOCTb JABUraTens,
YCII0BUA SKCMNyaTaLmMn 1 CPOK cny6bl cmaski. Cpok
Cny6bl NOALINMHNKOB SNEKTPOABUraTeNeil ropu3oH-
TaNbHOT0 MCMoNHeHuA He MeHee 40 000 yacoB npu
OTCYTCTBUN JOMOJIHUTENbHbIX 0CEBbIX HArPY30K U He
MeHee 25 000 yacoB Npyu MaKCMManbHO BO3MOMHbIX
JOMYCTUMbIX Harpy3Kax.

[Jlonyctumble paguanbHble (Mpu HyNneBom NpoAosbHOM
ycunun) 1 NpogonibHble ycunua B HbtotoHax (npu
HyNeBoi paaunanbHoii cuie) ana ABurateneii pasHblx
pa3mepoB NpuBefeHbl B TabnuLe HUXKe. 3HaueHns
paccunTaHbl Ha HOpManbHbIe YCOBUA IKCMTyaTaLmMn
npu yactote 50 [y co CTaHAAPTHBIMI NOALIMMHUKAMM

11 CTaHAAPTHBIM CPOKOM CNY6bI MoALLMnHUKOB 25000
YacoB.

Mpu yactote 60 Iy 3HaUEHNA LOMKHDI ObITb YMEHbLLEHSI
Ha 10%. [Ina ABYXCKOPOCTHBIX ABUTaTeNei 3HaueHns
paccunTbIBAIOTCA ANA 6onee BbICOKOI CKOPOCTH.
[Jlonyctumble npoponbHble Harpy3ku (FA) Ha cBobogHOM
KOHLe Bana (B H) Ans craHAapTHOro NOALWMUMIHUKOBOTO
610Ka B 3aBUCUMOCTM OT CXEMbI KPEMJIEHNA 1
HanpaeneHusA Harpy3K1 NpUBEZeHbI B TabNuLe HIKe.
[Jlonyctumble paauanbHble Harpy3ku (FR) Ha ceobogHom
KOHLe Bana (B H) Ans craHAapTHOro NOALWMUMHUKOBOTO
6n10Ka 1 Toukn npunoxenns cunbl X = E/2 (Mm)
HE3aBMCUMO OT CMOCoHa MOHTaXa JBUraTens,
npuBe/eHbl B TabnuLe HUXe.

3HaueHuA JONYCTUMbIX Harpy30K NP 0JHOBPEMEHHO
NPUNOKEHHBIX PaAUANbHbIX U NPOJOLHBIX YCUANAX
NpeAoCTaBNATCA MO 3aMpocy.

Permissible radial and axial forces

Under average operating conditions a lifetime (Lh10) of
100,000 hours can be achieved. The lifetime of bearings
depends on various factors such as bearing size, bearing load,
motor speed, operating conditions and grease lifetime.

The bearing lifetime on motors with horizontal type of
construction is at least 40,000 hours if there is no

additional axial force and at least 25,000 hours with the
admissible permitted loads.

The permissible radial force in Newton (assuming zero axial
force) and axial force in Newton

(assuming zero radial force) for different motor sizes is shown
in the table below.

The values are based on normal conditions at 50 Hz with
standard bearings and lifetime of 25,000 hours.

At 60 Hz the values are reduced by 10%. For two-speed
motors, values are based on a higher speed.

Permissible axial loads (FA) on free shaft end (in N) for stan-
dard bearing assembly in relation to mounting arrangement
and the direction of load are given in the table below.
Permissible radial load (FR) on free shaft end (in N) for
standard bearing assembly and point application of the force
X=£/2 (mm) independent of motor mounting arrangement
are given in Table.

The permissible loads of simultaneous radial and axial forces
are available on request.

Zuldssige Radial und Axialkrdfte

Unter durchschnittlichen

Einsatzbedingungen kann die Lebensdauer (Lh10) von
100,000 Stunden erreicht werden. Die Lagerlebensdauer ist
von verschiedenen Faktoren, wie z.B. Lagergrope, Belastung,
Drehgeschwindigkeit,

Einsatzbedingungen und Fettlebensdauer sind, abhdngig. Die
Lagerlebensdauer von Motoren, die fiir horizontale Einbaulage
konstruiert sind betrdgt mindestens 40,000 Stunden wenn
keine zusdtzliche Axialkraft vorhanden ist und mindestens
25000 Stunden mit zuldssiger Axialbelastung. Zuldssige
Radialkrdfte in Newton (vorausgesetzt es ist keine Axialkraft
vorhanden) fiir verschiedene MotorgrdBen sind in der Tabelle
dargestellt. Die Werte basieren sich auf normale Bedingungen
bei 50 Hz mit serienmasige Lager und der Lebensdauer von
25000 Stunden. Auf 60 Hz sind die Werte um 10% reduziert.
Fiir mehrtourige Motoren beziehen sich die Werte auf die
hohere Geschwindigkeit.

Zuldissige Axialbelastungen (FA) auf das freie Wellenende

(in ) fiir serienmasige Lagerbestiickung abhdngig von der
Einbaulage und Belastungsrichtung sind in den Tabellen
dargestellt.

Zuldissige Radialbelastung (FR) auf das freie Wellenende (in N)
fiir serienmasige Lagerbestiickung und Angriffspunkt X=£/2
(mm) unabhdngig von der Motoreinbaulage, ist in der Tabelle
dargestellt.
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MPOLOJTIbHOE YCUIINE NPOAOJIbHOE YCUNNE NPOAOJIbHOE YCUNNE
AXIAL LOAD AXIAL LOAD AXIAL LOAD
AXIALBELASTUNG AXIALBELASTUNG AXIALBELASTUNG

MOHTAXHOE YCTPOWCTBO IMB3, IMB5 = MOHTAXXHOE YCTPOWCTBO IMV5, IMV1
MOUTING ARRANGEMENT iMV’5, IMV1
ANBAULAGE IMV5, iIMV1

MOUTING ARRANGEMENT IMB3, IMB5
ANBAULAGE IMB3, IMB5

F, = npoponbHoe ycunue (H)

Fr = pagunanbHoe ycunue (H)

[onycTtmoe pagvanbHoe ycunue Fg (H)
Ha cBOOOAHOM KOHLIe Bana

Fr = pagvanbHoe ycunne (H)

P = mouwHocTb aBuratend (KBt)

N = CKOPOCTb ABuratens (06.MvH.)
D = gnametp wkuea
c

= KO3GOULMEHT

C =3 (N10oCKMI NPVBOAHON PEMEHb
0€3 HAaTAXKHOr O LLKNBA)

Cc=2 (NIOCKMI NPUBOAHOM PEMEHb
C HaTAXKHbBIM LWKNBOM)

c=22-25 (ana KIMHOBMAHOIrO PEMHS)

BaxkHo:

BepwuHa ycunua Fg He [OmKHa BbIXOAUTD 3a
npefensl CBO6OAHOTO KoHLa Bana (X <E).
3HayeHuA Fr AnA pasHbix ycunuin BHyTpY «E»
NPeAOCTaBAATCA MO 3anpPoCy.

[MpymeyaHue:

3HayeHMA AOMYCTUMbIX MPOAOIbHBIX U Pagranb-
HbIX YCWUANIA [ENCTBUTENBHBI ANA paboyero
umkna npu 50 . [inA paboyero umkna npw
yactorte 60 [L BCe 3HaueHna cnefyeT yMeHbW T
Ha 10%

3HayeHWA AnAa APYrux BULOB HAarPy30K,
0CO6EHHO KOMOVHMPOBAHHBIX - MO 3aMpocy.
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F, = axial force (N)
F. = radial force(N)

Permissible radial load F (N) on free shaft end.

_19120-P-c
R D:-n

Fr = radial force (N)

= motor power (kW)

F

= motor speed(rpm)
= pulley diameter

N g S

= coefficient

c=3 (flat belt without
tension pulley)

c=2 (flat belt with
tension pulley)

c=22-25 (forVbelt)

Important:

Vertex of the force F, must not be out of the free shaft
end (X < E). Values of F; for different force inside ,E”
upon request.

Note:

Values of permissible axial and radial loads are valid
for duty cycle at 50Hz. All values are decreased by 10%
for duty cycle at 60 Hz.

Values for other kind of loads, especially combined
ones — upon request.

MOHTAXHOE YCTPOWCTBO IMV6, IMV3
MOUTING ARRANGEMENT IMV6, IMV3
ANBAULAGE IMV6, IMV3

PAANAJIbHOEe YCUITNE
RADIAL LOAD
RADIALBELASTUNG

X=E/2

MOHTAXXHOE YCTPOWCTBO IMB3, IMB5
MOUTING ARRANGEMENT IMB3, IMB5
ANBAULAGE IMB3, IMB5

F. = Axialkraft (N)
F; = Radialkraft(N)

Zulassige Radialbelastung F; (N) auf das freie
Wellenende.

Fr = Radialkraft (N)

P = Motornennleistung (kW)

n = Motordrehgeschwindigkeit (rpm)
D = Riemenscheibendurchmesser (m)
c = Koffizient

c =3 (fur Flachriemen ohne
Spannriemenscheibe)

c=2 (fir Flachriemen mit
Spannriemenscheibe)

c=22-25 (furKeilriemen)

Wichtig:

Angriffspunkt der Kraft F, darf nicht ausserhalb
des freien Wellenendes liegen (X < E). Die
Werte von F; fur die andere Angriffspunktlagen
innerhalb von B auf Anfrage.

Bemerkung:

Die Werte zuldssiger Axial-u. Radialbelas-
tungen gelten fur den Betrieb bei 50Hz. Fur
den Betrieb bei 60Hz verringern sich alle Werte um
10%.

Die Werte fUr andere
gungen, besonders die
Anfrage.

Belastungsbedin-
kombinierten, auf



I'Ipo;loanoe yanue

ﬂponoanoe yanve

I'Ipouonbuoe yaunue

PapnanbHoe ycanue

Axial load

Axial load

Axial load

Radial load

Axialbelastung

Axialbelastung

Axialbelastung

Radialbelastung

IEC =
X (mm) F(N)
IM B3; IM B5 IMV1; IMV5 IMV3; IMV6

2 250 160 350 300 220 340

. 4 300 180 380 350 240 o 330
6 360 220 490 430 280 490

8 410 260 550 520 330 520

2 400 260 560 590 280 470

ai 4 470 300 650 670 340 o0 650
6 560 360 750 780 410 740

8 640 430 850 1000 490 810

2 490 300 660 670 340 670

% 4 550 350 800 790 400 25 790
6 690 440 900 950 480 930

8 810 520 1050 1110 570 1020

2 630 410 880 890 480 940

100 4 730 460 1030 1040 550 30 1100
6 890 580 1290 1260 660 1320

8 1110 710 1420 1450 800 1460

2 740 480 960 940 560 1000

12 4 860 560 1120 1050 630 30 1150
6 1090 720 1380 1290 760 1320

8 1230 820 1530 1500 870 1460

2 1130 700 1520 1490 980 1200

m 4 1370 900 1820 1670 1140 2 1400
6 1680 1130 2110 2000 1380 1570

8 1880 1320 2370 2310 1550 1750

2 1700 1400 1890 1750 1750 2130

4 1850 1730 2210 2030 2090 2400

160 6 2240 2100 2580 2350 2580 % 2780
8 2520 2430 2890 2690 2870 3020

2 1900 1400 2600 2030 2100 2490

4 2220 1470 2880 2360 2270 2850

180 6 2470 1960 3360 2680 3030 % 3180
8 3060 2830 3760 3050 2320 3550

2 2500 2000 3800 2650 3000 3300

200 4 2700 2100 3900 2750 3100 o 3500
6 3050 2520 4450 3330 3700 3800

8 3450 2850 5050 3600 4200 4500

2 2650 3200 3250 2000 4600 3400

225 4 2750 3300 3350 2100 4700 20 3600
6 3150 3700 4500 2300 5600 4000

8 3650 4100 4600 2800 6000 4700

2 2900 3500 3600 1800 3200 4400

250 4 4200 3600 5450 2400 4200 20 5000
6 4800 3700 6000 3500 5000 5700

8 5600 3800 6200 4200 5500 6300

2 3430 2000 3610 1950 3240 4900

580 4 4320 2250 4690 2470 4220 i 5750
6 4550 3280 5680 3600 5110 6900

8 6270 3870 6300 4250 2670 7700

2 4105 2100 4480 2050 4500 5850

35 4 5470 2870 5430 2800 5490 & 7200
6 5920 2970 6550 3025 6560 8400

8 6900 4070 7480 4130 7540 9600
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2.7.6 KnemmHas Kopo6ka
Ecnu cMoTpeThb ¢ NpUBOAHOI CTOPOHbBI MOHTaXHOTO

anekTpoauratens IMB3(c nanamm), nonoxexue
KneMMHoi KopobKu onpeaensetca

B COOTBETCTBUM C TabnunLeit Huke.

B 6a30B0i1 KOMNNEKTaLWK IBUATENA KNEMMHast
KOJOZIKa C LUECTbI0 KNeMMami NOMeLLIeHa B KNeMMHYH
KOpoOKy. Kaxablii ABUraTenb nocTaBnaetca

C MHCTPYKLMAMM N0 NOAKIIOYEHUH K UCTOUHUKY
NUTaHWA, KOTOPble CTAHOBATCA AOCTYMHbIMU NOC/e
CHATMA KPbILLKY KJIeMMHOI KOPOOKW. IneKTpofBurate-
N C perynnpyemoii CKOPOCTbI0 U HaNPAXeHNeM MOTyT
MMETb N0 1BE KNEMMHbIE KOJIOAKM, PacnofoyKeHHble
BHYTPU 0ZHOIA KOPOOKIA. [laHHbIe ABUraTENM NPOU3BO-
AATCA N0 3anpocy.

2.7.6. Terminal box

Looking at motor drive end of a IMB3 mounting arrangement
motor (with feet), position of terminal box is defined according
to Table below.

In motor standard design, a terminal plate with six connection
terminals is located in the terminal box. Each motor is
delivered with instructions for connection to the power supply,
which become accesible after terminal box cover is removed.
Multi-voltage and multi speed motors can have two terminal
plates, both situated inside the same terminal box, Such
motors are produced on request.

2.7.6. Klemmenkasten

Betrachtet von der Motorantriebsseite der Bauform IMB3 (mit
FiiSen) ist die Lage des Klemmenkastens nach der Tabelle
unten ausgefiihrt. Bei der Motorgrundausfiihrung befindet
sich in dem Klemmenkasten das Klemmenbrett mit sechs
Anschlussklemmen. Mit allen Motoren werden die
Motoranschlussanweisungen geliefert, welche zugdnglich
werden wenn man den Klemmenkastendeckel abnimmt.
Mehrbereichsspannungs- und mehrtourige Motoren kdnnen
auch zwei Klemmenbretter haben, welche sich innerhalb des
Klemmenkastens befinden konnen. Solche Motoren werden
auf Sonderanfrage gefertigt.

basoBas Bepcusa
Basic design

Grundausftihrung

Bepx / Up / Oben

KnemmHas kopo6Ka 6nmke
K HenpuBOAHON CTOPOHE
Terminal box closer to NDE

Klemmbkasten zur Liifterseite

o

[ &=

KONRA

— L

ba3oBas Bepcua Onuun
Basic design Options
Grundausfiihrung Optionen
Pasmep o IEC Monoxenne MecroHaxoxpenne | Monoxenve BBoAa Monoxenue MecroHaxoxpenne | lonoxenne BBoAa
KnemMHoii Kopo6ku | ggopa Kabens Kabens KNeMMHoii Kopo6ku | BBOpa Kabena Kabena
Terminal box position (able entry position Cable entry placement | Terminal box position Cable entry position Cable entry placement
Klemmenkastenlage Einfiihrungposition Einfiihrungposition Klemmenkastenlage Einfiihrungposition Einfiihrungposition
BBepxy Knemmuas kopo6ka | CnpaBa KnemmHas kopo6ka
5AT71-112 Up Terminal box Right Her Terminal box 4x90°
Oben Klemmenkasten Rechts Klemmenkasten
BBepxy KnemmHas kopo6ka | CnpaBa CnpaBa, cieBa KnemmHas kopo6ka
7AT90-315 Up Terminal box Right Right, left Terminal box 4x90°
0Oben Klemmenkasten Rechts Rechts, links Klemmenkasten

Mo 3anpocy BO3MOXHO UCMONHEHNe ABUTaTeNs ¢ AByMA
KneMMHbIMM Kopobkamu. 06bIuHO BTOpas KnemMHas
Kopo6Ka 1cnonb3yeTca AnA BCNoMoraTeNbHbIX Lienei
(Hanpumep, TeNN0BOIA 3alLKTbI, HarpeBaTeneii u T. 4.).

On request it is possible to design motor with two terminal
boxes. Typically, the second terminal box is used for auxiliary
circuits (eg, thermal protection, heaters etc.).

Auf Anfrage ist es maglich Motoren mit zwei Klemmkasten
2u herstellen. Typischerweise verwendet mann das zweite

Klemmbkasten fiir Hilfsstromkreise (z.B. thermischer Schutz,
Wicklungheizung usw.).
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2.7.7. KabenbHbie BBOAbI
KabenbHblii BBO MOXET ObITb BbINONHEH HECKONbKUMM

Cnocobamu, B 3aBUCUMOCTIA OT NOJIOXKEHUSA KNIEMMHOIA
KOpOoOKM nn cnoco6oB MmoHTaxa. (TaHAapTHO
ABUraTeNN NoCTaBNATCA C pe3b60BbIM BXOAOM

B COOTBETCTBUY C Tabnuuei Huxe. Pe3bboBoe oTBepCTHE
3aKpPbIBAETCA 3arNYLUKON CO CTENEHbH B3PbIBO3ALLUMTDI
«e/eb» 1 IP68 na 3awuTbl NP1 TPaHCMOPTMPOBKE 1
XpaHeHuu. llepes yCTaHOBKOI 3arnyLwKi Heo6X0AUMO
113BJ1eYb W NOAKIIOYMTb COOTBETCTBYIOLLMIA KabeNnbHblii
BBOJ, NN YCTaHOBUTD 3arNyLLUKy B 3aBUCUMOCTI OT TMNA
B3pbIB0O3aLLNTLI /unu IP 3awuTbl, Tpebyemoil Ha mecTe
YCTaHOBKY. BcnomoratenibHble Lenn 06bI4HO NoAKoua-
10TCA K KNIEMMHBIM KOJ0[IKaM Yepe3 MHOr0MbHble
pe3b60oBble U30nATOPbI (ceueHne nposoaa 1,5 Mm2).
Kaxablii sneMeHT MMeeT JoNONHUTENbHYIO 3aryLUKy
M20x1,5.

2.7.7. Cable entry

(able entry can be executed in several ways, depending on
the position of the terminal box or mounting arrangements.
As a standard, motors are delivered with the entry thread acc.
to table below. A threaded hole is closed with a plug in Ex
protection “e/eb” and IP68 for protection in transport and in
storage. Before installation, plugs have to be replaced with
appropriate cable gland or plug depending on the type of Ex
and / or IP protection required in installation site. Auxilliary
circuits are as a standard, connected to terminal blocks via
multiwire bushing (wires 1,5mm2). Each element will have
extra plug M20x1,5.

2.7.7. Kabeleinfiihrung

Die Kabeleinfiihrung kann auf mehrere Weisen abhdngig von
der Klemmenkastenlage oder Einbauform ausgefiihrt sein.
Motoren werden standardmdsig mit Gewindeloch nach der
Tabelle unten geliefert. Das Gewindeloch ist mit einem Stopfen
in Ex Schutz “e/eb” verschlossen und ist IP68 wegen Transport
und Lagerung. Vor der Installation muss er mit einer Kabelver-
schraubung oder einem Stopfen, abhdbgig von Ex und/oder IP
Schutz, ersetzt sein.

Hilfskreise sind standradmdisig auf Lusterklemmen iiber einen
mehradrigen Isolator verbunden (Ader 1,5mm2). Fiir jedes
Element sind zusdtzliche Stopfen M20x1,5 vorausgesetzt.

HarpeBarenn* VAl 100 250
Pa3mep no IEC PTC** 80 m 132 160 180 200 225 280 315
Topmo3za*** 90
Konuuectso knemm x
KoHTakT ¢ BUTOBO/ pe3bboil x5 x4 6xMd 6xMd 6xM5 6xM5 oxM5 6xM5 6xM8
Number of terminals x Contact (15) 6xMs 6xM5 6xM5 or or 6xM8 6xM8 6xM12 6xM12
screw thread / 4 X X X 6xM8 6xM8 6xM12 6xM12 X
Anschlussmenge x Gewinde
KonuuecrBo n pasmep
pe3b60BbIX BXO/0B
Number and size of entry 1xM20x1,5 IxM20x1,5 | 1xM25x1,5 | 2xM32x1,5 | 2xM32x1,5 | 2xM40x1,5 | 2xM40x1,5 | 2xM50x1,5 | 2xM50x1,5 | 2x M63x1,5
thread /
Gewindemenge und Gewin-
degrofe
*Harpesatenu / heaters / Heizkorper ** PTC *** Topmo3a/ Brakes / Bremsen
Mo 3anpocy AocTynHbI KabenbHble BBOAbI WAV 3arnywwkn | On request are available cable glands or plugs made from Auf Anfrage kénnen

113 MeTaa co B3pblBo3aLyuToii «d/db». MnactukoBble
KabenbHble BBOAbI CO B3PbIBO3aLLUTON «e/eb» AOCTyMHbI
ANA B3pblBO3aLyMLLIeHHbIX ABUraTeneii Ex db eb,

B T0 BpeMA KaK B3pblBo3aLLuLeHHble ABurateny Ex db
JIOMKHbI IMETb MeTanyeckie KabenbHble BBOADI
«d/db». KabenbHbiit BBoA M63 cTaHAApTHO U3roTaBy-
BaeTcA U3 MeTasna. Co0TBETCTBYIOLLME BHELLHME
AMAMETpbl Kabens Ans CTaHAAPTHbIX KabesbHbIX BBOAOB
TN0Ka3aHbl B TabnuLIe HUXe.

Mo cnewmanbHoMy 3anpocy 3aKa3uuka ABUraTenin MoryT
NOCTaBAATLCA CO CMeLManbHLIMY UK Gonee KpynHbIMYU
KabenbHbIMI BBOAAMM, YeM yKa3aHHble B Tabnuue.

metal in protection “d/db’. Plastic cable glands in “e/eb” are
available for motors in protection Ex db eb while the motors in
Ex db should have metal cable glands in “d/db’. As a standard,
cable gland M63 is delivered made from metal. Appropriate
external cable diameters for standard cable glands are shown
in a table below.

On special customer request, motors can be delivered with
special or bigger cable glands than the ones quoted in the table.

Metallkabelverschraubungen oder Metallstopfen in Schutz
“d/db” geliefert werden. Kunststoffstopfen in “e/eb” sind fiir
Motoren in Ex db eb erhdltlich und fiir Ex db passen Metallka-
belverschraubungen.

Kabelverschraubung Mé3 wird standradmdsig aus Metall
geliefert. Die zuldssige Bereiche des Kabelquerschnitts sind in
der Tabelle unten gegeben.

Auf Anfrage kann man auch spezielle oder grdlSere als in der
Tabelle genannte Kabelverschraubungen bestellen.

Ka6enbhbiii BBoa / Cable glands / Kabelverschraubungen|  M16x1,5 M20x1,5 M25x1,5 M32x1,5 M40x1,5 M50x1,5 Mé63x1,5
Marepuan: anacruk 4510 | 612001014 | 13-18 18-25 232 3038 na.
BHewHwii quamerp (0 B3pblBO3aLuTON €/eb»
Kabena Matepuan: metann
Cablocstemal | o B3pHBO3AUMITON «d/dby u efeby 312 312 10-18 1424 2232 2635 35-45
diameter Material: Metal  Ex Protection: “d/db”
AuBere Matepuan: MeTann
Kabeldurchmesser 0 B3pbiBo3aLLMToii «d/db» na. 8,5-16 1221 20-33 29-41 36-52 462
Mining and armoured cable
Bergbau, armierte Kabel

39




KabenbHble nepexopHuKn

(raHpapTHaa anuHa Kabena 1,5m. Takke no 3anpocy
JOCTYNHbI Kabenu Apyroil AnuHbl. (TaHAApTHO
JABUraTeny NoCTaBNATCA C TPeMA BbIBOAAMM ANA
CoeAMHEHVA KOHLIeBOI 06MOTKM 3Be370i unu
TPeyrobHUKOM (BO3MOXEH TONbKO OANH TN
coefnHenuA). B npomblLLneHHOCTM Mcnob3yeTca
YeTbIPeXXKMIbHBIN Kabenb € 0AHNM 3a3eMNAILNM
NPOBOZAOM, a B CyZI0CTPOEHMY - TPEXKUTbHbIN Kabenb
(6e3 3a3emnatoLLero npooAa). Mo 3anpocy Auratenu
MOryT 6bITb CMPOEKTUPOBAHbI C LLECTbI0 BbIBOAAMM ANA
nepekpbITMA coepuHeHnii D/Y, Ho Toraa B GonblunHcTBe
CnyyaeB TpebyeTca AONONHUTENbHBIN TPEXKUNbHDIi
KabenbHblil afanTep ¢ TaKUMK Xe pa3mepamu

(B 3aBMCMMOCTY OT pa3mepa ABuraTens, T. e. kabeneit

11 YCIIOBUIA SKCTITyaTaLyy - Hanpumep, ABUraTenei ans
MOPCKUX CyA0B TPebyeTcA iBa TPEXKUNbHbIX Kabens).
[Ina HarpeBatenieil HeO6XOAUM AONONHUTENbHDIA
nepexoHuK kabena 2x1,5 MM2, a AN TeNoBOIA 3aLuTbI
- BTOPOV LONONHUTENbHbII MepeXoAHNK C ceyeHnem
npoBoza 1,5 Mm2 (Bo3M0XHO 2 1 6onee xun) n3-3a
pa3HblX ypOBHeil HanpsXeHuaA. [ina ABYXCKOPOCTHbIX
ABurateneii TpebyeTca ABa kabenbHbIX NePeXoAHUKa,
ANA TPEXCKOPOCTHBIX - TPY KabeNnbHbIX NepexoAHuKa.
[JlaHHble BapnaHTbI MCNONHEHNA AOCTYMHO N0 3anpocy
3aKa3unka 1 He BXOAUT B CTaHAAPTHYI0 KOMMNEKTaLmio
3N1eKTPOABMraTeNA.

Cable adapters

Standard cable length is 1,5m. Other cable lengths are also aval-
iable on request. As standard these motors are delivered with
three leads for star or delta connection in end winding (then only
one connection is achievable). In the industry a four-wire cable
is used with one ground wire while in the shipbuilding industry
a three-wire cable (without the ground wire). On request motors
can be designed with six leads for D/Y overlap, but then, in

most cases, an additional three-wire cable adapter with the
same dimensions is needed (depending on the motor size i.e.
cables and operating conditions — e.g.

motor in marine design requires two pieces of a threewire cable).
For heaters an additional cable adapter 2x1,5mn? is needed and
for thermal protection a second additional adapter with wires
1,5mm’ (2 and more wires is possible) due to different voltage
levels. With two speed motors two cable adapters are needed,
while for three speed motors three cable adapters.

Previously mentioned is avaliable according to customer s
request and is not included in standard motor equipment.

Kabeladapter

StandardmdBig ist eine Kabelldnge von 1,5m. Andere
Kabelldngen sind auf Anfrage maglich. StandardmdiSig werden
diese Motoren mit drei Ausfiihrungen des Dreieckschaltung
oder in Sternschaltung in der Kopfspule geliefert (dann ist nur
eine Verbindung erzielbar). In der Industrie benutzt mann
standardmdBig ein 4-adriges Kabel mit einer Erdungsader und
in Schiffbau 3-adriges Kabel (ohne Erdungsader). Auf Anfrage
kdnnen auch Motoren mit 6 Ausfiihrungen fiir D/Y Schaltung
produziert sein, aber dann braucht mann in der Regel noch
einen gleichgroen Kabeladapter (in Abhdngigkeit von der
MotorgroBe/KabelgroBSe und Betriebsbedingungen —z.B.
Motor in Schiffsdesign erfordert zwei 3-adrige Kabel). Fiir
Heizkdrper ist noch ein Kabeladapter 2x1,5mm? bendtigt und fiir
den thermichen Schutz noch einer mir Aderquerschnitt 1,5mn?
(kann auch mit mehr als 2 Ader sein) aufgrund unterschiedli-
chen Spannungsniveaus. Bei zweitourigen Motoren sind zwei
Kabeladapter bendtigt und bei dreitourigen drei Kabeladadapt-
er. Das ist auf Kundenanfrage verfiigbar und ist nicht Teil der
standard Motor Ausriistung.
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2.7.8 Tunbl oxnaxaeHus

(ucTema 0603HaueHuii METOI0B OXNTaXKAEHNA COOTBETCTBY-
et cTaHpapry IEC 60034-6. Hanbonee pacnpocTpaHeHHble
METOZbI OXNaX/eHNA NpUBEAeHbI B TabnnLe Hixe.
INeKTPOABUraTENM NPEACTABNAIT C060 3aAMKHYTYIO
cucTemy, X OXNaxkAieHune NpoMcxoain 3a CyeT nepeaum
Tenna yepes opedpeHHblil KOpNyC C BEHTUAATOPOM,
YCTaHOBNEHHbIM Ha Bany ABUFaTeNA CHapyu ABUraTeNs u
3aLyLLeHHbIM KpbILLKoil BeHTunATopa (IC4118
cootBeTcTBUM € IEC 60034-6).

BeHTunATOp CKOHCTPYMPOBaH Takum 06pa3om, uTo oH
M03BONIAET HarpyXaTb ABUraTeNlb C HOMUHANbHBIMIA
napameTpamm He3aBIUCUMO OT HanpaB/EHNA BPaLLiEHuA.
[lBuratenu fOMmKHbI ObITb YCTaHOBNEHBI TakuM 06pa3om,
yT06bI OXNAXJAIOLLMI BO3AYX becnpenATCTBEHHO 06TeKan
ux. 0TBepCTUA ANA BNyCKa BO3AYXa Ha KpbILKe
BEHTUNATOPA ZOMKHDI ObITb OTKPBITbI, & PACCTOAHME MEXY
KPbILLKOIA BEHTUNATOPA U NPENATCTBUEM, KOTOPOE MOXET
6nokupoBatb Nonaganue Bo3ayxa, [OMKHO COCTABNATb He
MeHee NoI0BUHbI pa3mepa Kopnyca ABuraTens,
BbIPaXXEHHOr0 B MM.

TpexdazHble fBuratenn MoryT pabotatb B onpeseneHHbIX
YCNOBUAX, KOTA €CTb BOIMOXHOCTb CHATb BEHTUNATOP U
KPbILUKY BEHTUAATOPA:

* B CUTYaLMy, KOTAA MaLUMHA MMEET BHELLHIOK BEHTUNA-
LMio, T.e. IBUraTeNb HaXOAUTCA B BO3JYLUHOM NOTOKe
BHELLHE BEHTUALMN JOCTATOYHOI UK B0Nee MOLLHO,
yem ero cobcTenHas (1C418). B stom cnyyae aguratenb
MEET Te Xe XapaKTepuCTUKH, uTo 11 ABUraTeNb C
C00CTBEHHOI BEHTUMALMEI.

[JlBuraten ana cnewnanbHbIx pexkumoB pabotbl MoryT
ObITb OCHALLIEHbI BEHTUIATOPOM C HE3ABUCUMbBIM
npuBogom (IC416). Takve ABUraTenn NPOEKTUPYIOTCA NOA
3aKa3.

2.7.8. Type of cooling

Designation system concerning methods of cooling refers to
the standard IEC 60034-6. The most common cooling methods
are shown in the Table below.

Motors are completely closed while cooling is generated
through heat transfer over the ribbed housing with fan
mounted on the motor shaft on the outside of the motor and
protected with a fan cap (IC 411 in acc. with IEC 60034-6).
Fan is designed in such a manner that it enables a motor to

be loaded with rated parameters regardless of the direction

of rotation.

Motors must be mounted to enable cooling air to stream
around without any obstacle. Incoming air openings on a fan
cap must be opened and the distance between the fan cap and
obstacle, which can block air entering, must be at least half of
motor frame size expressed in mm.

Three-phase motors can operate in specific conditions when it
is possible to remove the fan and fan cap:

« in a situation when machine has an external ventilation, i.e.
motor is in the air stream of an external ventilation adequate
or better than its own (IC418). In this case a motor has the
same characteristics as a self ventilated motor.

For special duty types motors can be equipped with an
independently driven fan (IC416). Such motors are designed
on request.

2.7.8. Kiihlungsarten

Die Bezeichnungsart der Kiihlungsarten ist mit der Norm IEC
60034-6 verbunden. Die meist verwendeten Kiihlungsarten
sind in der Tabelle unten dargestellt. Die Motoren sind

vollig geschlossen und die Kiihlung erreicht man durch die
Warmeabfiihrung iiber das gerippte Gehduse mittels eines
auserhalb des Motors, auf der Welle montierten, und mit der
Liifterhaube geschutzten Liifterrades (IC 411 nach IEC 60034-
6). Die Form des Liifters ermaglicht die Nennbelastung des
Motors unabhdingig von der Drehrichtung.

Die Motoren sollen immer so aufgestellt werden, dass die
Kiihluft um diese frei stromen kann. Die Lufteintrittsdffnun-
gen auf der Liifterhaube miissen frei sein und der Abstand
der Liifterhaube von dem Hindernis, welcher den Lufteintritt
verhindern kinnte, muss mindestens die Hdlfte der Motor-
achshahe in mm betragen.

Dreiphasige Motoren kinnen auch unter Sonderbedingun-
gen betrieben werden, falls der Liifter und die Liifterhaube
entfernt werden kdnnen:

- wenn die Maschine eine Fremdbeliiftung besitzt, d.h. der
Motor befindet sich im Luftstrom einer Fremdbeliiftung
welche adequat oder besser als die Eigenbeliiftung ist (IC418).
Der Motor hat in diesem Fall die gleiche Charakteristiken wie
der Motor mit der Eigenbeliiftung.

Fiir Sonderbetriebsarten kinnen die Motoren mit eigenbe-
triebenem Liifter (IC416) ausgeriistet sein. Solche Motoren
fertigen wir auf Sonderanfrage.

Kon Onucaxue Description Beschreibung
IC410
MToBEPXHOCTHOE OXNIAM/EHME 3a CUET Cooling over surface through natural convection Oberfldchenkiihlung durch freie Konvektion
< = €CTeCTBEHHOI KOHBEKLIM 1 U3NyYeHuA. and radiataion. Closed motor without external und Radiation. Geschlossener Motor ohne
INeKTPOABHUTaTeNb 3aKpPbITOro TUNa 6e3 fan. Aussenliifter.
- . BHELUHEro BeHTUNATopa.
1C411
[ Kiihlung iiber gerade und

OxnaxpeHue ragkux u peﬁpI/ICTbIX

MOBEPXHOCTEI C MOMOLLbI0 BEHTUIATOPA,
YCTAHOBIIEHHOTO Ha BaAy ABMraTens.

Cooling over flat and ribbed surfaces with fan
mounted on motor shaft.

gerippte Gehduseoberfldchen
mit einem auf der Motorwelle
montierten Liifterrad.

MpopyBaeMblii SNeKTPoABHUTaTEND
CHE3aBUCUMbIM BEHTUNATOPOM.

Forced ventilated motor, with independently
driven fan.

Kiihlung durch Fremdbeliiftung
mit Eigenantrieb.

3neKTpoABMUraTENM 3aKPbITOO TUNA
C BO3AYLIHbIM OXnaxzeHuem. Motk
0XNaX/al0LLET0 BO3/YXa B pe3ynbraTe
JeiicTBIA NpuB0Za (Hanpumep, NpuBoAa
BEHTUNATOPA).

Air stream cooled closed motors. Cooling air
stream as result of aperation of motor drive
system (e.q. fan drive).

Kiihlung geschlossener Motoren
in dem Luftstrom entstanden
durch die Arbeit des Motors.
(z.B. Aussenliifterantrieb). Der
Motor ist ohne Liifterhaube und
Liifterrad.
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2.7.9 Bubpauua
KauecTo 3nieKTpoaBUraTeNs ¢ TOUKI 3peHins ypoBHS

Bubpauum onpegeneto B anpektuse IEC 60034-14 kak
nokasaresib paboueii BU6POCKopocTy. YpoBeHb KauecTBa
JLeJUTCA Ha 1B YPOBHA COTNAcHO Tabnue orpaHNyeHHbIX
3HaueHNI MaKCMManbHoil cTenenu (eit) BUOpaLum n
CcKopocTin BUbpawm (v) ans Bbicobl Bana H.

2.7.9. Vibrations

Motor quality level in correlation with the level of vibration
is determined by the directive IEC 60034-14 as a figure of
effective vibration speed.

Degree of quality is divided into two levels according to the
Table of limited values for maximum vibration degree (s) and
vibration speed (v) for the shaft height H.

2.7.9. Vibrationen

Die Qualitdtsstufe des Motors im Betracht auf Vibrationsgrole
ist mit der Vorschrift IEC 60034-14 durch den Effektivwert der
Schwingstdrke bestimmt.

Die Qualitdtsstufe ist in zwei Klassen nach der Tabelle verteilt:
Grenzwerte fiir die maximale Vibrationsstufe (s) und Vibra-
tionsgeschwindigkeit (v) fiir die Achshohe H.

Bbicota Bana H B mm Shaft Height Hin mm Achshdohe Hin mm
YponeHt BHGpaumi Vibration | OO0 MOHTANGR Mallmibi 56<H<132 132<H <280 H > 280
level Vibrationsstufe LB
Maschineneinbauart MM/ceK mm/ceK mMm/ceK
mm/s mm/s mm/s
(B060/IHO NoAiBELLEHHAA
Free suspension 1,6 2,2 2,8
q freihe Aufhdingung
Kectkan dukcaums
Rigid clamping 1,3 18 23
feste Abstiitzung
(B060/IHO NoAiBELLIEHHAA
Free suspension 0,7 11 1,8
5 freihe Aufhdingung
Kectkas pukcauna
Rigid clamping - 0,9 1,5
feste Abstiitzung

B cTaHAapTHOM UCMIONHEHNN HALLM POTOPbI ANHAMIYe-
CKIn C6anaHcpoBaHb! C MOMOLLbH MONYLINOHKN
(cornacto IS0 21940-32) n umetot ypoBeHb BUbpaLmm A
(HopmanbHblit). YpoBeHb BUOpaLIMN NOAXOANT ANA
HOMMHaNbHO YacToThl A0 60 L. Mo 3anpocy moxer
6bITb CMONb30BaHA BEPCUA B C HU3KUM ypoBHEM
BuOpavuum. Mpu pabote c yacToTHbIM NpeobpazoBatenem
11 YacToTamm Bbiwwe 60 [y CTaHAAPTHBIM YPOBHEM
KauecTBa ABNAETCA BEPCAA B € HU3KUM ypoBHEM
BUOpaLuy. banaHpoBKa C NOMOLLbIO MONYLUINOHKM
(ycTaHOBKa € MOMYLLUNOHKON) 1 6e3 Hee LOCTYNHa o
3anpocy.

In a standard design our rotors are dynamically balanced
with a half key (acc. to DIN IS0 8821) and a vibration level A
(normal). The vibration level is valid for a rated frequency up
to 60 Hz. On request we can deliver a low-vibration in version
B. For inverter feeding motors with frequencies greater than
60 Hz a standard quality level is a low-vibration version B.
Full key and without key balancing is available on request.

In standardmdisiger Ausfiihrung sind unsere Rotorwellen
dynamisch mit halbem Keil (nach DIN IS0 8821) und in der
Vibrationsstufe A (normal) ausgewuchtet. Die Vibrationsstufe
A gilt fiir die Nennfrequenzen bis 60 Hz.

Auf Anfrage kdnnen wir die Vibrationsstufe B mit reduzierten
Vibrationen ausfiihren. Fiir den FU-Betrieb auf Frequenzen
liber 60 Hz ist die standardmdisige Vibrationsstufe B. Die Vol-
Ikeilauswuchtung (Vereinbarung: Vollkeil) und Auswuchtung
ohne Keil ist auf Anfrage erhdiltlich.
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2.7.10. 3awuTa ot KOppo3uu 1 GUHMLLHOE NOKPbITUE
KauecTBeHHad aHTMKOPPO3MOHHaZA 3alLmTa Bcex
METaIMYeckinX AeTaneli 3aKNioyaetca B TLaTeNbHOM
MOAroToBKe, 06paboTKe neckocTpyem 1 06e3xupuBaHum
MOBEPXHOCTY C NOC/EAYIOLIMM KaueCTBEHHbIM QUHULLIHBIM
NOKPbITUEM.

(BO6OAHbIN KOHEL| Baa 1 NOCAKY 3aLuMILeHb!
CpencTBaMi A BPEMEHHO 3aLLuThl 0T KOPPo3uH,

a Takxe (BOOOAHbIN KOHeL| Bana 3aLLyLLeH NNacTUKoBOI
KPbILLKOIA 1 CETKOI ANA 3aLNTbl OT MeXaHNYeCKuX
NOBPEeXAEHMIA IPU TPAHCNOPTMPOBKE.

3aluuTa 0T KOpPO3UM B TPONMYECKIX KNMMATUUECKUX
YCNOBUAX, CONM U APYTIX arPeCCUBHBIX CPeA NPefoCTaBs-
eTca no 3anpocy. Knaccugukauma ycnouil okpyxaioliieit
Cpefibl 1 TONLLYHA NOKPBITUA NPUBEAEHDI B TabnULie.

[To enaHuio 3aKazunka GUHNLLIHOE NOKPbITUE MOXKET
ObITb BbIMONHEHO B APYTOM LiBETE.

2.7.10. Corrosion protection and final coating

High quality corrosion protection of all metal parts ensures a
well prepared, sand blasted and degreased surface and choice of
quality coatings.

Free end shaft and fittings are protected with agent for
temporary corrosion protection. There is a plastic cover or a net
for mechanical protection during transport covering the over
free end shaft.

Corrosion protection for tropical atmosphere, salt and other
aggressive media is available on speical request.

Enviroment classification and coating thickness is given in the
table below.

On special request final coating can be done in other color tones.

2.7.10 Korrosionsschutz und Endanstrich

Die hohe Korrosionsschutzqualitét aller Metallteile sichert eine
qut vorbereitete, sandgestrahlte und entfettete Oberfliiche,
sowie auch die Auswahl von hochwertigen Beschichtungen.

Das freie Wellenende und die Passungen schiitzt man mit den
Mitteln fiir provisorischen Korrosionsschutz und iiber der Wellen-
antriebsende ist eine Kunstsstofftille oder Schutznetz zwecks
mechanisches Schutzes wéhrend des Transports aufgezogen.
Der Korrosionsschutz fiir tropische Umgebungen, salzhaltige
oder andere agressive Medien fiihrt man auf Sonderanfrage
aus. Die Umgebungsklassifizierung und zugehdrige Schichtdicke
sind in der Tabelle angegeben. Auf Anfrage kann man die
Endanstriche auch in anderen Farbtdnen ausfiihren.

3awuTa ot Koppo3uu, npumeHsemas B kKomnanum «Koncar-MES»

cornacHo Tpe6oBaHuaAm EN IS0 12944-2, EN 1SO 12944-5:2018 3awumTHble NaKOKPACOUHbIe CUCTEMDbI

KONCAR-MES 0603Ha4eHne HapeXHOCTH
Matepuan geuratens
N2 nokpbITHA NaKOKPaCoOyHOro NOKPbITUA
(2.05-EP/PUR-h Jum—
(3-M-60/120 (3.05-EP/PUR —m
(4.04-EP/PUR - | Yyryn
G s
() STEAED (4.05-EP/PUR—m
(5.01-EP/PUR - | Hyry
(3.07-EP/PUR —vh Antomunniz
(5M-M - 160/240 (4.06-EP/PUR - h
(5.02-EP/PUR-m Hyryn
(4.07-EP/PUR - vh AntommHuit
CSM-H 2407300 (5.03-EP/PUR - h Yyry

CranpaptHoe nokpbitie «Koncar-MES»: EP 164-20 2K EP HB Primer; PU 250-70 2K-PU-Lack

CneunanbHoe NOKpbITHE MO 3anpocy.

006125 TONLLMHA BbICOXLLEro U108

K-Bo cnoes
MKM

KONCAR-MES N2 nokpbitus Mpumenexne
G-M B ropopax v npomblLLneRHoii cpege, 2 T
yMepeHHoe 3arpA3HeHue AOKCUAOM cepbl
4-M [IpomblLLsIERHbIE paiioHbI 1 NPUOPEXKHbIE pailoHbl ¢ ymepeHHoIi coneHocTblo | ATEX, HuxHAA nanyba cyaHa, NpOMBbILLNEHHOCTb
(5M-M [pubpexHble pailoHbI C NOBbILLEHHOI CONEHOCTbIO Ocobble TpeboBaHMA AnA NpuOPeXHOI 30HbI
CGSM-H Mpubpex<Hbie paitoHbl 1 MOpCKUe Mobepexba ¢ BbICOKON CONEHOCTbI0 Jlebezku, OTKpbITbIE Nany6bl cyaHa

Npumeyanue:

ToKpbITUE MPUMEHAETCA AA (BAPHOI KOHCTPYKLIAW ABUTATeNeN U3 YTIepoAUCTOi CTany 1 uyryHa.

(TaHpapTHblil uBeT RAL 7031, RAL 5010, RAL 7030, apyrue LBeTa no 3anpocy.

MokpbiTue C4-M - pna asurateneit ATEX ¢ TonwuHoi cnos 180 MKM noaxoanT AnA UCMOb30BaHMA B 30Hax 1, 2, 21, 22 6e3 orpaHuyeHmii,
NOCKONbKY TONLLMHA BbICOXLLEr0 (/108 Ha NOBEPXHOCTM Kopryca MeHee 200 MKM.
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2.7.11. lym
[laHHble aneKTpoABUraTeNy XapakTepu3yloTca HU3KIM

YPOBHEM LUyMa. YpoBeHb LUyMa BCeX HaLUMX ABUTaTeneli
3HaUMTENbHO HIXKe 3HaUeHMiA, pa3peLLeHHbIX ANPeKTUBON
IEC 60034-9. 3HaueHus ypoBHA Luyma (3ByKOBOE JaBneHue
Lp 1 3ByK0Bas MOLLHOCTb Lw) AnA ABUraTeneil pa3nnyHbix
TUNOPa3MepoB 1 NOAAPHOCTY NPU HOMIHANBHOIA Harpy3Ke
npuBefeHb! B TabnuLie HXe.

2.7.11. Noise

The motors are characterized by low noise level. Noise level
of all our motors is significantly below values allowed by the
directive [EC 60034-9. Noise level values (sound pressure Lp
and sound power Lw) for different motor frame sizes and
polarities at rated load are given in the Table below.

2.7.11. Gerdusche

Die Motoren zeichnen sich mit einem niedrigen Gerduschpegel
aus. Der Gerduschpegel aller Motoren liegt deutlich unter den
Werten, die in der Norm IEC 60034-9 vorgeschrieben sind. Die
Gerduschpegelwerte (Schalldruckpegel Lp und Schallleistung-
spegel Lw) fiir verschiedene Motorbaugrdsen und Polzahlen
bei der Nennbelastung sind in der Tabelle aufgefiihrt.

Lp dB (A) Lw dB (R) Lp dB (A) Lw dB (A) Lp dB (A) Lw dB (R) Lp dB (A) Lw dB (A)
2p=2 2p=4 2p=6 2p=8
80 59 7 48 60 4 56 Y] 54
90 63 75 52 64 46 58 45 57
100 65 77 55 67 50 62 48 60
112 67 79 56 68 55 67 51 63
132 72 84 60 72 58 70 55 67
160 74 87 64 76 62 74 58 70
180 75 88 69 82 66 76 61 74
200 77 90 70 83 65 78 62 75
225 78 91 72 85 65 78 63 76
250 79 92 3 86 67 80 63 76
280 79 92 74 88 69 83 64 78
315 80 94 76 20 Al 85 66 80
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2.7.12. lonycku (IEC60034-1)
Jlonyckin 3neKTpUYecKinX 1 MexaHYeckiux XapakTepu-
cTuK onpepenatotca aupektusoil IEC 60034-1n

nepeyuncieHbl B Tabnuue Hixe. Table below.

2.7.12. Allowed tolerances (IEC 60034-1)
Tolerances of electrical and mechanical characteristics are
defined by the directive IEC 60034-1 and are listed in the

2.7.12. Zuldssige Datenabweichungen (IEC 60034-1)
Die Abweichungen der elektromechanischen Charakteris-
tiken sind mit der Norm IEC 60034-1 definiert und in der
Tabelle aufgefiihrt.

[abaputel / Dimension / Grole

PazpewweHHble sonycku / Permitted tolerance

Zuldssige Abweichung

[lonyck no HanpaxeHuio 11 fonyck no yacrote / voltage tolerance and frequency tolerance /
Spannungs- und frequenztoleranz

B

KNA n / Efficiency n/Wirkungsgrad n
with n being a decimal number

PN < 150 kBT -0,15(1-n)
PN > 150 kBT -0,10(1-n)

Koadduument mowHocTy cos ¢ / Power factor cos ¢/ Leistungsfaktor cos ¢

-(1-cos ¢)/6
MuH 0,02, Makc 0,07

Mpockanb3biBanue (ns —n)/ ns/ Slipping (ns — n)/ ns/Schlupf (ns — n)/ ns

PN<1kBr  £30%
PN>1kBr  +20%

Myckogoii Tok Ik / Starting current Ik / Anlaufstrom Ik +20%
MyckoBoit momenT Mk / Starting torque Mk / Anlaufmoment Mk -15% 1o +25%
MakcumanbHbiii MomeHT Mmax / Breakdown torque Mmax / Kippmoment Mmax -10%
MomeHT uHepuun J/ Moment of inertia J/ Trigheitsmoment J +10%
Lllym / Noise / Gerdusch +3 1bA

Bce pa3mepbl ABUratenieii COOTBETCTBYIOT CTaHAAPTaM
EN 50347 1 IEC 60072. [lonyckin 0CHOBHbIX pa3mepoB
ABWraTena ykasaHbl B Tabnuve. Boinet Bana ykasa

cooTgeTcTBYeT EN 50347. diameters are acc. to EN 50347.

All motor dimensions are in accordance with the standard
EN 50347 and IEC 60072 while tolerances of motor main
dimensions are given in the Table. The shaft extensions

B TabnmLax pasmepoB, AnamMeTp UeHTpupyloLuei pesblbl | are specified in the dimension table and centering spigot

Alle Motorabmessungen sind im Einklang mit der Norme
EN 50347 und IEC 60072 und Toleranzen der Hauptmalen
sind in der nachfolgenden Tabelle angegeben. Die freien
Wellenenden sind in der Masstabelle spezifiziert und die
Durchmesser der Zentriergewinde sind nach DIN EN 50347.

Pazmepbl MapkupoBka [a6apuTbl (Mm) [Jlonyck
Dimension Mark Dimensionss (mm) Tolerance
Hauptmal3 Bezeichnung Abmessung (mm) Toleranz
[Jlnamerp Bana <30 j6
Shaft diameter D, DA, 30 +50 k6
Wellendurchmesser >50 mé
JMameTp rajKoro KoHua
Mo3ULMOHMpYIoLLEro ¢raHLa <250 .
Diameter of flange spigot for positioning N >250 6
Flanschzentrierdurchmesser
Tunopasmep pambl H <250 -0,5mMm
[Frame size/Achsgrofe > 250 -1,0Mm
PaccTosiHMe MeXay KpenexxHbIMu <250 075 MM
0TBEPCTMAMM Nanbl _ N !
Distance between feet mounting holes Gk i ggg ; 128 m
Montageldcherabstand auf den MotorfiiBen -
[JlnameTp KpenexxHbix 0TBEPCTUI GnaHLa <200 +0.25 MM
Diameter of flange assembly holes M ; 200 ; 0'50 m
Anbaulochkreisdurchmesser auf dem > 500 +1,00 MM
Flansch
Linpuna wnowku /Key width/Passfederbreite F,FA h9
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2.8 [lBuratenu pna MOpCKuX cyaos
KomnaHusa «KONCAR-MES» Ha npoTAXXeHnM MHOTuX net

NPON3BOAWT ABUTaTENM ANA CYAOCTPOUTENLHOI OTPACY.
ACUHXPOHHbIe ABUTaTeNM ANA MOPCKMX CYAOB MOTYT
11CN0NIb30BaTHCA B KayeCTBe BCNOMOraTeIbHOro NpyuBoJa
Ha BepXHeli UN HXHeil nanybe 1 B KayecTBe NPOMbILL-
NeHHoro 06opyaoBaHuA Ha bepery. Tennosasd Harpy3ka Ha
3NeKTpoABuraTeni afanTupoBaHa K 6onee BbICOKUM
TemnepaTypam OKpyatoLLeii cpeabl Ha 6opTy.
KnaccndukaunoHHble opraHbl JenaT cyaoBble NpUBOAbI Ha
ABe rpynnbl: <OCHOBHbIe NPUBOABI» U «HeoCHOBHbIE
NPUBOAbI».

Tunbl aCMHXPOHHDIX 3NeKTpoABMraTeneil, pa3paboTaHHble
ANA MOPCKUX CYA0B, 0806peHbI CrieayloLMmMu Knaccudu-
KaLMOHHbIMM 06LLecTBamMu:

HRB (CRS) - Xopsatckmit peructp cyaoxoactsa (Xopsatus),
BV - bropo Bepurac (OpaHuma), Poccuitckuia Mopckoit
peructp cynoxoactsa (Poccus), Poccuiickuii peuHoii peectp
(Poccna) u RINA Uranbatckmit mopckoii peructp (Mranus).
[JBuratenu, pa3pabotaHHble AnA MOPCKUX CYAO0B, TaKxe
MOTYT U3roTaBANBaTbCA B COOTBETCTBIM C TPe6OBaHUAMM
APYIUX KnaccuduKaLmoHHbIX 061ecTs, Ho 6e3 yTBepxae-
HUA TMNa, Hanpumep: GL - Germanischer Lloyds
(Tepmanms), LRS - CynoxopHblit Peructp Jinoiiaa
(Benuko6putanua), DNV - let Howke Beputac (Hopserus),
ABS - AmepukaHckoe 6topo cynoxozctaa (CLLA), RMRS -
Poccuitckmuit mopckoli peructp cynoxoactsa (Poccua), CCS -
Kutaitckoe knaccudukawmorHoe obwiectso u Kopelickuit
peructp cyaoxoacTaa KR. lpon3BoacTBo 1 cuctema
KauecTBa INeKTpoABMraTeNnei Ana MOPCKUX CyaoB
HaX0AUTCA NOZ NOCTOAHHBIM KOHTPOEM Kaccudukauy-
OHHoro obiecTsa bropo Bepurac.

Hawwm anektpopBuratenu umetot ceptudukat BV MODE |
Survey Scheme, B COOTBETCTBUY C KOTOPbIM OTAEN
KoHTponA kauectsa Komnanum «<KONCAR-MES»
0CYLLECTBAAET HAA30p 33 NPON3BOACTBOM, NPOBOAUT
UHCNEKLMI U UCTIbITAHWA, KOHTPONMPYET MapKUPOBKY
NpoayKLMY 1 BbIAauy AeKnapaLuy Co0TBETCTBUA
npou3ogutens (CEPTUOUKAT COOTBETCTBMA NPOAYK-
L{I) ot umenn BV. Mo pacnonoxeHuto ABuratennn Aenarca
Ha cnegytowne Kateropuu: Kateropua pasmerwenus |
(3kcnnyaTawua Ha BepxHeii nanybe) Ans NpUBOAOB KPaHOB,
NPUBOZOB AKOPHBIX 1 LUBAPTOBHbIX N1e6ENOK U T. A.
(06bI4HO ABUTaTENN NPOU3BOAATCA C KNACCOM 3aLUTHI
IP56) 1 Kateropua pasmeLenus Il (3kcnnyatauma Ha
HIDKHei nany6e) AnA NpUBOZOB HacoCOB, NPUBOLOB
BEHTUNATOPOB, NPUBOAOB KOMMPECCOPOB U T. A. (00bI4HO
JBUraTenN NPOU3BOAATCA C KNaccom 3aluutbl IP54/55).
06moTKa BuraTeneil AnA MOPCKIX CYAOB M3r0TaBAMUBaAET-
CA 13 SMaNMPOBAHHOr0 NPOBOAA C 2-X KPaTHbIM
YBeNMYEHUEM CJI0A N30ALMOHHOTO N1aka Mo Knaccy
HarpeBocToitkocTi H. 06MOTKY ABUraTeNa AONONHUTENbHO
3aLUNLLAITCA HeYHTULMAHBIM NaKOM NOCNE NPONUTKY.
[JlBuratenu moryT 6bITb OCHaLLeHbI MPeSOXPaHNTENbHBIM
TOPMO30M 11 APYrVIMI ONLNAMI, YIOMAHYTHIMU B
ONMCAHUN KOHKPETHBIX Cepuu. B 3aBUCUMOCTY OT cepum,
[BUraTeNy MOryT ObITb OCHALLIEHbI TAKXE AHTUKOH[eHCa-
LIMOHHbIMM 060rpeBaTensmu 06MOToK cTaTopa, ecim
CyLLeCTBYET BO3MOXHOCTb 00pa30BaHIA KOHAEHCATa.

[Ins pasnnuHbIX KNUMATUYECKIX YCTIOBMIl NPedycMOTPEHO
duHMwHoe nokpbiTne B cootsetcTBun ¢ DIN IEC 60 721-2-1,
KoTOpOe 06ecneyrBaeT BbICOKYIO 3aLLUTY OT KOPPO3WH,
0C00eHHO ABUraTeneli, KOTopble MCNOMb3YIOTCA B CONEHOI
arpeccuBHoil cpefie 1 MecTax ¢ oCTOAHHO MOBbILUEHHON
BNAXHOCTbIO.

2.8. Marine design motors

KONCAR-MES has a long-term presence in the shipbuilding
industry.

Marine design induction motors can be used as an auxiliary drive
on an upper deck or below deck and as an industrial equipment
on shore. Thermal motor load is adjusted to the higher ambient
temperatures on board.

(lassification bodies are dividing ship drives into two groups:
Essential drives”and,, Non-essential drives’:

Marine designed induction motors have a type approval from
following dlassification societies:

HRB (CRS) — Croatian Registry of Shipping (Croatia), BY - Bureau
Veritas (France) Russian Maritime Register of Shipping (Russia),
Russian River Register (Russia) and RINA Registro Italiano
Navale (Italy).

Marine designed motors can also be produced in accordance with
the requests of other classification societies, but without the type
approval, such as: GL — Germanischer Lloyds (Germany), LRS —
Lloyd’s Register of Shipping (Great Britain), DNV — Det Norske
Veritas (Norway), ABS — American Bureau of Shipping (USA),
RMRS — Russian Maritime Register of Shipping (Russia), CCS —
Chinese Classification Society and KR Korean Registry of Shipping.
Production and quality system of marine designed electric motors
is under permanent supervision of classification society BV. For our
electric motors we possess a certificate BV MODE  Survey Scheme
according to which the QA Department of KONCAR-MES performs
supervises the production, control and testing. According to the
location motors are divided into the following categories:
Location category | (operation on upper deck) for crane drives,
anchor and mooring winch drives etc. (usually designed in IP56
protection index) and Location category Il (below deck operation)
for pump drives, fan drives, compressor drives etc. (usually
designed in IP55 protection index).

Winding of marine design motors is made of enamelled wire with
double increase of insulation varnish in thermal class H. Motor
windings are additionaly protected by nonfungicide varnish after
impregnation. Motors can be equipped with a safety brake and
other options mentioned in the description of particular series.
Depending on the motor series, motors can be equipped with
anticondensation heates of stator windings as well if there is
possibilty of exposure to condensation.

Final coating is made for world climates according to DIN IEC 60
721-2-1which offers high corrosion protection, especially for
motors designed to be built in a salted corrosive environment and
places with permanent, high humidity.

2.8 Motoren in Schiffs ausfiihrung

Die Gesellschaft KONCAR-MES hat eine langjéihrige Préisenz

in der Schiffbauindustrie. Die Asynchronmotoren in Schiff-
sausfiihrung kdnnen als Hilfsantriebe am Schiffsdeck oder
unter dem Schiffsdeck sowie in den Kiistenindustriebetrieben
eingesetzt werden.

Die Temperaturbelastung der Motoren ist héheren Umgebung-
stemperaturen auf den Schiffen angepasst.

Die Klassifizierungsgesellschaften teilen die

Hilfsantriebe auf den Schiffen in zwei Gruppen ein: , betriebs-
wichtige” und ,nichtbetriebswichtige” Antriebe.

Die Asynchronmotoren mit Kafigldufer fiir Schiffe wurden von
folgenden

Klassifizierungsgesellschaften genehmigt: HRB (CRS) — Croa-
tian Registry of Shipping (Kroatien) und BV - Bureau Veritas
(Frankreich), Russian Maritime Register of Shipping (Rusija),
Russian River Register (Rusija) und RINA Registro Italiano
Navale (Italija).

Die Motoren in Schiffsausfiihrung fertigen wir auch nach
Vorderungen anderer Klassifikationsgesellschaften,

Jjedoch ohne Typenbescheinigung, wie: GL — Germanischer
Lloyds (Deutschland), LRS — Lloyd's Register of Shipping
(Grossbritannien), DNV — Det Norske Veritas (Norwegen),
ABS — American Bureau of Shipping (USA), RMRS — Russian
Maritime Register of Shipping (Russland), CCS — Chinese
(lassifi cation Society (China) und KR-Korean Register of
Shipping (Siidkorea).

Produktion und Qualitatssicherungssystem der Motoren fiir
Schiffe steht unter dauerhafter Aufsicht der Klassifizierungs-
gesellschaft BV.

Fiir unsere Motoren haben wir das Zertifkat iiber Verwendung
der BV MODE und Survey Scheme, das die Qualitatssicherung
der Gesellschaft in Namen von BV die Produktionsaufsicht,
Kontrolle und Priifung aufsichten kann. Gemdl Aufstellung-
skategorien werden die Motoren in Aufstellungskategorie |
(Arbeit auf dem Deck) fiir den Antrieb von Hebeziigen, Kranen,
Anker-und Aufziehwinden u.a. (meistens ausgefiihrt in
mechanischer Schutzart IP56) und in Aufstellungskategorie

Il (arbeit unter dem Deck) fiir die Antriebe der Pumpen,
Ventilatoren, Kompressoren u.a. (meistens ausgefiihrt in
mechanischer Schutzart IP55) eingeteilt. Die Motorwicklung in
Schiffsausfiihrung wird mit Lackdraht mit doppelter Isolierung
in Wiirmeklasse H ausgefiihrt. Die Wicklungen werden nach
der Impregnierung mit antifungizidem Lack geschiitzt. Die
Motoren kénnen auch mit Sicherheitsbremse und mit anderen
Optionen, die in der Beschreibung einzelner Baureihen
aufgefiihrt sind, ausgeriistet sein. Weiterhin, abhdngig von
der Baureihe kdnnen die Motoren eine Stillstandsheizung
haben, wenn die Maglichkeit besteht, dass die Wicklung der
Kondensbildung ausgesetzt werden kann.

Endanstriche sind fiir die Weltweitklimen gemdl3 DIN [EC

60 721-2-1 ausgefiihrt und bieten hohen Korossionschutz,
besonders geeignet fiir die Motoraufstellung in salziger
Korrosionsumgebungen und Riumen mit stdindig erhéhter
Feuchtigkeit.
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Temnepatypa okpy»atoLLieil cpesbl

Mpenen noBblLueH!sA TeMnepaTypbl

(TpouTenbHblil Haa3op

(°C) o6motku (K) ans knacca 33 OCHOBHbIMM MPUBOAAMN
HarpeBoctoikoctu F
BV - btopo Beputac (OpaHums) 45 95K >100 kBt
CRS - XopBatckuit peructp cymoxoactsa (Xopatusa) 45 95K >20 kBt
RMRS - Poccuiickuii mopckoit pernctp cyaoxoactsa (Poccusa) 45 105K >100 kBt
RRR - Poccuiickuii peuoii peectp (Poccus) 50 95K >20 kBt
45 95K >=50 kBt

RINA Uranbanckuit mopckoii peructp (Uranus)

CneuvanbHble u3pgenua anAa NpUMeHeHNsa Ha mope —
ABUraTenu ansa cyaos

Komnanua «<KONCAR-MES» yxe MHOro neT npucyTcTByeT
B CyA0CTPOUTENbHOI 0TPACAY W NPeAnaraeT ABurateny
Ana nebepok. B cotpyaHuuectBe ¢ Heckonbkumu OEM
npou3soanTtenamu nebenok (NDM, Adria Winch,
Seaonics, DMT, VULKAN NOVA n 1.4.) Mbl pa3pabotanu
cneuvanbHble ABurateny, obecneynsatolLme 3opdpekTns-
HYI0 1 NPOCTYH0 3KCnyaTauuto nebeaki. Mol npenara-
eM JneKTpoABuUraTenin AN pasfuyHbIX TUMOB Nebefok:
AKOPHbIe 1 LWBapTOBble NebeaKu, byKcnpHble nebeaku,
nogbeMHble nebeaku n nebeaku Ana pabotol

B npubpexHoi 30He. Hawm aBuratenu, paspabotaHHble
ANA MOPCKUX CYA0B, COOTBETCTBYIOT HOPMaM

11 Tpe60BaHMAM 0CHOBHbIX KNaccMUKALMOHHbIX
061LeCTB, NPU 3TOM COOTBETCTBYIOT TpehoBaHUAM

K MopcKoMmy 060pyA0BaHI0 1 060pyA0BaHNI0
nprbpexxHbIX 30H. lToMuUMo nocTaBkM cTaHAapTHbIX IEC
ABUrateneil AnA CyfOCTPOEHWA, Mbl MOXKEM NpeasIo-
XWUTb ABUraTenn, 0TBeYaloLue BaLIMm TpeboBaHNAM,

C MHOXECTBOM CeLanbHbIX ONLINA.

TunnuHble AnanasoHbl CKopoCTeii:

ABToLwBapToBKa: 40 50%,

LlisapToBKa BpyuHyto: A0 200-300%

bpocaHue AKopA: 40 HOMUHANbHOI CKOPOCTY.
(raHpapTHble Aana3oHbl KPYTALLEro MOMEHTa:
LliBapToBKa: A0 HOMUHAILHOTO KPYTALLEro MOMEHTa

1 bpocanue akopa: neperpy3ka Ao 150% B TeyeHne

2 MUHYT NpY 3anycKe Cy40BOro ABUraTens.

Special marine products — motors for winches
KONCAR- MES has been present in the shipbuilding industry and
while offering motors for winches for many years. Working with
several OEM’s winch producer (NDM, Adria Winch, Seaonics,
DMT, VULKAN NOVA. . .) we have developed special motors

for efficient and liabile winch operation. We offer motors for
different winch types: anchoring and mooring winches, tugboat
towing winches, spooling winches and offshore winches. Our
marine designed motors comply with requlations and require-
ments according to major dlassification societies while fulfilling
marine and offshore demands. As well as supplying standard IEC
marine application motors we are able to offer motors to meet
your requirements with many special options.

Typical speed ranges:

Auto mooring: up to 50%,

Hand mooring: up to 200-300%

and Anchoring: up to nominal speed.

Typical torque ranges: Mooring: up to nominal torque

and Anchoring: up to 150% overload for 2 min at start Marine
motors.

Spezzielle Produkte in Marineausfiihrung - Motoren
fiir Winden

Koncar MES ist schon lange in Schiffsbau présent und kann
Motoren fiir Winde bieten. In der Mitarveit mit vielen OEM
Windenhersteller (NDM, Adria Winch, Seaonics, DMT, VULKAN
NOVA, ...), haben wir spezielle Motoren fiir effiziente und
zuverldssige Steuerung der Winden entworfen. Wir bieten
motoren fiir verschiedene Windenarten: Verankerungs-

und Anziehungswinden, Schleppwinden, Wickelwinden
und Winden fiir betrieb auf hoher See. Unsere Motoren

sind so gemacht dass sie die Vorschriften aller wichtigen
Klassifikationsgesellschaften erfiillen und die Anforderun-
gen des Schiffsdesign erfiillen. Wir kdnnen Standard IEC
Schiffsmotoren bieten, sowie auch Sondermotoren nach lhren
spezifischen Anforderungen und viele spezielle Optionen.
Typische Geschwindigkeitsbereiche:

Automatisches Anziehen: bis 50%

Hand Anziehen: bis 200-300%

Verankerung: bis Nenndrehzahl

Typische Momentbereiche:

Anziehung: bis Nennmoment

Verankerung: bis zu 1509 Uberlastung in einer Dauer von 2
Minuten bei dem Schiffsmotoren Start.
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2.9. MpunyautenbHoe oxnaxpeHue

Tpexda3HbiX aCMHXPOHHbIX AABUraTenen

Ha Hu3kux 060poTax nogaya oxnaxAaoLLero Bo3ayxa
yepes c06CTBEHHbIIA BEHTUNATOP AOMKHA ObITb
yMeHblUeHa AnA ABurateneil ¢ CoO6CTBEHHON BEHTM-
nAYNei, a MexaHYeckue noTepu, Bbi3blBaroLLme
AONONHUTENbHYI0 Neperpy3Ky ABuratens npyu bonee
BbICOKMX 060pOTaX ABUraTeNs, yBeNNUMBATCA, YTO
AONONHUTENbHO NPUBOANT K Neperpy3Kke Motopa

11 YXyALLEHNI0 NOKa3aTeneil 3HepronoTpebaeHua
cucTembl (Hanpumep) — CHKaeTca 3QPeKTUBHOCTD,
YBEINYNBAETCA YPOBEHD LUYMA U T. A.

bnok npuHyauTenbHoil BeHTUNALMK 0becneynsaet
PaBHOMEPHYI0 MOAaUy 0XNaXJaoLLero Bo3ayxa

B MOJIHOM [iM1ana30He perynMpoBaHnA CKopocTn, TaK Kak
ABUraTeNnb BeHTUNATOPa paboTaeT He3aBUCUMO

OT UCTOYHMKA MUTAHWA NOCTOAHHOO HANPAXKeHWA

11 4aCcToTbl.

YHu$mMuMpoBaHHasA cucTemMa NpuHyaUTeNbHON
BeHTUNALMM, npeanaraemas komnanmeit <KONCAR-MES»
ANA TUNopa3mepoB pam dneKTpoaBurateneii ot 132 go
315, COCTOUT CePUIiHbBIX BEHTUNATOPOB J/1eKTpoaBMraTe-
Neii U3 KaTanora, NPUBOANMBIX B fieiicTBME TpexdasHbl-
MU aCMHXPOHHbBIMU BUFaTeNAMM NPON3BOACTBA
«KONCAR-MES». [lguratenu ana cuctemb NpUHyANTENb-
HOIA BEHTUNALMM JOMKHBI UMETb Kacc B3pbIBO3aLLUTbI
1 [P 3a1LmTbl paBHbIA UK BbILe KNaccy ABUraTens, Ha
KOTOPOM OHV PacrnonoXeHbl.

2.9. Forced cooling for three-phase induction

motors

Supply of cooling air in self ventilated motors at low speeds
will be reduced while mechanical loses causing additional
motor overloading at a higher motor speed shall be in-
creased which additionally overloads the motor and results
in poor system energy indicators (e.g.)

- system utilisation decreases, noise level increases, etc.
Forced ventilation assembly assures equal cooling air supply
within complete speed regulation range because motor fan
is supplied independently from a power source of constant
voltage and frequency.

Unified assembly of forced ventilation produced by
KONCAR-MES for motors frame sizes 132 to 315 is designed
with serial fans of catalogue motors driven by three-phase
asynchronous motors of KONCAR MES production.

Force ventilation motor is of equal or higher EX and IP
protection as a motor on which this ventilation motor is
mounted on.

2.9. Fremdliifter fiir dreiphasige Asynchron-

motoren

Bei Motoren mit eigener Beliiftung wird bei kleinen
Drehgeschwindigkeiten die Kiihlluftzufiihrung durch den
Eigenliifter verringert und bei hoheren Motordrehgeschwin-
digkeiten werden mechanische Verluste vergrdssert,

was zusatzlich den Motor belastet und mit schlechteren
energetischen Systemparametern resultieren wird (z.B. n

— der Systemwirkungsgrad verringert sich, der Gerdus-
chpegel erhoht sich,. . .). Fremdliiftung bietet eine gleiche
Kiihllufteinfiihrung auf allen Drehgeschwindigkeiten da

der Liiftermotor von einem unabhdngigen Netzwerk mit
konstanter Spannung und Frequenz angetrieben wird.
Typisierter Anbausatz der Fremdliiftung der von KONCAR-
MES geliefert wird fiir die Motoren der Baugrdl3e von 132
bis 315 ist fiir den Anbausatz mit Serienliifterrader der
Katalogmotoren, angetrieben mit dreiphasigen Asynchron-
motoren von KONCAR-MES, geeignet. Motor mit Fremdliifter
hat einen gleichen oder groBeren EX und IP-Schutz als der
motor auf dem man ihn montiert hat.
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2.10. B3pbiBo3aLLyiLeHHble TOPMO3a
OcHoeHas urgopmayus

Komnanus «Koncar MES» ncnonb3yet MHHOBALMOHHbIN
MOZY/bHbIN B3PbIBO3ALLMLLEHHbIN MPYMXUHHbIA AUCKOBBIIA
TOPMO3. TOpMO3 MEET TaKyHo e Wi 6osee BbICOKYH
cTeneHb 3awutbl EX n IP, yem auratens. Topmo3
MOHTUPYETCA Kak He3aBUCUMBbII 670K Ha TUNOBOM
OnaHLeBOM B3pbIBO3ALLLEHHOM ABUTaTeNe. Pa3mepbl
dnaHua cootseTcTByT cTaHaaptam |EC. Momumo
KOHCTPYKLMM <TTALOM K nLy», BOCTYNHA TaKxKe
KOMMAKTHAA Bepcua, KoTopas NoAXOANT ANA MOHTaXa Ha
HeNpyBOJHON CTOPOHE 3NeKTpogBHratend. Topmo3a
CePTUPULMPOBAHDI KaK CAMOCTOATENbHbIE KOMMOHEHTbI.
70 03HAUAET, UTO AN1A ONPEAENEHNA CePTUDUKALNN HET
HeobX0AUMOCTY FapMOHU3MPOBATH NPOLieaYpbI.
[TpyXMHHbIA TOPMO3 NpefCTaBAAET 060/ OAHOANCKOBYH
N C HECKONbKIMIN ANCKaMU TOPMO3HYH0 CUCTEMY C ABYMA
OPUKLIUOHHBIMM NOBEPXHOCTAMM ANA KAX/0T0 YCTAHOBNEH-
HOro Aucka. [pyuHbl CKaTiA C034akT TOPMO3HOI MOMEHT
33 CYeT 6NI0KNPOBKM ANCKA GPUKLMOHHBIM CLEMTIEHNEM.
BbicBO60X IeHME TOPMO3a NPOMCXOAUT 3 CyeT cpabatbiBa-
HUA INEKTPOMArHUTHOTO NPUBOAA.

Bbicgo6oxdeHue mopmo3a epyyHyto

PyuHoe BbIcBO60AEHVE TOPMO3 He ABNAETCA 06A3aTeNb-
HbIM 1 JOCTYNHO N0 3aNPOCY, OHO AAET BO3MOXHOCTb
0TNYCTUTb TOPMO3 NPU OTCYTCTBM NUTAHUA.
Boikmo4amens KoHMpo/IbHO20 ycmpoticmea

Topmo3 MoxeT 6biTb 060pyA0BaH BblKkNlouaTeNeM
(5neKTpOMeXaHNUECKUM U MHAYKTUBHBIM) ANIA KOHTPOAA
paboTbl NOABXHOTO AKOPA BHYTPY TOPMO3a U €70
nocreayHLLero 0TKPbITOro MK 3aKPbITOro COCTOAHUA.

2.10. Brakes in EX protection

General information

Koncar MES is using an innovative modular flameproof spring
applied disc brake unit. Brake is of equal or higher EX and IP pro-
tection then the motor. The brake is mounted as an independent
unit on a standard flanged explosion proof motor. The flange
dimensions are according to IEC standards. Beside the face to
face design, available is also a COMPACT design, suitable to be
mounted on the NDE of an electric motor. Brakes are certified as
independent components. This means that it is not neccessary to
harmonize the procedures in order to define the certification.
The spring-applied brake is a single or multi disk brake system
with two friction surfaces for each disc mounted.

The compression springs create a braking torque by friction
locking the disc.

The brake is released electromagnetically.

Manual Relase

The manual release is optional and availabel on request, it gives
the possibility to release the brake in absence of current.
Monitoring Switch

The brake can be equipped with a switch (electromechanical or
inductive) for monitoring the operation of the mobile anchor
inside the brake and the consequent open or closed status of it.

2.10. Bremsen in EX Schiitzung

Allgemeine Informationen

Koncar MES verwendet eine innovative, modulare explosions-
sichere Bremse. Die Bremse hat einen gleichen oder grfSeren

EX und IP-Schutz als es der Motor ist. Die Bremse wird als
unabhdngige Einheit auf Flanschmotor montiert. Flanschmas-
sen der Bremsen sind gemdl3 IEC-Standards. Neben der ,Gesicht
2u Gesicht” Form ist auch eine COMPACT Form maglich, geeignet
fiir Montage auf die hintere Seite des Motors. Bremsen sind als
Einzelkomponenten zertifiziert. Das bedeutet, dass es nicht not-
wendiq ist die Prozeduren harmonisieren um die Zertifizierung
2u definieren. Federbremse hat eine oder mehrere Bremss-
cheiben mit zwei Reibfldichen auf jeder Bremsscheibe. federn
driicken die Reibfldchen auf der Bremsscheibe und erzeugen ein
Bremsmoment. Die Bremse wird elektromagnetisch freigegeben.
Die manuelle Freigabe

Es gibt eine Option die Bremsen manuell zu Idsen, wenn es
keinen Strom gibt.

Die Uberwachungschalter

Die Bremse kann mit einem Schalter (elektromechanisch oder in-
duktiv) ausgeriistet sein um den Reibfldichenzustand und / oder
den Bremsenzustand (offen/geschlossen) zu (iberwachen.

TexHuyeckue xapaktepuctuku / Technical data / Technische Daten

Myck/vac
Bpemsa Nepuopa Mepuoa Makc. 06/muH.
Hm Makc. 06/muH. (cockanb3bi-
|EC pama B (DC) B-A(AC3 da3.) cpabaTbiBaHUA TOPMOXKEHUA TOPMOXKEHUA B pexume
(muH./maKc) B pexume S1 BaHue
(mcek) DC maruuta AC maruuta $340
naucka 0,5 cek)
YAl 3/8 40 na na 20 na 3600 4320 1800
80-90 12/22 50 100 18 40 8 3600 4320 1800
100 20/40 80 240 18 920 9 3600 4000 1300
112 30/60 80 240 18 920 9 3600 4000 1600
132 70/150 105 320 23 180 12 3600 4000 900
160 100/160 105 320 23 180 12 3600 2900 900
180 180/335 180 na na 230 na 2500 2800 600
200-225 300/460 180 na na 230 na 2500 2800 600
250 700/1000 240 na na 360 na 1800 2200 600
280 700/1200 240 na na 360 na 1800 2200 600
315 1500/2200 340 na na 420 na 1800 2200 280

Tunbl monTaxa / Mounting types / Einbauart

[ECBepcua

*3aBOACKaA HACTPOITKA 1 OTHOCUTENbHbIE 3HAUEHNA UMetoT Aonyck +- 10%
*factory adjustment and relative values are related to a tolerance of + - 10%
*Werkseinstellung und Werten beziehen sich auf eine Toleranz von + - 10%

KomnaktHas Bepcua
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2.11 B3pbiBo3aLuyuLLeHHbIA SHKOACP
(mandapmHbili 3HK0Oep, nocmasnisembili

c d8uzamesiem, umeem nosbili 8aJ1 ¢ Makoli xe unu 6osee
8bicoKoli cmeneHbio 3aujumel EX u IP uem 0sueamens,

Ha KOMOpOM OH yCMAaHAs/IuBaemca. IHK0Oep UHKpe-
MeHMHbIl, paspelexue

1024 umn./06., Hanpsxerue numarus 4,5-30 B
nocm.moka. B cmandapmHoli komnnexmayuu
nocmassisemcs ¢ kabesem 0auHol 3 m.

2.11. Encoder in EX protection

The standard encoder which is delivered with the motor is
designed with a hollow shaft with equal or higher EX and IP
protection then the motor on which the same is being mount-
ed on. Encoder is incremental, 1024 ppr resolution, supply
voltage 4,5-30Vdc. It is delivered with a 3m cable as standard.

2.11 Drehimpulsgeber

Standard Drehimpulsgeber von dem bekannten Hersteller
Scancon (typ 2REX-H) der mit dem Motor liefert wird hat eine
Hohlwelle in Ex und IP Shutz der grolSeR als der Schutz des
Motors ist. Der Drehimpulsgeber ist inkrementell, Spannung
4,5-30Vdc. Standard wird er mit 3m kabel geliefert.

3ﬂeKmpll‘leCKlle Xapakmepucmuku

Tun: B3pbIB03aLLMLLEHHDIiA C NOBIM BaNOM SHKOAEP
Koo: NHKpemenmHbiti 1024
Paspewenue: 1024 ymnynbCo/MUHyTa
[lumatowiee HaNDAKeHue: 074,5 no 30 B noct. Toka makc. **
& P ’ (Makc. 45 mA, - 6e3 Harpy3Ku)
Hu3koe: makc. 500 MB mpu 10 mA
HanpsxeHue Ha 8bixode: Bbicokoe: (Vin - 0,6) npu-10 MA
(Vin-1,3) npu-25 mA
*%
ToK Ha 8bixode: 30 MA MaKc, Harpy3ka

Ha BbIXOAHOM KaHan

Yacmomras xapakmepucmuka:

300 kl'y makc, **

(Dopmam evigoda:

YyscmeumenoHocme K ghase:

[IByxkaHanbHblii (A, B) KBafipaTypHblii C MHAEKCHBIM (Z) 1 AOMONHUTENbHBIM B3auMoAoNonHALLMMM (A-, B-, Z-) BbIxoAaMM

A Benet B no yacoBoit crpenke (CW) 0T MOHTaXHOr0 KOHLA MoaynATopa

Mamepuan:

Kopnyc: Antomunuii, Kpbiwuka: Antomutuia
Monbiii Ban: Hepxasetowwasa cranb (AISI 303)

Macca:

JHKogep: npubausutenbHo 540 (19 yHuuii)
Kabenb: 50 r/merp (1,76 yHumit/meTp)

Cpok cnyx6bl noOWUNHUKA:

>1,9x 1010 060poT0B NPY HOMUHANbHOI Harpy3ke

CKOpOCmb epaujeHus eana:

3000 06/MnH HenpepbiBHo (Makc.) IP 67 T4

Ha4aneHelii nyckosoli momeHm:

<0,1 Hm (14,16 yHuumii/proiim) npu 25° CIP 67

Maccoselii Momenm uHepyuu:

50 rem? (7,08 x 10-4 yHuwii/cek.)

MpogonbHaa 50 H (11,25 dyHTa) Makc.

AT R PapnanbHas 100 H (22,50 pyHTa) Makc.
Paboyas memnepamypa: 07-40°po +70°C
Knacc 3awjumei kopnyca: IP 66, IP 67 — nop 3aka3
Kabeno: 3 M, 8-xunbHble BuTble napbl (0,14 mm2, 26 AWG); 3KpaHMpoBaHHbIif; 6e3 ranorexa
. . 9-KOHTaKTHaA KNeMMHa#A K00fiKa (BHYTPEHHAA KpbILLKa)
SR KabenbHblii BBoA M20 (nogxoaut ana kabena @ 11-14,5 mm)
ATEX: Ceprudmkar No: ITSO9ATEX16847X
) 12GExdIICT5112GExtb IICT100° CDb-40° C <Tamb <+ 70°C
IECEx: Homep ceptndumkara: [ECEx ITS 10,0015X

Exd ICT5 Gb Ex th IICT100° C Db -40° C <Tamb <+ 70°C
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3. ABUTATENN 5/7 CEPUN 71-315
BO B3PbIBO3ALIULIEHHOM
KOPMYCE ,d”

TpexchasHble acUHXPOHHbIE 3aKPLIMO20 MUNA /1eKMpPo0BU2a-
mesu ¢ 8eHMUAAMOPHLIM oxf1axderuem (IC411),
CNpOeKMUPOBAHHbIE 8 3aL4UMHOM KOXyXe C MUnom 3atuml
«d», n00xo0am 0713 pabomel 8 30Hax 1 u 2 co 83pbIB00NACHOL
cpedol, obnacmeb npumererus Il (8ce ompaciu, kpome
20pH0000bI8atOLLeL). B OaHHbIX 30HaX 80 8peMA HOPMAbHOL
pabomel (30Ha 1) Moxem 00pa3osbi8ambCa 83pbl800NACHAS
CMecb 8030yXa U 20pI0YUX BeLLecm8, U 0Ha Moxem
006pa3o6bI8ambs HeOXUOAHHO, HO COXPAHAGMCA 8 MeYeHue
Kopomko2o nepuoda epemeHu (30Ha 2). B3pbigoonacHas
(peda - 3mo cMecb 0npedeseHHbIX 1e2K0B0CNIaMEHSUUXCA
geujecma 8 gude 2a3d, napa, MyMaHa U NbiIU U 8030yXa.
YnomsHymele onacHble 30Hb! Cywecmeyiom, Hanpumep, Ha
20308bIX YCMAHOBKAX, KOKCOBbLIX 30800aX, MANAPHbIX Liexax,
Xumuyeckoli u papmave8muyeckoli npombiuLTeHHOCMU,
Heghmenepepabamelsaroujux 3aeo0ax, marxKepax u m. 0.
Pa3pabomatHble 8 coomsemcmeuu ¢ IEC 60079-0,
IEC60079-1, IEC 60079-70 u IEC 60079-31 3nekmpodauzame-
Ju cepuli 5AT u 7AT cepmubuyupoBaHsl 8 coomeemcmauu

¢ nociedweti pedaxyueti IEC, esponetickux u Xopaamckux
cmardapmog. [jguzamenu cepmuuyuposarsl

8 CO0mBemcmauU  esponetickumu cmaHdapmamu

u cmandapmamu 1EC ynonHoMOYeHHbIM 0p2aHoM:

CESI (Mmanus) ona ECu IEC Ex Scheme. B3pbigo3awjuwiersle
dsuzamenu komnatuu <KONCAR-MES» (cepuu 5AT u 7AT)

8 Kopnyce «d» cepmughuyuposaHl 0514 pabomel 8 30Hax

8 NPUCYMCMBUU 20pioYux 2a308, napos u neinu. (epus 7AT
Mmakxe cepmuuyuposaxa og Uucnob308aHus

8 20pHO006bIBaIOLLel] NPOMbILLTEHHOCMU.

Bce Hawu 83pebigo3auyuujeHHbie 3ekmpodguzamenu cepuli
5AT u 7AT omrocamca k Hausbicweli Kame2opuu 83pbigo-
onactocmu IIC, memnepamypHoim knaccam om T1do T4,
nodxodam s memnepamyp okpyxatouweli cpedsl om —20 0o
+40° C. [leknapayus coomeemcmaus 0714 0guzamenneli

U UHCMPYKYUU NO 3Kcnyamayuu 06b4H0 nocmasnsiomca

€0 83pbIBO3ALYULLEHHBIMU 0BUAMENAMU HA AHAULICKOM

U Xopeamckom A3bIKax. Takxe 0ocmynHbl nepeodsl Ha 8ce
dOpyaue oguyuanbHble A3biku EC. Kpome mozo, ace
0sueamesu nocmaeAOMCA ¢ epmuUGUYUPOBAHHLIMU
Mempuyeckumu KabesbHbIMU 6600aMU/3a2TyWKAMU.

3. MOTORS OF 5/7 AT 71-315 SERIES
IN PROTECTION ENCLOSURE ,d”

Three-phase induction, totally enclosed, fan cooled motors
(IC411) designed in protection enclosure ,,d” are suitable for
operation in zones 1 and 2 endangered by an explosive atmo-
sphere, area of use Il (all industries except mining). In these
zones such an atmosphere can occur during normal operation
(zone 1), or its appearance is not expected but if it does occur
it lasts for a short time period (zone 2). Explosive atmosphere
is a mixture of certain flammable substances and air in the
form of gas, vapour, mist or dust. Mentioned dangerous zones
exists in e.g.: gas plants, coke plants, paint shops, chemical
and pharmaceutical industry, refineries, tankers etc.

Designed according to IEC 60079-0, IEC 60079-1, IEC
60079-70 and IEC 60079-31. Motors of series 5AT and 7AT are
certified in conformity with the latest edition of IEC, European
standards and Croation normes. Motors are certified according
to European and IEC normes by the authorised body: CES/
(Italy) for EU and IEC Ex Scheme. KONCAR-MES flame proof
motors (5AT i 7AT series) in ,d” enclosure have been certified
for area of flammable gases, vapours and dusts. Series 7AT
has been certified for area of mining as well.

All our flameproof motors series 5AT and 7AT have the highest
explosion group IIC, temperature classes T1 to T4, suitable

for ambient temperatures from —20 to +40 °C. Declaration

of conformity for motors and Operating Instructions are
deliverd as standard with explosion-proof motors in English
and Croatian. Translations for all other EU official languages
are also available. Also, all motors are delivered with certified
metric cable glands/sealing plugs.

3. MOTORENBAUREIHE 5/7 AT
71-315 DER ZUNDSCHUTZART”
druckfeste Kapselung ,,d”

Dreiphasige Asynchronmotoren mit Kafigldufer véllig ges-
chlossener Ausfiihrung mit Eigenliifter gekiihlt (Kiihlungsart
1C411) und ausgefiihrt in der Ziindschutzart , druckfeste
Kapselung-d” sind fiir die Anwendung in Gefahrenzonen
1und 2 mit explosiver Atmosphdre und fiir den Verwend-
ungsbereich Il (Industrie auler Bergbau) geeignet. In diesen
Zonen ist es maglich, dass solche Atmosphdire gelegentlich bei
normalen stérungsfreiem Betrieb anwesend ist (Zone 1) oder
dass man die Erscheinung solcher Atmosphdre nicht erwartet,
und wenn sie erscheint, ist das nur kurzzeitig (Zone 2). Die
explosive Atmosphdire bildet eine Mischung aus Ziindstoff und
Luft in Form von Gasen, Diimpfen, Schwaden oder Staub. Die
genannten Gefahrbereiche bestehen z.B. in Produktionsstdt-
ten technischer Gase, Gasfiillstellen, Kokereien, Lackiereien,

in chemischer und pharmazeutischer Industrie, Raffinerien,
Tankerschiffen und dhnlichen Betrieben.

Die Motoren sind nach IEC 60079-0, IEC 60079-1 IEC 60079-
70 und IEC60079-31 ausgefiihrt und als Typenreihen SAT
und 7AT nach neuesten Ausgaben von IEC, EU— Normen,
sowie der IEC Normen zertifiziert. Die Zertifizierung erfolgt
seitens zustdndiger Priifbehdrde: CESI (Italien) fiir EU und IEC
Ex Schemen. Druckfest gekapselte Motoren von KONCAR-MES
sind auch fiir ziindbare Gase, Ddmpfe und Stdube, als auch
zusdtzlich in der Typenreihe 7AT fiir den Bergbau zertifiziert.
Alle unsere ex-geschiitzte Motoren der Typenreihe 5AT und 7AT
haben hdchste Gasgruppe IIC und sind fiir die Temperaturk-
lassen auf den Umgebungstemperaturen von —20 bis + 40
°C geeignet. Die Konfirmitdtserkldirung fiir die Motoren und
Betriebsanweisungen gibt man standardmdisig zusammen
mit ex-geschiitzten Motoren in kroatischer und englischer
Sprache. Die Ubersetzungen auf alle andere offizielle EU
Sprachen sind erhiltlich. Ebenfalls liefert man die Motoren
zusammen mit zertifizierten metrischen Kabelverschraubun-
gen/Stopfen aus.
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KoHctpykuma B cTaHpapTHom ucnonHeHuu » Standard design « Standardausfiihrung
Cepua — Series - Baureihen: 5AT71-112 7AT 90-315

Kareropus B3pbiBoonacHocTH
Explosion protection Onucanmne Description Beschreibung
Ziindschutzart

Motorgehduse und Klemmenkasten in “d”

Bspeigozaujuwenrocms Kopnyca Motor housing and terminal box in “d” or ‘e’ b .
oder ‘e’; ohne Kabelverschraubungen mit

/1eKMpoOBU2AMENA U KEMMHOU KOpoBK | yithout cable glands but with certified plugs
muna «d» unu «e», 6e3 KabesbHbIX 860008,

HO cepmueuyUPOBAHHbIMU
3qenywikamu EX-Stopfen

Ex 112G Ex db (eb) 1ICT4 Gb

Opcije PEX zastite « Explosion protection options - Optionen der Ziindschutzart -
Cepusa — Series - Baureihen: 5AT 71-112  7AT 90-315

Kareropun B3pbIBOONACHOCTH

Explosion protection Onucanmne Description Beschreibung
Ziindschutzart
B3peigo3awuLieHHocmb Kopnyca 31ekmpo- . i
Ex 112G Ex db (eb) 11CT3 Gb detamens u KneunHoli Kopodu muna < | Motor housing and terminal boxn “d"or " Motorgehduse und Klemmenkasten in
Ex 112G Ex db (eb) IICT5 Gb LU <@, 6e3 KabenbHbIX 680906 . o " | odere’, ohne Kabelverschraubungen mit
Ex 11 26 Ex db (eb) [ICT6* Gb g 2 without cable glands but with certified plugs EX-Stonf
HO € Cepmu@UYUPOBAHHLIMU 3a2/TYWKAMU opren

e Motorgehduse in ,d’; ohne Klemmenkasten

Ex 112G Exdb 11CT4 Gb 331717’303[/11“4““4\‘-’””0(’"!3 Kopryca dgueamena | Motor housing in ,d” without terminal box, mit direkter Kabeleinfiihruna des Kabels der
Ex 112G Exdb 1ICT5 Gb muna,,d" 6e3 knemmol kopoGku, ¢ IPAMBIM | yith DIRECT CABLE ENTRY length 1,5m ' 9

B3pwigo3aujutyeHHocme Kopnyca dsueamens

Ex 112D Ex tb 111CT130 °C Db IP66 NG b, KneMHoLl KopoBK - «db i <@ Motor housing in “d’, terminal box in “d” or Motorgehduse in “d’;Klemmenkasten in
Ex 112D Ex tb I1ICT160°C Db IP66 ’ “e’ for DUST “d"oder ‘" fiir Dampfe
onsa [bliin
Sjp:é&Ojﬂmug{EHH (;(,m Z ngny < Zeuzame:,q Motor housings in ,d’; terminal box in ,d” Motorgehduse in,,d’; Klemmenkasten in
«a», -«a» «e»,
Ex 112G Ex db (eb) 1B T3 Gb . , KIEMMHOL KOpOSKU e or e, for GASES and ambient temperature d‘oder e’ fiir Gase, und Umgebungs
0514 [A30B u memnepamypbl okpyXatowjeli 20°C 10 +80°C 20C bis +80C
cpedbi om -20°C 3o + 80°C 3 to + temperatur von - is +
Erdb(EbIICR3Gh B3pbigo3aujutyerHocme Kopnyca dsueamens
Ex db (eb) 1ICT4 Gb muna «dv, KnemmHoii K0p06KU -« i e, Motor hOI’llSingS in,,d" terminal box in ,d" or Mot(irgeh(juﬁe m % Klemmenkasten in
Ex db (eb) lICT5 Gb O [430B, IEC Ex SCHEME ,e" for GASES , IEC Ex SCHEME ,d"oder e’ fiir Gase, IEC Ex SCHEME

Ex db (eb) ICT6* Gb

B3peigo3aujutyeHrocms Kopnyca daueamens o . .
muna,,d" Ges knemmHoli Kpo6ku Motor housing in,,d” without terminal box, Motorgehduse in ,d’; ohne Klemmenkasten

ExI M2 Exdb I Mb ¢ [IPSMbIM BXOZIOM KABENTS, dnura 1,5 m with DIRECT CABLE ENTRY length 1,5m for mit direkter Kabeleinfiihrung des Kabels der
0N 20pH0006bI8aN0LLe] NPOMBILITEHHOCTU, mines Lange von 1,5 m fiir den Bergbau

B3peigo3awuwenHocme Kopnyca 0guzamens
Ex 1 M2 Ex db (eb) | Mb muna «d, K1eMMHAs KOpooKa - «d» uu «e»,
0519 20pH0006bIBAOU4eL] NPOMBILLIEHHOCMU

Motor housings in ,d’; terminal boxin,,d”or | Motorgehduse in ,d’; Klemmenkasten in ,d“
€, for mines oder ,e” fiir den Bergbau

B3peisosauyuuieHHocmb kopnyca dguzamens | Motor housing in,d” without terminal box, Motorgehduse in ,d’; ohne Klemmenkasten
muna «d» 6e3 knemmHoti kopobku, ¢ IPAMbIM | with DIRECT CABLE ENTRY length 1,5m for mit direkter Kabeleinfiihrung des Kabels der
ExIM2Exdb | Mb BXOLIOM KABE/IS, onuwa 1,5 m ong mines Liinge von 1,5 m fiir den Bergbau
20pHO000bI8atOLLel NPOMBILLEHHOCMU

T6* - He AnA Bcex MoLyHocTedt - not for all powers - nicht fiir alle Leistungen




C'ralmapﬂloe UCNoNHeHne

Cepuu:

Standard design

Series:

Grundausfiihrung

Baureihen:

5AT 71 - 112 Jlutoid nop AaBneHnem opebpeHHbIit Kopnyc
U3 anoMIHNEBOTO CMNIaBa CIMTLIMY NOJ AaBNEHNEM
nanamu, KNeMmHoil KopobKoii 13 uyryHa

1 NOALUMIHUKOBBIMM LUUTaMu

5AT 71— 112 aluminum alloy die casted ribbed housing with
die casted feet, cast iron terminal box and bearing shields

5AT 71— 112 geripptes Alu- Druckgussgehduse mit gegoss-
enen FiilSen, Klemmenkasten aus Alu-Druckguss, Grauguss-

lagerschilder (nur bei Exd)

7AT 90 - 315 opebpeHHblil KOpMyC U3 UyryHa, Nanbl
CbeMHbIE, LLUTbI NOALUMIHUKOB U3 NIUTEIHOTO YyryHa

7AT 90— 315 cast iron ribbed housing, demountable feet, cast
iron bearing shields

7AT 90 — 315 geripptes Gehdiuse mit
geschraubten FiilSen, Lagerschilder kpl. aus GG

B3pbiBo3awura:

EX protection:

Ziindschutzart:

ExI12GExdbeb IICT4 Gb
(3awumTa Kopnyca Tna «d», KneMMHasa Kopobka - «e»)

Exl12G Exdbeb IIC T4 Gb
(housing in enclosure ,d’; terminal box in ")

Ex11 2G Exdb eb lICT4 Gb (Motorgehduse in,,d’; Klemmen-
kasten in )

KpenexHble 3nemeHTbI:

Mounting designs:

Bauformen:

IMB3, B5, B35, B14 11 B34 (nocneanve Aga J0CTynHbl
J0 TUnopa3mepa pambl 132)

IMB3, B5, B35, B14.i B34 (last two available up to frame size
132)

IMB3, B, B35, B14.i B34 (letzten zwei bis BaugrdlSe 132)

KnemmHas kopo6ka:

Terminal box:

Klemmenkasten:

KnemmHas Kopobka pacnosnioxeHa CBepXy 3NeKTpo-
JBUraTeNAMM C J1anoi, € CMOTPETb €O CTOPOHBI
npuB0aa ABUraTens

Terminal box situated on top with motors with feet viewed
from motor drive end side

Klemmenkasten oben, bei FulSmotoren - von der Wellen-
antriebsseite betrachtet, Kabelverschraubungen in,.e” nach
technischen Erlduterungen

[inana3oH mowHoCTH:

Power range:

Leistungsberereich

Cepna 5AT71-112

Series 5AT 71— 112 with power range

¢ pmanasoHom motuHoctu 0,09 - 4,0 kB: 0,09—-4,0kW: Baureihe 5AT 71 — 112: Leistungsbereich 0,09 — 4,0 kW;
7AT90-315 7AT 90— 315 with power range Baureihe 7AT 90-315: Leistungsbereich 0,37 — 200 kW
C AnanasoHom mowHoctu 0,37 - 200 kBT 0,37 - 200 kW

Pexum paboyero yukna: Duty: Betriebsart:

S1 (ana Temnepatypbl okpyatoLueii cpeabl o1 -20° C
10 +40° C v BbICOTbI HaZ ypoBHeM Mo-ps Ao 1000)

1 (for ambient -20°C to +40°C and up to 1000 ASL)

S1(fiir Umgebungstemperatur von -20°C bis +40°Cund
Aufstellung bis 1000 m iiber den Meeresspiegel)

Hanpml(euue W yacTorTa:

Voltage and frequency:

Spannung und Freqiinz:

230/400 B £ 10% A/Y (no 2,2 kBr), 400/690 B = 10% A/Y
(3 KBT 1 BbiLe) n 50 'y

230/400V +10% A /Y (up to 2,2 kW), 400/690V + 10% 4/Y
(3 kW and above) and 50Hz

230/400V +10% A /Y (bis 2,2 kW),
400/690V £ 10% A/Y (ab 3 kW ) und 50Hz

Knp: Efficiency: Wirkungsgrad:
Knacce IE1 cornacto IEC 60034-30 In class IET according to [EC 60034-30 In Wirkungsgradklasse IETnach IEC 60034-30
KonuuecrBo nontocoB: Number of poles: Polzahl:

OpHockopocTHble gBuratenu: 2,4, 6 8

Single speed motors: 2, 4, 6 and 8

Eintourige Motoren: 2, 4, 6 und 8

Knacc 3awurb!: Protection index: Schutzgrad:
IP'55 P55 IP55
Knacc nsonayuu: Insulation class: Isolationsklasse:

F (noBbiwweHue Temnepatypbl B knacce B, npoBogka - H)

F (temperature rise in B, wire in H)

F ( Erwdrmung im B, Drahtim H)

LiBet nokpbiTHes:

Colour tone:

Farbton:

RAL 7031 (nonuypetaHoBblil naK)

RAL 7031 (polyurethane lacquer)

RAL 7031 (Poliurethanlack)
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Onuum

LononHutenbHble BapnaHTbl UCNOJIHEHUA:

Options

Additional design options:

Optionen

Optionale Motorausfiihrungen:

Ilpyrme HanpaXeHna (VU'IVI PasHble HaI'Ipﬂ)KEHI/Iﬂ) N Y4acToThbl

Other voltages (or multi-voltage) and
frequencies

Andere Spannungen (oder Mehrspannungsbereiche) u.Fre-
quenzen Freqiinzen

IneKTpuyeckas yactb B cooTB. ¢ «[lybnukauveil craHgapTos
NEMA Ne MG1»

Electrical acc. to,,NEMA Standards Publication No MGT“

Elektrisch nach,,NEMA Standards Publication No MGT”

PaznuyHoe KonnyecTBo NoMCoB AN 0AHOCKOPOCTHbIX
3N1eKTpoABUraTenieil 1 dneKTpoBuUraTenei
C perynupyemoi ckopocTbio

Different pole numbers for single and multi-speed motors

Anderen Polzahlen fiir ein-u.mehrtourige Motoren

)]pyrme MOHTaXHbl€e MoN0XeHnA

Other mounting arrangements

Andere Bauformen

Tennoas 3awyTa (TepMopPe3UCTOp C MONOXUTENbHbIM TeMMepa-
TYPHBIM K03QGuLMEHTOM i TepmoBbIKnioyateny i PT100)

Thermal protection (PTC thermistors or thermal switches or
PT100)

Thermischer Schutz (PTC Kaltleiter oder Thermoschalter oder
PT100)

(B0GOAHBIV KOHeL| Basa C 00enx CTOPOH ABHraTens

Free shaft end on both motor side

Zwei Wellenenden (auf AS und BS)

CneumanbHble GnaHLbl 1 CBOOOAHBIE KOHLIbI BanoB

Special flanges and free shaft ends

Sonderflanschen und Wellenenden

[lBuratenu ¢ gnaHueBbIM KpenseHnem ¢ dnauuem
1 yanvHennem Bana B coots. B NEMA

Flange mounting motors with flange and shaft extension acc.
to NEMA

Flanschmotoren mit Flansch und Welle nach NEMA

KnemmHas Kopo6Ka Ha neBoii i NpaBoii CTOpOHe ABUraTens

Terminal box on the left or right motor side

Ausfiihrung mit dem Klemmenkasten rechts oder links

[Jipyriie UBeTa u/unu noKpbITA ANA NOBEPXHOCTEN U/Mn
CnewuanbHbIe XUMIUYECKM CTOITKIME Kpacki AnA NoBepXHoCTell

Other colour tones and/or surface paints and/or special
chemical resistant surface paints

Andere Farbtone und/oder Anstrichsarten und/oder chemie-
bestdndige Anstriche

KprLLIKa BEHTUNATOPA C 3aLNTON OT A0XKAA
W TEKCTUNBHbIX BONIOKOH

Fan cover with protection from rainfall and textile fibre

Lufterhaube mit dem Regenschutzdach oder Textilhaube

Tunbl oxnaxaexus (1C410, 1C416, 1C418)

Cooling types (IC410, IC416, 1C418)

Kiihlungsarten (IC410, IC416, 1C418)

06moTKa pna Tponuyeckux KnumaTnyecknx yUIOBl/Il7I

Winding for tropical environment

Tropenwicklung
HarpeBatenu 06moTky anekTpogBUraTens Winding heaters Stillstandheizung
BapuaHT ncnonxexna ana mopckux cynos (ABT) Marine design (ABT) Schiffsausfiihrung (ABT Baureihe)

Knaccbl 3awutbl: IP56, IP65, IP66

Protection indexes: IP56, P65, IP66

Schutzgrad: IP56, IP65, IP66

OTBepCTI/IH AnA d11Ba KOHAEHCaTa

Condensation drain holes

Kondensablassdffnungen
PonnkoBble nowmnHUKN Roller bearings Rollenlager
. i Nachschmiereinrichtungen mit
Mpucnocobnexne AnA NONOAHeHNA CMA3KK Regreasing facility

Schmiernippel

Hunnenb Hunnenb anA U3MepeHus yaapHbIX
umMnynbcos (SPM) B 3KpaHax noALMHUKOB

SPM nipple in bearing shilds

SPM Nippel auf Lagerschilder

bonTbl 13 HepxaBeloLLeil CTan

Stainless steel bolts

Nirostaschrauben

ApMupoBaHHbIii BapuaHT UCMONHEHWA /Ay CBapHas
KOHCTPYKLNA ANA TAXENbIX YUI0BMiA IKCMNyaTaLum
B ropHoA06bIBatoLLeil npomblwuneHHocTH (I M2)

Armoured version and/or welded construction for heavy duty
inmines (IM2)

Gepanzerte Ausfiihrung und/oder geschweiste Konstruktion
fiir schwere Arbeitsbedingungen im Bergbau (I M2)

[ina pexumoB pabotbl o1 S2 fo S10

For duty types S2to S10

Fiir Betriebsarten S2 bis S10

YnpaBneHue uepe3 npeobpasoBareib YacToTbl

Driven by frequency inverter

Frequenzumformerbetrieb

[pyrue TemnepatypHble knaccol: T5-T6

Other temperature classes: T5-T6

Fiir andere Temperaturklassen: T5 - T6

[ina ppyrux Temnepatyp okpyxatolueit cpeabl (0T-20° C go
+50°C; 07-20° C 1o + 60° C; o1 -20° C o + 80° €)

For other ambient temperatures
(-20°Cto +50°C; -20°C to +60°C; -20°Cto +80°C)

Fiir andere Umgebungstemperaturen (-20°C bis +-50°C; -20°C
bis +60°C; -20°C bis +80°C)

YnpaBneHue yepe3 npeo6pazoBatenb YacToTb:
2 nonioca B AvanasoHe perynuposaHina 5-87 'y, 4 nontoca
B Avana3oHe perynuposatua 5-100 My, apyrue no 3anpocy

Frequency inverter driven: 2 pole within regulation range
5— 87 Hz, 4 pole within regulation range 5 — 100 Hz, other
on request

Fregiinzumrichterbetrieb: 2-polig in dem Regelbereich 5 —
87 Hz, 4-polig in dem Regelbereich 5 — 100 Hz und fiir die
anderen auf Anfrage

11 Bpyrue BapuaHTbI UCMONHEHUA N0 3aMPOCy 3aKa3umKa

And other designs on customer request

Und andere kundenspezifische Ausfiihrungen

ﬂpyrue BCTPO€HHbIe feTanu 3neKTpoaBurarTena:

Built-in on the motor:

Auf den Motor angebaut:

Topmo3 ¢ 3awuroit Ex d/db

Ex d/db protected brake

Ex d/db geschiitzte Bremse

MpuHyAuTeNbHaA BeHTUNALMA ¢ awymToil Ex db (eb)
(Tun oxnaxnenus IC416) (cepua 7AT)

Ex db(eb) protected forced ventilation
(cooling type IC416) (7AT series)

Ex db(eb) geschiitzte Fremdliiftung (Kiihlungsart IC416) (7AT
Baureihe)

IHKoAep ¢ 3awmroii Ex d/db

Ex d/db encoder

Ex d/db Drehimpulsgeber




4.4, TEXHWYECKUE NAHHDBIE 4. TECHNICAL DATA 4.TECHNISCHE DATEN

4.1.1E1

2p=2 IF1 3000 min”' 400V/50Hz Exdb eb B3 440V/60Hz/3600 min’
P(kW) Motortype n(min’) os ¢ In (A) Il/ln M,l (Nm) M/M.. Mm a)/Mn J (kgm’) m (kg) P(kW) n(min") I.. (A)
0,37 5AT71A-2 2760 63,9 08 1 38 13 2,1 23 0,0003 10 0,4 3320 1
0,55 5AT71B-2 2770 69 082 | 14 | 42 19 2,1 23 0,0004 n 0,6 3320 14
0,75 5AT 80A-2 2815 72,1 082 | 18 | 48 2,55 2,6 28 0,0006 14,8 0,8 3400 18
1,1 5AT 80B-2 2815 75 084 | 25 51 37 25 2,6 0,0008 153 12 3400 2,45
15 5AT 90S-2 2820 77,2 084 | 33 | 48 51 24 25 0,0014 19 1,7 3410 34
2,2 5AT 90L-2 2820 79,7 084 | 47 | 54 7,5 2,8 29 0,0018 21,5 2,5 3410 47
3 5AT 100L-2 2860 81,5 08 | 62 6,6 10 28 34 0,0036 29 34 3430 6,2
4 5AT 112M-2 2900 83,1 0,85 8 75 13 2,9 35 0,0056 36 45 3450 8
15 7AT 90LR-2 2820 77,2 084 | 33 | 48 51 24 25 0,0014 28,5 1,7 3410 34
22 7AT 90L-2 2820 79,7 084 | 47 | 54 75 28 2,9 0,0018 31 25 3410 47
3 7AT 100L-2 2910 81,5 0,81 6,1 8 9,8 39 43 0,0040 4 34 3490 6,1
4 7AT 112M-2 2925 83,1 079 | 825 9 13,1 33 44 0,0063 53 45 3500 8,25
55 7AT 1325A-2 2920 87 0,76 12 79 18 2,7 35 0,0110 78 6,2 3500 12
75 7AT 1325B-2 2920 88,1 0,81 15 8,5 25 3 37 0,0143 84 8,5 3500 15,5
9,5 7AT 132M-2 2920 87 088 | 175 | 85 31 3 3,6 0,1758 89 1 3500 17,5
N 7AT 160MA-2 2945 87,6 08 | 205 | 79 36 3,7 43 0,0323 14 12,5 3535 20,5
15 7AT 160MB-2 2950 88,7 0,88 27 9,1 49 37 45 0,0448 158 17 3540 27
18,5 7AT 160L-2 2955 89,3 0,88 33 9,7 60 35 49 0,0535 164 21 3545 33
22 7AT 180M-2 2935 89,9 087 |399 | 74 72 3,2 38 0,0718 214 25 3525 39,9
30 7AT 200LA-2 2960 92,0 088 | 535 | 83 97 25 3 0,1240 270 34 3550 53,5
37 7AT 200LB-2 2955 91,2 09 65 8 120 23 25 0,1551 298 Y] 3550 65
45 7AT 225M-2 2970 91,7 089 | 785 | 73 145 23 28 0,2313 365 50 3540 78,5
55 7AT 250M-2 2970 93,2 089 | 955 | 72 177 24 25 0,3784 464 62 3550 95,5
75 7AT 280S-2 2975 93,8 0385 | 135 9 241 2,7 2,9 0,6105 650 85 3550 135
0 7AT 280M-2 2975 9,1 082 | 168 8 289 2,6 28 0,7326 679 105 3550 168
110 7AT 315S-2 2985 943 0,9 185 | 92 352 2,2 2,6 1,4432 1030 124 3580 185
132 7AT 315M-2 2980 94,6 0,9 223 | 84 423 1,9 24 1,7319 1080 149 3575 223
160 7AT 315LA-2 2985 94,8 09 270 | 15 512 24 2,6 2,0992 175 180 3575 270
200 | 7AT315LXB-2 2985 95 091 | 330 & 98 640 2,1 25 2,5191 1350 225 3580 330
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2p=4 IE1 1500 min™ 400V/50Hz Exdb eb B3 440V/60Hz/1800 min"

P(kW) Motortype n(min7) cos @ Irl (A) Mn (Nm) Mle.l Mma /Mn J (kgm’) m (kg) P(kW) n(min") '.. (A)
0,25 SAT71A-4 1370 59 071 | 082 | 33 1,75 2 2,2 0,0005 10,2 03 1640 0,82
0,37 5AT71B-4 1370 66 0,73 1,1 34 2,6 2 22 0,0006 1 04 1640 1,1
0,55 5AT 80A-4 1390 70 074 | 15 4 38 2 2,2 0,0010 14,2 0,6 1670 15
0,75 5AT 80B-4 1390 72,1 076 | 19 | 43 51 23 24 0,0013 153 0,8 1670 19
1,1 5AT 90S-4 1385 75 0,81 26 | 42 7,6 22 24 0,0024 18,5 12 1660 2,7
15 5AT 90L-4 1380 77,2 0,3 35 | 44 10,5 2,1 22 0,0032 20,7 17 1655 35
2,2 5AT 100LA-4 1410 79,7 08 | 48 | 52 14,9 2,2 2,7 0,0056 27,5 25 1690 48

3 5AT 100LB-4 1410 81,5 0,38 66 | 56 20 24 2,7 0,0071 31 34 1690 6,6
4 5AT 112M-4 1435 83,1 0,8 8,5 6,9 27 2,7 31 0,0122 40 45 1710 85
11 7AT 90LR-4 1385 75 0,81 26 | 42 7,6 2,2 24 0,0024 28,5 1.2 1660 2,7
1,5 7AT 90L-4 1380 77,2 08 35 | 44 10,5 2,1 2,2 0,0032 30 17 1655 35
2,2 7AT 100LA-4 1435 843 072 | 52 6 14,7 34 3,7 0,0061 42 2,5 1720 52
3 7AT 100LB-4 1410 81,5 08 66 | 56 20 24 2,7 0,0071 45 34 1690 6,6
4 7AT 112M-4 1435 83,1 08 8,5 6,9 27 2,7 3,1 0,0122 55 45 1710 8,5
55 7AT 1325-4 1435 84,7 0,85 n 6,1 36,6 24 3 0,0202 79 6,2 1720 il
75 7AT 132M-4 1440 86 076 | 165 | 6,6 49,7 3,1 35 0,0276 87 8,5 1720 16,5
9,5 7AT 132MA-4 1440 87 081 | 195 | 67 63 28 3,7 0,0349 95 1 1720 19,5
1 7AT 160M-4 1465 87,6 078 | 225 | 74 72 34 38 0,0612 148 12,5 1750 22,5
15 7AT 160L-4 1460 88,7 0,86 28 6,9 98 28 33 0,0822 167 17 1750 28
18,5 7AT 180M-4 1460 89,3 0,83 35 73 121 2,9 3 0,1262 205 21 1750 35
22 7AT 180L-4 1460 89,9 0,84 41 73 144 29 3 0,1515 220 25 1750 41
30 7AT 200L-4 1465 90,7 0,85 56 75 195 32 32 0,2430 293 34 1760 56
37 7AT 2255-4 1475 91,2 085 | 67,5 7 240 2,8 2,9 0,3825 362 Y] 1780 67,5
45 7AT 225M-4 1475 93,1 0,87 80 7,9 291 28 28 0,4623 390 52 1780 80
55 7AT 250M-4 1480 92,1 08 | 100 | 73 355 24 28 0,7180 504 62 1780 100
75 7AT 280S-4 1485 92,7 08 | 142 | 69 482 24 28 1,1864 684 85 1780 142
90 7AT 280M-4 1485 94,2 084 | 164 | 68 579 2,1 25 1,4240 720 103 1780 164
110 7AT 3155-4 1485 94,5 084 | 200 6 707 19 2,2 2,5126 1045 124 1785 200
132 7AT 315M-4 1485 94,7 084 | 239 | 67 849 2 22 3,0988 1130 149 1785 239
160 7AT 315LA-4 1490 94,9 08 | 290 | 72 1026 2 23 3,6851 1260 180 1785 290
200 | 7AT315LXB-4 1490 95,1 081 | 370 | 71 1282 2,0 23 4,4387 1350 225 1785 370
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2p=6 IE1 1000 min" 400V/50Hz Exdb eb B3 440V/60Hz/1200 min’
P(kW) Motortype n(min7) s ¢ Irl (A) Mn (Nm) Mle.l Mma /Mn J (kgm’) m (kg) P(kW) n(min") '.. (A)
0,18 5AT71A-6 910 45,5 066 | 075 | 25 2 18 2,1 0,0005 10,2 0,2 1020 0,7
0,25 5AT71B-6 900 52,1 068 | 08 | 29 2,7 19 2,1 0,0010 n 03 1080 0,86
0,37 5AT 80A-6 910 59,7 074 | 12 | 34 39 18 2 0,0018 143 0,4 1080 12
0,55 5AT 80B-6 915 65,8 0,71 17 | 34 57 2 23 0,0022 15,5 0,6 1080 1,7
0,75 5AT 90S-6 900 70 067 | 23 32 8 19 2,1 0,0024 18 08 1080 24
1,1 5AT 90L-6 900 72,9 068 | 32 | 32 1.8 2,1 2,2 0,0031 21 12 1080 33
15 5AT 100L-6 935 75,2 0,71 38 | 48 15 24 2,8 0,0104 28 1,7 1125 3,8
2,2 5AT 112M-6 950 77,7 0,71 57 | 53 22 25 2,9 0,0148 36,5 25 1130 57
0,75 7AT 90LR-6 900 70 067 | 23 32 8 19 2,1 0,0024 27 08 1080 24
1,1 7AT 90L-6 900 72,9 068 | 32 | 32 1.8 2,1 2,2 0,0031 29 12 1080 33
15 7AT 100L-6 935 75,2 0,71 38 | 48 15 24 28 0,0104 39 17 1125 38
22 7AT 112M-6 960 71,7 067 | 56 | 63 21,9 3.2 35 0,0215 58 25 1150 56
3 7AT 1325-6 955 79,7 073 | 72 | 49 30 2,1 25 0,0277 77,5 34 1140 7.2
4 7AT 132MA-6 950 84,6 074 | 92 5 40 2,2 25 0,0340 82,5 45 1140 9,2
55 7AT 132MB-6 955 83,1 074 | 128 | 58 55 2,6 3 0,0453 91,5 6,2 1140 12,8
75 7AT 160M-6 965 84,7 081 | 157 | 75 74 28 35 0,0925 150 8,2 1160 15,7
" 7AT 160L-6 965 86,4 0,82 22 7,6 109 28 35 0,1261 167 12,5 1160 22
15 7AT 180L-6 975 87,7 081 | 295 | 81 147 2,7 38 0,1909 217 17 1160 29,5
18,5 7AT 200LA-6 970 88,6 078 | 385 | 66 182 2,2 2,5 0,2771 285 21 1170 38,5
22 7AT 200LB-6 975 89,2 08 | 445 | 6,1 215 22 2,7 0,3192 300 25 1170 445
30 7AT 225M-6 980 91,7 08 59 6,9 292 3 31 0,7262 390 34 1170 59
37 7AT 250M-6 985 933 0,76 75 7.9 359 34 34 1,0004 504 Y] 1180 75
45 7AT 2805-6 985 91,4 0,78 91 6 436 2,8 3 1,4679 660 50 1180 91
55 7AT 280M-6 985 93,1 077 | 110 6 533 28 3 1,7610 710 62 1180 110
75 7AT 3155-6 990 94,6 08 | 139 | 76 723 2,6 2,6 4,4698 960 84 1185 139
90 7AT 315M-6 990 94,9 08 | 165 | 7,0 868 24 24 55127 1110 101 1185 165
110 7AT 315LA-6 995 95,1 079 | 211 | 73 1056 25 25 6,7047 1235 124 1190 211
132 | 7AT315LXB-6 995 95,4 079 | 252 | 72 1267 2,2 2,2 8,1946 1350 149 1190 252
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2p=8 750 min? 400V/50Hz Ex db eb B3 440V/60Hz/900 min"

P(kW) Motortype n(min?) n(%) cose II/I“ Mn (Nm) Mle.l Mma /Mn J (kgm’) m (kg) P(kW) n(min") '.. (A)
0,09 5AT71A-8 665 40,6 064 | 05 2 13 14 17 0,0007 10,1 0,10 800 0,5
0,12 5AT71B-8 665 50,7 05 | 06 | 22 17 17 19 0,0010 10,9 0,14 800 0,6
0,18 5AT 80A-8 690 459 066 | 08 | 27 25 18 23 0,0018 14 0,20 830 08
0,25 5AT 80B-8 680 50,6 0,68 1 25 35 15 18 0,0022 15,1 0,30 820 1
0,37 5AT 90S-8 680 56,1 05 | 17 | 22 52 1,6 18 0,0028 18,5 0,40 820 17
0,55 5AT90L-8 680 61,7 05 | 23 2,7 7,7 2 2,1 0,0031 21 0,60 820 23
0,75 5AT 100LA-8 700 66,2 062 | 26 | 33 10,2 19 23 0,0078 26 08 840 2,6

1,1 5AT 100LB-8 700 70,8 064 | 35 37 15 22 24 0,0104 28 1,20 840 35
15 5AT 112M-8 700 741 066 | 44 4 20,5 1,9 2,2 0,0148 36 1,70 840 44
0,37 7AT90LR-8 680 56,1 056 | 17 | 22 52 1,6 18 0,0028 27,5 04 820 1,7
0,55 7AT 90L-8 680 61,7 05 | 23 2,7 77 2 2,1 0,0031 30 0,6 820 23
0,75 7AT 100LA-8 705 75 055 | 26 | 38 10,2 2,7 29 0,0104 44 0,8 845 2,6
1,1 7AT 100LB-8 700 70,8 064 | 35 37 15 2,2 24 0,0104 44 12 840 35
15 7AT 112M-8 710 79,7 0,6 45 | 45 20 2,1 2,9 0,0215 57,5 1,7 850 45
2,2 7AT 1325-8 690 77,6 075 | 54 | 39 30,4 19 2,1 0,0262 78 25 830 54
3 7AT 132M-8 690 80 076 | 71 42 41,5 2,1 24 0,0365 84 34 830 71
4 7AT 160MA-8 715 84,8 074 | 92 | 51 53,4 2 2,6 0,0791 137 45 860 9,2
55 7AT 160MB-8 715 83,8 075 | 125 | 51 73,5 2 2,7 0,1044 149 6,2 860 12,5
75 7AT 160L-8 720 853 078 | 16,2 5 99,5 2 2,6 0,1423 17 8,5 865 16,2
1 7AT 180L-8 725 88,6 0,77 23 6 145 2.2 28 0,2371 218 12,5 870 23
15 7AT 200L-8 730 89,6 074 | 325 | 59 196 2,1 28 0,4289 309 17 875 32,5
18,5 7AT 2255-8 735 90,1 0,71 | 74 240 25 3,6 0,6040 375 21 880 41
22 7AT 225M-8 735 90,6 0,75 46 73 286 2,2 29 0,7297 47 25 880 46
30 7AT 250M-8 735 913 0,76 62 6,7 390 2 25 1,2449 520 34 880 62
37 7AT 280S-8 735 91,8 0,78 74 6,1 481 19 24 1,9663 687 4 880 74
45 7AT 280M-8 740 92,2 0,74 9% 6,9 581 2.2 2,6 2,359 731 50 890 9%
55 7AT 3155-8 745 92,5 078 | 109 | 89 705 2 24 4,5082 996 62 895 109
75 7AT 315M-8 745 93,1 083 | 140 | 92 961 2,1 25 5,5602 1150 85 895 140
20 7AT315LA-8 745 93,4 08 173 | 93 1154 2,1 25 6,7604 1250 102 895 173
110 | 7AT315LXB-8 745 93,7 08 211 | 93 1410 2,1 25 8,2627 1350 124 895 211
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4.2.1E2

2p=2 IE2 3000 min'- KORISTI E2 LEZAJE 400V/50Hz Exdb eb B3
Motor type n(min) n100% n75% n50% cos¢ I/, M (Nm) M/M M _/M J (kgm?)
0,37 E5AT 71A-2 2750 69,5 69,1 64,5 0,8 0,95 38 13 2,1 23 0,0003 10
0,55 E5AT 71B-2 2770 741 73,2 68,4 038 13 44 19 2,7 28 0,0004 il
0,75 E5AT 80A-2 2830 774 773 744 0,82 1,7 52 25 2,6 2,9 0,0006 14,8
1,1 E5AT 80B-2 2840 82,7 82,7 81,9 038 24 58 3,7 2,9 32 0,0008 153
1,5 E5AT 90S-2 2840 813 81,4 788 0,78 34 55 5 28 34 0,0014 19
2,2 E5AT 90L-2 2830 83,2 83,5 81 0,82 4,65 6 75 31 3.2 0,0018 21,5
3 E5AT 100L-2 2880 84,6 83 80,6 0,85 6 6,9 10 35 38 0,0036 29
4 E5SAT 112M-2 2910 85,8 853 833 0,83 8,1 8 13,2 35 35 0,0056 36
15 E7AT 90LR-2 2840 81,3 81,4 7838 0,78 34 55 5 28 34 0,0014 28,5
2.2 E7AT 90L-2 2830 83,2 83,5 81 0,82 4,65 6 75 3,1 3,2 0,0018 31
3 E7AT 100L-2 2910 87,1 87 86,5 0,81 6,1 8 9,8 39 43 0,0040 41
4 E7AT 112M-2 2925 88,1 87,4 87,4 0,79 8,25 9 13,1 33 44 0,0063 53
55 E7AT 1325A-2 2920 87 86,1 82,8 0,76 12 7,9 18 2,7 35 0,0110 78
75 E7AT 1325B-2 2920 88,1 85,6 83,2 0,81 15 8,5 245 3 3,7 0,0143 84
1 E7AT 160MA-2 2945 89,4 89,2 87,6 0,86 20,5 79 36 37 43 0,0323 14
15 E7AT 160MB-2 2950 90,3 89,5 87,9 0,88 27 9,1 49 37 45 0,0448 158
18,5 E7AT 160L-2 2955 90,9 90,5 88,1 0,88 33 9,7 60 35 49 0,0535 164
22 E7AT 180M-2 2935 913 90,9 88,7 0,87 39,9 74 72 3.2 38 0,0718 214
30 E7AT 200LA-2 2960 92 91,8 90,5 0,38 53,5 83 97 25 3 0,1240 270
37 E7AT 200LB-2 2955 92,5 92,5 91,7 0,9 64 83 120 2,6 3 0,1551 298
45 E7AT 225M-2 2970 92,9 92,9 91,9 0,89 785 73 145 23 28 0,2313 365
55 E7AT 250M-2 2970 93,2 93,1 92,4 0,89 95,5 72 177 24 25 0,3784 464
75 E7AT 280S-2 2975 93,8 93,8 92,6 0,85 135 9 4 2,7 2,9 0,6105 650
90 E7AT 280M-2 2975 94,1 94,1 92,5 0,82 168 8 289 2,6 2,8 0,7326 679
110 E7AT 3155-2 2985 95,2 94,5 93,5 0,9 185 9,2 352 22 2,6 1,4432 1030
132 E7AT 315M-2 2980 94,6 9% 92,9 09 223 84 423 19 24 1,7319 1080
160 E7AT 315LA-2 2985 94,8 94,4 93,5 09 270 1,5 512 24 2,6 2,0992 175
200 E7AT 315LXB-2 2985 95,8 95,4 94,7 0,91 330 9,8 640 2,1 25 2,5191 1350
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2p=4 |E2 1500 min"' 400V/50Hz Exdb eb B3

Motor type n(min") n100% n75% n50% In/'.. Mrl (Nm) M/Mn Mm JMn J (kgmz) m (kg)
0,25 ESAT71A-4 1360 68,5 62,3 541 0,72 0,73 3,1 18 17 2 0,0005 10,2
0,37 E5AT 71B-4 1400 773 76,0 71,0 0,71 0,97 45 25 25 2,7 0,0007932 11,8
0,55 ESAT 80A-4 1400 77,1 76,1 73,6 0,71 1,45 42 3,7 23 24 0,0010 14,2
0,75 E5AT 80B-4 1410 79,6 79,7 77,9 0,75 1,75 50 51 2,6 2,7 0,0016 16,5
1,1 E5AT 90S-4 1400 81,4 813 78,8 0,75 2,6 52 75 3 3.2 0,0028 20,7
15 E5AT 90L-4 1415 82,8 82,5 80 0,72 3,6 5,6 10,1 31 33 0,0036 22,5
2,2 E5AT 100LA-4 1435 84,3 83,9 81,5 0,72 52 6 14,7 34 37 0,0061 32
3 E5AT 112MR-4 1440 85,5 853 85 0,72 7 75 20 35 41 0,0104 39,5
4 E5SAT 112M-4 1440 86,6 86,4 86,2 0,75 88 73 26,5 3 33 0,0122 40
1,1 E7AT 90LR-4 1400 81,4 813 78,38 0,75 2,6 52 75 3 32 0,0028 30,5
15 E7AT 90L-4 1415 82,8 82,5 80 0,72 3,6 5,6 10,1 31 33 0,0036 31
2,2 E7AT 100LA-4 1435 843 83,9 81,5 0,72 52 6 14,7 34 37 0,0061 X}
3 E7AT 100LB-4 1440 85,5 853 85 0,72 7 75 20 35 41 0,0081 47
4 E7AT 112M-4 1440 86,6 86,4 86,2 0,75 8,8 73 26,5 3 33 0,0122 55
55 E7AT 1325-4 1455 87,7 87,5 85,8 08 13 7,7 36 33 4 0,0276 87
75 E7AT 132M-4 1455 88,7 88,6 873 0,8 15,2 8 49 34 38 0,0350 95
1 E7AT 160M-4 1465 89,8 89,6 87,1 0,78 22,5 74 72 34 38 0,0613 148
15 E7AT 160L-4 1465 90,6 90,5 89,9 0,83 28,5 7,9 98 33 33 0,0879 17
18,5 E7AT 180M-4 1460 91,2 91,6 0 0,83 35 73 121 29 3 0,1262 205
22 E7AT 180L-4 1460 91,6 92 91 0,84 4 73 144 29 3 0,1515 220
30 E7AT 200L-4 1470 92,3 92,4 91,4 0,84 55,8 7,6 195 33 33 0,2430 293
37 E7AT 2255-4 1475 92,7 92,7 92,2 0,85 67,5 7 240 28 29 0,3825 365
45 E7AT 225M-4 1475 93,1 93,1 92,9 0,87 80 7,9 291 28 28 0,4623 390
55 E7AT 250M-4 1480 93,5 93,5 923 0,86 98,5 78 355 28 3 0,7180 504
75 E7AT 2805-4 1485 94 93,6 923 0,82 140 75 482 24 28 1,1864 684
90 E7AT 280M-4 1485 94,2 94 93,6 0,84 164 6,8 579 2,1 25 1,4240 720
110 E7AT 3155-4 1485 94,5 93,7 93,1 0,84 200 6 707 19 2,2 2,5126 1045
132 E7AT 315M-4 1485 94,7 94,8 94,3 0,84 239 6,7 849 2 2,2 3,0988 1130
160 E7AT 315LA-4 1490 95,8 95,4 94,9 0,83 290 7.2 1026 2 23 3,6851 1260
200 E7AT 315LXB-4 1490 95,1 95 94,6 0,81 370 7,1 1282 2 23 4,4387 1350
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2p=6 IE2 1000 min" 400V/50Hz Exdb eb B3

Motor type n(min’) n100% n75% n50% I, M (Nm) M/M M _/M J (kgm?) m (kg)
0,18 E5AT71A-6 910 56,6 53,2 471 0,66 0,75 25 19 18 2,1 0,0005 10,2
0,25 E5AT 71B-6 900 61,6 61,1 55,2 0,68 0,86 29 2,7 19 2,1 0,0010 1
0,37 E5AT 80A-6 920 67,6 67,1 60,5 0,7 1,12 33 38 17 2,1 0,0018 14,3
0,55 E5AT 80B-6 920 73,1 74,2 70,3 0,72 15 4 57 2,2 23 0,0022 16,6
0,75 ESAT 90S-6 930 759 77,1 75,5 0,65 2,1 41 77 22 2,7 0,0028 20,5
15 E5AT 100L-6 935 79,8 80 77,5 0,71 38 48 15,3 2,4 28 0,0104 28
22 ESAT 112M-6 935 81,8 82,5 80,9 0,71 545 4,6 225 23 25 0,0148 36,5
0,75 E7AT 90LR-6 930 759 77,1 75,5 0,65 2,1 41 77 22 2,7 0,0028 285
1,1 E7AT 90L-6 915 78,1 79 778 0,7 2,9 39 11,5 2,2 2,5 0,0038 31
15 E7AT 100L-6 935 79,8 80 77,5 0,71 38 48 15,3 2,4 28 0,0104 39
22 E7AT 112M-6 960 84,3 83 81,2 0,67 56 6,3 21,9 32 35 0,0215 58
3 E7AT 1325-6 965 85,6 85,5 84 0,67 75 56 30 28 3,1 0,0315 82
4 E7AT 132MA-6 950 84,6 84,6 84 0,74 9.2 5 40 22 25 0,0340 82,5
55 E7AT 132MB-6 955 86 85,9 84,9 0,73 12,6 6 55 2,7 29 0,0453 91,5
75 E7AT 160M-6 970 87,2 85,8 83,8 0,76 16,3 77 74 31 35 0,0925 150
il E7AT 160L-6 970 88,7 88,5 86,7 0,77 23,2 8 109 3.2 3,6 0,1261 167
15 E7AT 180L-6 975 89,7 90 89,6 0,81 295 81 147 2,7 38 0,1909 217
18,5 E7AT 200LA-6 980 91,7 91,7 91,0 0,79 36,5 7,7 180 2,4 34 0,3615 285
22 E7AT 200LB-6 980 92,2 92,2 92,0 0,78 44 8,1 214 2,6 38 0,4096 300
30 E7AT 225M-6 980 91,7 91,7 91 08 59 6,9 292 3 31 0,7262 390
37 E7AT 250M-6 985 93,3 93,2 92,5 0,76 75 7.9 359 34 34 1,0004 504
45 E7AT 2805-6 985 92,7 92,7 923 0,78 89,5 6 436 28 3 1,4679 660
55 E7AT 280M-6 985 93,1 92,6 92 0,77 110 6 533 28 3 1,7610 710
75 E7AT 3155-6 990 94,6 94,2 93,6 0,82 139 7,6 723 26 26 4,4698 960
90 E7AT 315M-6 990 94,9 94,4 93,8 0,83 165 7,0 868 2,4 2,4 55127 1110
110 E7AT315LA-6 995 95,1 94,6 9% 0,79 M 73 1056 25 25 6,7047 1235
132 E7AT 315LXB-6 995 95,4 94,6 % 0,79 252 7.2 1267 2,2 2,2 8,1946 1350
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2p=8 IE2 750 min’ 400V/50Hz Exdb eb B3
Motor type n(min’) n100% n75% n50% I/, M (Nm) MM M_/M J (kgm?) m (kg)
0,09 ESAT71A-8 665 40,6 36 30 0,64 0,5 2 13 14 17 0,0007 10,1
0,12 E5AT71B-8 665 50,7 45 39 0,56 0,6 22 1,7 17 19 0,0010 10,9
0,18 ESAT 80A-8 690 45,9 45 40 0,66 08 2,7 25 18 23 0,0018 14
0,25 E5AT 80B-8 630 50,6 485 Y] 0,68 1 25 35 15 18 0,0022 15,1
0,37 E5AT 90S-8 630 56,1 523 4,8 0,56 1,7 2.2 5.2 16 18 0,0028 18,5
0,55 E5AT 90L-8 630 61,7 60,5 552 0,55 23 2,7 7,7 2 2,1 0,0031 21
0,75 E5AT 100LA-8 700 66,2 65 62,5 0,62 2,6 33 10,2 19 23 0,0078 26
11 E5AT 100LB-8 700 70,8 69,3 64,6 0,64 35 37 15 22 2,4 0,0104 28
15 E5AT 112M-8 700 74,1 70,5 65,1 0,66 44 4 20,5 1,9 2,2 0,0148 36
0,37 E7AT 90LR-8 680 56,1 523 4,8 0,56 1,7 2,2 52 1,6 18 0,0028 27,5
0,55 E7AT 90L-8 680 61,7 60,5 55.2 0,55 23 2,7 7.7 2 2,1 0,0031 30
0,75 E7AT 100LA-8 705 75 74 70 0,55 2,6 38 10,2 2,7 29 0,0104 44
11 E7AT 100LB-8 700 70,8 69,3 64,6 0,64 35 3,7 15 22 2,4 0,0104 44
1,5 E7AT 112M-8 710 79,7 79,4 76,6 0,6 45 45 20 2,1 2,9 0,0215 57,5
22 E7AT 1325-8 690 77,6 75 73,6 0,75 54 39 30,4 19 2,1 0,0262 78
3 E7AT 132M-8 690 80 78,6 78,4 0,76 7.1 42 ) 2,1 24 0,0365 84
4 E7AT 160MA-8 715 84,8 84,7 84,6 0,74 9.2 51 53,4 2 2,6 0,0791 137
55 E7AT 160MB-8 75 83,8 83,1 81,7 0,75 12,5 51 73,5 2 2,7 0,1044 149
75 E7AT 160L-8 720 853 85 84,1 0,78 16,2 5 99,5 2 2,6 0,1423 7
n E7AT 180L-8 725 88,6 88,6 87,1 0,77 23 6 145 22 28 0,2371 218
15 E7AT 200L-8 730 89,6 89,6 853 0,74 32,5 59 196 2,1 28 0,4289 309
18,5 E7AT 2255-8 735 90,1 89,6 87,8 0,71 4 74 240 25 3,6 0,6040 375
22 E7AT 225M-8 735 90,6 91 90,6 0,75 46 73 286 2,2 29 0,7297 47
30 E7AT 250M-8 735 91,3 91,3 90,6 0,76 62 6,7 390 2 25 1,2449 520
37 E7AT 2805-8 735 91,8 91,8 91 0,78 74 6,1 481 19 24 1,9663 687
45 E7AT 280M-8 740 92,2 91,8 91,1 0,74 94 6,9 581 22 2,6 2,3594 731
55 E7AT3155-8 745 92,5 91,5 90,5 0,78 109 89 705 2 24 4,5082 996
75 E7AT315M-8 745 93,1 92,8 91,6 0,83 140 9.2 961 2,1 25 5,5602 1150
920 E7AT315LA-8 745 93,4 93,1 91,7 08 173 93 1154 2,1 25 6,7604 1250
110 E7AT 315LXB-8 745 93,7 93,5 92 08 21 93 1410 2,1 2,5 8,2627 1350
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4.3.1E3

2p=2 IE3 3000 min™ 400V/50Hz Ex db eb B3
Motor type n(min’) n100% n75% n50% I, M (Nm) M/M M _/M J (kgm?) m (kg)
037 H5AT 71A-2 2780 73,8 723 68,1 0,74 0,97 41 13 25 28 0,0002675 10
0,55 H5AT 71B-2 2790 77,8 77,5 73,7 0,72 14 4,6 19 3,1 33 0,0003864 il
0,75 H5AT 80A-2 2840 80,7 79 76 0,79 1,69 54 25 29 32 0,0006 14,8
1,1 H5AT 80B-2 2840 82,7 82,7 81,9 038 2,4 58 3,7 29 3.2 0,0008 15,3
15 H5AT 90S-2 2850 84,2 84,1 83,7 0,79 3,25 57 5 2,7 35 0,0014 19
2,2 H5AT 90L-2 2875 85,9 86,6 85,6 038 4,6 6,8 73 3,6 41 0,0027 22,5
3 H5AT 100L-2 2910 87,1 87 86,5 0,81 6,1 8 9,8 39 43 0,0040 30,5
4 H5AT 112M-2 2925 88,1 87,4 874 0,79 8,25 9 13,1 33 4.4 0,0063 39
15 H7AT 90LR-2 2850 84,2 84,1 83,7 0,79 3,25 57 5 2,7 35 0,0014 285
22 H7AT 90L-2 2875 859 86,6 85,6 08 4,6 6,8 73 3,6 41 0,0027 32
3 H7AT 100L-2 2910 87,1 87 86,5 0,81 6,1 8 9,8 39 43 0,0040 4
4 H7AT 112M-2 2925 88,1 87,4 87,4 0,79 8,25 9 13,1 33 4,4 0,0063 53
55 H7AT 1325A-2 2935 89,2 88,7 87,6 0,85 10,4 9,8 17,9 3,6 44 0,0165 88
75 H7AT 1325B-2 2940 90,1 88,8 87,8 0,86 13,9 10,0 244 3,6 44 0,0198 94
n H7AT 160MA-2 2950 91,2 90,8 20 0,89 19,5 10 36 31 49 0,0448 158
15 H7AT 160MB-2 2950 91,9 91,6 90,7 0,89 26,4 9,8 49 33 4,9 0,0535 164
18,5 H7AT 160L-2 2950 92,4 92,1 90,5 09 32 104 60 38 44 0,0622 182
22 H7AT 180M-2 2945 92,7 92 91 0,92 37 85 7 38 41 0,1060 235
30 H7AT 200LA-2 2965 93,3 92,8 92 0,89 52 10,1 97 2,7 29 0,1551 290
37 H7AT 200LB-2 2965 93,7 92,8 92,1 0,89 64 9,6 119 29 31 0,1861 314
45 H7AT 225M-2 2970 94 93,4 92,2 0,88 785 9,6 145 3 3,6 0,2602 385
55 H7AT 250M-2 2975 %3 93,7 93 0,89 94,5 9,9 177 31 32 0,4255 485
75 H7AT 280S-2 2980 94,7 93,9 93,3 0,85 1345 8 240 3 33 0,6105 650
90 H7AT 280M-2 2985 95 %3 93,4 0,85 161 8 288 29 32 0,7326 679
110 H7AT 315S-2 2985 95,2 94,5 93,5 09 185 9.2 352 2,2 2,6 1,4432 1030
132 H7AT 315M-2 2985 95,4 94,7 93,6 0,91 219 8,4 422 19 24 1,7319 1080
160 H7AT 315LA-2 2985 95,6 95,2 9% 0,9 268 15 512 24 2,6 2,0992 1175
200 H7AT 315LXB-2 2985 95,8 954 94,7 0,91 330 9,8 640 2,1 25 2,5191 1350
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2p=4 IE3 1500 min" 400V/50Hz Exdb eb B3
Motor type n(min’) n100% n75% n50% I, M (Nm) M/M M _/M J (kgm?) m (kg)
0,25 H5AT 71A-4 1405 73,5 73,9 73 0,71 0,69 4,2 17 2,4 2,6 0,0006 10,5
0,37 H5AT 71B-4 1400 773 76,0 71,0 0,71 0,97 45 25 25 2,7 0,0007932 11,8
0,55 H5AT 80A-4 1400 80,8 82,9 813 0,75 13 4,7 3,7 23 2,6 0,0013 15,3
0,75 H5AT 80B-4 1410 82,5 83 82 0,75 1,75 50 51 2,6 2,7 0,0016 16,5
11 H5AT 90S-4 1435 84,1 84,5 82,5 0,69 2,7 6,2 73 38 4 0,0036 22,5
11 H7AT 90LR-4 1435 84,1 84,5 82,5 0,69 2,7 6,2 73 38 4 0,0036 31
15 H7AT 90L-4 1435 853 85 83,5 0,72 35 59 10,0 35 38 0,0044 32
2,2 H7AT 100LA-4 1445 86,7 86,3 86 0,76 48 71 14,5 35 38 0,0081 47
3 H7AT 100LB-4 1460 87,7 87,6 87 0,79 6,2 71 19,6 24 32 0,0081 49
4 H7AT 112M-4 1455 88,6 88 87,5 0,78 83 78 26,3 39 4 0,0165 61
55 H7AT 1325-4 1460 89,6 88,8 88 0,79 1.2 93 36 4 49 0,0350 96
75 H7AT 132MX-4 1460 90,4 90,2 89,1 0,82 14,6 8,7 49 38 45 0,0423 112
1 H7AT 160M-4 1470 91,4 90,8 89,8 0,82 21 8,9 75 38 38 0,0879 168
15 H7AT 160L-4 1470 92,1 91 89 0,79 29,7 8 97,4 38 42 0,1032 179
18,5 H7AT 180M-4 1470 92,6 92 91,5 0,83 34,7 8,4 120 3,7 3,7 0,1703 230
22 H7AT 180L-4 1470 923 92,5 91,8 0,83 4 9,4 143 39 39 0,1893 240
30 H7AT 200L-4 1475 93,6 93,6 92,6 0,86 53,5 9,9 194 38 38 0,2916 318
37 H7AT 2255-4 1480 93,9 93,8 92,6 0,84 67,5 9,4 239 35 35 0,4623 395
45 H7AT 225M-4 1480 94,2 93,8 93,3 0,86 80 88 290 3,7 3,7 0,5420 40
55 H7AT 250M-4 1480 94,6 9% 93,6 0,88 95 9,8 355 39 42 0,8415 550
75 H7AT 2805-4 1485 95 94,3 93,8 0,85 134 89 482 3,1 3,1 1,4240 720
920 H7AT 280M-4 1485 95,2 94,5 94 0,83 164 9,6 579 33 33 1,5822 755
10 H7AT 3155-4 1485 95,4 94,9 94,1 0,84 198 6,8 707 2 24 2,5874 1100
132 H7AT 315M-4 1485 95,6 95,0 94,5 0,85 234 6,8 849 19 23 3,0578 170
160 H7AT 315LA-4 1490 95,8 954 94,9 0,83 290 72 1026 2 23 3,6851 1260
200 H7AT 315LXB-4 1490 96 95,5 95 0,81 370 7 1282 2 23 4,4387 1350
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2p=6 IE3 1000 min" 400V/50Hz Exdb eb B3
Motor type n(min?) n100% n75% n50% /1. M (Nm) Mk/M M /M J (kgm?)
0,18 H5AT 71A-6 915 63,9 63,3 55,0 0,67 0,6 3,2 19 2 2,2 0,00099 10,4
0,25 H5AT 71B-6 920 68,6 66,2 59,2 0,61 0,86 33 2,6 22 25 0,00117 11,5
0,37 H5AT 80A-6 930 73,5 73,6 69,9 0,72 1 39 38 2 2,2 0,0022 15
0,55 H5AT 80B-6 925 77,2 75,5 70,2 0,67 1,53 4,1 57 23 2,5 0,02435 17
0,75 H5AT 905-6 930 78,9 77,1 75,5 0,65 2,1 4,1 7,7 2,2 2,7 0,0028 20,5
15 H5AT 100L-6 950 82,5 82 81 0,62 42 55 15,1 32 36 0,0130 32
0,75 H7AT 90LR-6 930 789 77,1 75,5 0,65 21 41 1,7 2,2 2,7 0,0028 29,0
11 H7AT 90L-6 940 81 81,3 81 0,63 31 4,7 11,2 29 33 0,0044 335
1,5 H7AT 100L-6 950 82,5 82 81 0,62 42 55 15,1 32 3,6 0,0130 46
2,2 H7AT 112M-6 960 84,3 83 81,2 0,67 5,6 6,3 21,9 3,2 35 0,0215 58
3 H7AT 1325-6 965 85,6 85,5 84 0,67 75 56 30 28 3,1 0,0315 82
4 H7AT 132MA-6 960 86,8 87 86,5 0,76 8,7 59 40 24 2,7 0,0453 91,5
55 H7AT 132MXB-6 970 88 87,5 86 0,75 12 14 54 24 38 0,0516 97
75 H7AT 160M-6 975 89,1 89,0 87,5 0,75 16 838 73,5 35 4.4 0,1262 167
n H7AT 160L-6 975 90,3 90,0 89 0,75 23,4 84 107,7 33 4.4 0,1514 180
15 H7AT 180L-6 980 91,2 91,1 90,9 0,79 30 8,7 146,2 28 4,2 0,2386 241
18,5 H7AT 200LA-6 980 91,7 91,7 91,0 0,79 36,5 7,7 180 24 34 0,3615 285
22 H7AT 200LB-6 980 92,2 92,2 92,0 0,78 44 8,1 214 2,6 38 0,4096 300
30 H7AT 225M-6 980 92,9 93 92 0,78 59,5 74 292 3 3 0,7262 415//390
37 H7AT 250M-6 985 93,3 93,2 92,5 0,76 75 7.9 359 34 34 1,0004 504
45 H7AT 2805-6 985 93,7 92,8 92,2 0,75 92,4 6,5 436 3 25 1,4679 660
55 H7AT 280M-6 990 941 93,2 92,5 0,74 114 6,6 531 35 2,7 1,7610 710
75 H7AT 3155-6 990 94,6 94,2 93,6 0,82 139 7,6 723 2,6 2,6 4,4698 960
90 H7AT 315M-6 990 94,9 94,4 93,8 0,83 165 7,0 868 24 24 55127 1110
110 H7AT 315LA-6 995 95,1 94,6 94 0,79 21 73 1056 2,5 2,5 6,7047 1235
132 H7AT 315LXB-6 995 95,4 94,6 94 0,79 252 7,2 1267 2,2 2,2 8,1946 1350
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2p=8 IE3 750 min? 400V/50Hz Exdb eb B3

Motor type n(min?) n100% n75% n50% ki, M (Nm) Mk/M M_/M J (kgm?) m (kg)
0,09 H5AT 71A-8 665 40,6 36 30 0,64 0,5 2 13 14 1,7 0,0007 10,1
0,12 H5AT 71B-8 665 50,7 45 39 0,56 0,6 2,2 1,7 1,7 19 0,0010 10,9
0,18 H5AT 80A-8 690 58,7 55,3 47,7 0,63 0,7 3 25 2 23 0,0017609 14
0,25 H5AT 80B-8 680 64,1 62,9 56,8 0,66 0,85 29 35 1,8 2 0,0022411 15,1
0,37 H5AT 90S-8 690 69,3 69,2 58,2 0,59 13 3,2 51 2,1 24 0,002844 20,5
0,75 H5AT 100LA-8 705 75 74 70 0,55 2,6 38 10,2 2,7 29 0,0104 31,5
11 H5AT 112MR-8 710 77,7 78 76 0,58 35 45 14,8 2,7 31 0,0189 39,5
0,37 H7AT 90LR-8 690 69,3 69,2 58,2 0,59 13 32 51 2,1 24 0,002844 29
0,55 H7AT 90L-8 700 73 70,2 64,4 0,55 1,97 3,6 75 2,5 29 0,003792 31,5
0,75 H7AT 100LA-8 705 75 74 70 0,55 2,6 38 10,2 2,7 29 0,0104 44
11 H7AT 112MR-8 710 77,7 78 76 0,58 35 45 14,8 2,7 31 0,0189 55
15 H7AT 112M-8 710 79,7 79,4 76,6 0,6 4,5 45 20 2,1 29 0,0215 57,5
2,2 H7AT 1325-8 710 81,9 81 78,8 0,7 55 49 29,6 25 2,6 0,0365 87
3 H7AT 132M-8 710 83,5 83 80,6 0,66 78 51 40,4 28 3,2 0,0394 92
4 H7AT 160MA-8 715 84,8 84,7 84,6 0,74 9,2 51 53,4 2 2,6 0,0791 137
55 H7AT 160MB-8 725 86,2 86 83,9 0,67 13,7 58 724 2,5 34 0,1044 149
75 H7AT 160L-8 725 873 873 86 0,72 17,2 59 9 23 29 0,1423 17
1 H7AT 180L-8 725 88,6 88,6 87,1 0,77 23 6 145 2,2 28 0,2371 218
15 H7AT 200L-8 730 89,6 89,6 853 0,74 325 59 196 2,1 28 0,4289 309
18,5 H7AT 2255-8 735 90,1 89,6 87,8 0,71 4 74 240 25 3,6 0,6040 375
22 H7AT 225M-8 735 90,6 91 90,6 0,75 46 73 286 2,2 29 0,7297 427
30 H7AT 250M-8 735 91,3 91,3 90,6 0,76 62 6,7 390 2 25 1,2449 520
37 H7AT 280S-8 735 91,8 91,8 91 0,78 74 6,1 481 1,9 24 1,9663 687
45 H7AT 280M-8 740 92,2 91,8 91,1 0,74 94 6,9 581 2,2 2,6 2,359%4 731
55 H7AT 315S-8 745 92,5 91,5 90,5 0,78 109 89 705 2 24 4,5082 996
75 H7AT 315M-8 745 93,1 92,8 91,6 0,83 140 9,2 961 2,1 25 5,5602 1150
90 H7AT 315LA-8 745 93,4 93,1 91,7 0,8 173 93 1154 2,1 25 6,7604 1250
110 H7AT 315LXB-8 745 93,7 93,5 92 08 211 93 1410 2,1 25 8,2627 1350
Bec gBuratens ykasaH ana Aurateneil B CraHfapTHOM All of the above quoted motor weight is regarding motorsin | Die oben genannte Motormassen beziehen sich auf Motoren in
nucnonHennn ¢ 3awutoii Ex db eb, MoHTax B3. standard Ex db eb design, B3 mounting. Standard Ex db eb Ausfiihrung, mit FiilSen, B3.
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G)opmyna pacyeTa HOMUHAJIbHOTO KPyTALLero MoOMeHTa

Equation for rated torque calculation:

Die Gleichung fiir Nenndrehmoment -Berechnung:

oy P79350
n

M - HoMMHanbHbIA KPyTALLWMIE MOMEHT (HM)

P - mowHocTb (KBT)

N - YacToTa BpaLLeHua auratend (06./MuH.)

Ik/In - cooTHoLUEHWe TOKOB Npy MycKe (COOTHOLLEHIE MeXAY
TOKOM 3aTOPMOXKEHHOr0 POTOPa 1 TOKOM MOJTHOI Harpy3ku)
Mk/Mn - cooTHOLLEHWe KpyTALLMX MOMEHTOB NpU Nycke
(cooTHOLLIEHVE MeX Ay KPYTALLUM MOMEHTOM 3aTOPMOXeH-
HOro POTOPa U KPYTALLMM MOMEHTOM MOAHOI HArpy3ku)
Mmax/Mn - oTHoLUeHKe NpeAenbHOro KpYTALLEro MOMeHTa
K MOMEHTY MOJHOM Harpy3Ku

lpumeyaHue: apyrue faHHble ANA HANPAXEHNA U YacToTbl
440 B, 60 Iy MoXHo B3ATb 13 Tabnuy, Ans 400 B, 50 .
MpumeyaHue: BapuaHTbl UCMONHEHUA C APYTUM KONMYe-
CTBOM MOMNHOCOB ANA OAHOCKOPOCTHBIX (2p = 10,12,16,

W T.A.) ¥ Cperynupyemoit ckopocTblo ABurateneii (4/2, 8/4,
6/4,8/6,6/2,12/6, 8/4/2, 6/4/2, 8/6/4, n 1.4.) v pBUraTenn
MOBbILUEHHOI MOLLHOCTI B COOTBETCTBYIOLLNX TUNOPa3Me-
pax M3roTaBAMBatOTCA MO CMeLManbHOMY 3aKa3y.
[JlBuratenu 2p = 2, 2p = 4, 2p = 6 1 2p = 8 npon3BOAATCA
B CTaHAapTHOi Bepcum ¢ knaccom KIMJ IE1 B cooTBeTCTBUMN

¢ aupekTtiBoii EU/CEMEP. Ha npeabiayLuymx crpaHuLiax
npyBe/eHbl 0CHOBHblE TEXHUYECKIe AaHHbIE JNeKTPOABHTa-
Teneil B CTaHAAPTHOM UcnonHerun ¢ knaccamm KM [E2

1 IE3 cornacHo IEC/EN 60034-30.

M — rated torque (Nm), P— power (kW), n — motor revolving
speed (rpm)

Ik/In - ratio of currents at starting (ratio between locked rotor
current and full load current)

Mk/Mn - ratio of torques at starting (ratio between locked
rotor torque and full load torque)

Mmax/Mn - ratio between breakdown torque and full load
torque

Remark: Other data for 440V, 60 Hz can be taken from tables
for 400V, 50 Hz

Note: Other number of poles for one (2p=10,12,16,,,) and
multi-speed motors (4/2, 8/4, 6/4, 8/6, 6/2, 12/6, 8/4/2,
6/4/2, 8/6/4, ,,) and motors with increased power in belong-
ing frame sizes are manufactured on special request.

Motors 2p=2, 2p=4, 2p=6 and 2p=8 are produced in
standard version in efficiency class IET according to EU/CEMEP
directive, In previous pages are given Main technical data for
standard motors Efficiency class IE2 and IE3 acc, to IEC/EN
60034-30.

M — Nennmoment (Nm), P— Nennleistung (kW), n — Drehzahl
(U/min)

Ik/In - Startverhdiltnis der Strome (Verhdltnis des Anlaufs- und
Nennstroms beim Nennmoment)

Mk/Mn - Startverhdiltnis der Momente (Verhdiltnis des
Anlaufs- und Nennmoments)

Mmax/Mn - Verhdltnis des Kipp- und Nennmoments
Anmerkung: Andere Daten fiir 440V,60Hz bitte aus der Tabelle
fiir 400V, 50Hz entnehmen.

Andere Polzahlen fiir eintourige (2p=10,12,16) und mehr-
tourige Motoren (4/2, 8/4, 6/4, 8/6, 6/2, 12/6, 8/4/2, 6/4/2,
8/6/4) und Motoren mit erhdhter Leistung in zugehdrigen
Baugrden werden auf spezielle Anfrage hergestellt.

Motoren 2p=2, 2p=4, 2p=6 and 2p=8 sind in Standard
Ausfiihrung in der IET Effizienzklasse gemdl3 EU/CEMEP Richt-
linien gemacht. Auf vorherigen Seiten sind die wichtigsten
technischen Daten fiir Standardmotoren der Effizienzklasse IE2
und IE3 nach IEC/ EN 60034-30 gegeben.

4.4.3neKTpopBUraTeny TeMnepaTypHoro knacca 5

Ur06b1 B3pbIBO3ALLMLLIEHHDI INEKTPOABUTATENb
C0OTBETCTBOBAJI TeMnepaTypHomy knaccy T5, obLas
BHeLUHAA TeMnepaTypa ABUraTenda He A0MKHa NpeBbILLaTh
100° C. Burateny 6onee BbiCOKOro TemnepaTypHoro knacca
paccunTaHbl Ha TeMnepartypy okpyxaloleil cpepbl 40° C.

B cootBetcTBMM € IEC 60034-30 B NpoLecce co3paHna
anektpoasuratena ¢ Bbicokum KIJ cragutea 3agava
AOCTUYb HU3KOI TeMNepaTypbl ABUraTeNs, uto ABNAETCA
KOCBEHHBIM CIeAICTBIEM CHUMKEHWA NOTEPb U, COOTBET-
CTBeHHO, noBbilweHuna KIJ.

Takum 06pazom, asuraten <KONCAR-MES» ¢ Bbicokum
KA - 570 anekTpoaBurateny, COOTBETCTBYHLL e
TemnepatypHomy knaccy T5. Bce agurarenn npoxopat
WCMIbITAHUA HA HALLeI UCNbITATeIbHOMN YCTAHOBKE,

a pe3ynbratbl NPOBePAIOTCA CePTUPUKALMOHHBIM
obwwectsom CESI (tanua). bnarogapa ucnonb3oBaxuto
BbICOKOKAYeCTBEHHbIX MATepUANoB Npy NPOM3BOACTBE
HaLwX ABUraTenei, He TpebyeTca CHUMKeHe MOLLHOCTI N0
|EC. Mbl rapaHTMpyem 3adBNeHHYI0 MOLYHOCTb N0 KaTanory
B TemneparypHom knacce T5.

[lBuratenu, paccuuTaHHble Ha TemnepatypHbIi knacc T6,
AOCTYNHbI M0 3aMpocy.

4.4. Motors in T5 temperature class

In order for an Ex motor to satisfy T5 temperature class, total
external motor temperature must not exceed 100°C. Motors of
higher temperature class are designed for ambient tempera-
ture of 40°C. As a part of a high efficiency motor development
according to IEC 60034-30 a low motor temperature is gained
as in indirect consequence of losses reduction, respectively
efficiency increase.

Thus, KONCAR MES motors for high efficiency are also motors
which fulfill T5 temperature class. All motors are tested

in our test station while the results are being verified at a
certification society CESI from Italy. Due to the use of high
quality materials there is no need for IEC power reduction for
our motors. We can offer full catalogue powers in temperature
class T5.

Motors designed for temperature class T6 are available on
request.

4.4. Motoren in der Temperaturklasse T5

Um die Temperaturklasse T5 zu befriedigen darf die gesamte
externe Motortemperatur 100°C nicht iiberschreiten. Mo-
toren héherer Temperaturklasse sind fiir eine Umgebungs-
temperatur von 40°C ausgelegt. Im Zusammenhang mit der
Entwicklung von Motoren mit hohem Wirkungsgrad gemdl3
IEC 60034-30 als indirekte Folge der Verringerung der Verluste
und der Wirkungsgrad Erhdhung, ist eine niedrigere Tempera-
tur des Motors erhalten. So sind die Motoren der Produktion
Koncar-MES fiir erhdhten Wirkungsgrad gleichzeitig motoren
fiir die Temperaturklasse T5. Alle Motoren werden in unserer
Priifstation gepriift und die Ergebnisse werden in der Zer-
tifizierungsgesellschaft CESI aus Italien iiberpriift. Durch die
Verwendung von hochwertigen Materialien ist die Reduktion
der IEC Leistung nicht notwendig, sondern kdnnen wir eine
volle Katalog Leistung in der Temperaturklasse T5 bieten.

Auf Anfrage sind auch Motoren in der Temperaturklasse T6
verfiigbar.
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4.4. MpoeKTHble YepTexu

4.4. Dimension drawing

4.4. Masszeichnungen
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IM B3, IM B5, IMB14 IMB3
D Dz E F | GA KnemmHas kopobka |KnemmHas kopobka
Tun AC / / / / / L | cTunom 3awmtel “e” |cTunom 3awutbl “d”| LE LF LG 0 A | AA | AB B B1 BB | C H HA | K
DA | DY | FA | FA| GC HD | LB | AE | HD | LB | AE
5AT71 | 139 | 14j6 | M5 | 30 | 5 16 | 249 | 167 | 22 | 135 | 181 | 24 | 132 | 285 | 269 | 210 é 2| 112 | 33 | 140 | 90 - 110 |45 | 7N 8 | 7
SAT80 | 156 | 19j6 | M6 | 40 | 6 | 21,5 | 281 | 181 | 32 | 135 | 195 | 34 | 132 | 315 | 302 | 239 | & ',:Er 125 | 37 1160 | 100 | - 125 150 | 80 | 10 | 9
5AT90 | 176 | 24j6 | M8 | 50 | 8 | 27 [ 329 | 187 | 29 | 135 | 201 | 30 | 132 | 385 | 362 | 286 E g 140 | 42 | 180 | 100 | 125 | 150 | 56 | 90 | 12 | 9
SAT100 | 194 | 28j6 | M10 | 60 | 8 | 31 | 373 | 187 | 39 | 135 | 201 | 40 | 132 | 440 | 406 | 325 | = %‘ 160 | 47 | 200 | 140 | - 175 1 63 1 100 | 14 | 13
5AT112 | 218 | 28j6 | M10 | 60 | 8 | 31 | 400 | 198 | 44 | 135 | 212 | 45 | 132 | 465 | 428 | 339 S=[190 | 48 | 220 ] 140 | - 175170 | 112 115 |13
IM B3, IM B5, IMB14 IMB3
T D | DZ | E F | GA KnemmHas kopobka | KnemmHas kopobka
AC / / / / / L CTNOM 3amTbl “e” | cTunom 3aumtel “d” | LE | LF | LG A | AA | AB B B1 | BB C H HA | K
AsraTen DA | OV | EA | FA | GC HD | 1B | AE | HD| LB | A
7AT 90 176 | 24j6 | M8 | 50 8 27 | 366 | 183 | 28 135 1200 | 29 132 14211398 1322 | 140 | 35 | 180 | 125 | - | 155 | 5 | 90 | 12 | 10
7AT 100 194 | 28j6 | M10 | 60 8 31 1439 1193 ] 29 135 |1 210 | 30 132 | 504 | 471 | 389 | 160 | 40 | 200 | 140 | - | 175 | 63 | 100 | 13 | 12
7AT112 218 | 28j6 | M10 | 60 8 31 | 446 | 203 | 27 135 | 220 | 28 132 | 511 | 478 | 389 | 190 | 40 | 220 | 140 | - | 175 70 | 112 | 15 | 12
JAT132S&M | 257 | 38k6 | M12 | 80 | 10 | 41 | 512 | 246 | 39 170 | 25 | 41 165 | 600 | 548 | 434 | 216 | 50 | 260 | 140 | 178 | 218 | 89 | 132 | 18 | 13
JAT132MX | 257 | 38k6 | M12 | 80 | 10 | 41 | 562 | 246 | 39 170 | 25 | 41 165 | 650 | 598 | 484 | 216 | 50 | 260 | 140 | 178 | 218 | 89 | 132 | 18 | 13
7JAT160M &L | 308 | 42k6 | M16 | 110 | 12 | 45 | 662 | 299 | 48 208 | 303 | 52 200 | 775 | 703 | 580 | 254 | 62 | 320 | 210 | 254 | 304 | 108 | 160 | 25 | 15
7AT180M &L | 348 | 48k6 | M16 | 110 | 14 | 51,5 705 | 317 | 62 208 | 321 | 66 200 | 820 | 744 | 630 | 279 | 65 | 350 | 241 | 279 | 334 | 121 | 180 | 28 | 15
7AT 200 391 |55m6| M20 | 110 | 16 | 59 | 800 | 341 | 63 | 250 | 342 | 60 | 255 | 910 | 874 | 675 | 318 | 75 | 398 | 305 | - | 360 | 133 [ 200 | 30 | 19
MTA:?ZSS& 425 |55m6| M20 | 110 | 16 | 59 | 845 | 359 | 65 250 | 360 | 62 255 | 955 | 935 | 718 | 356 | 82 | 436 | 286 | 311 | 370 | 149 | 225 | 30 | 19
7ALZ?65 S:‘ . 425 |60m6| M20 | 140 | 18 | 64 | 875 | 359 | 65 250 | 360 | 62 255 11015 965 | 748 | 356 | 82 | 436 | 286 | 311 | 370 | 149 | 225 | 30 | 19
7AT250M-2 | 471 [60m6| M20 | 140 | 18 | 64 | 920 | 384 | 64 280 | 397 | 62 285 1060 1025| 780 | 406 | 100 | 500 | 349 | - | 415 | 168 | 250 | 35 | 24
(Lils 265 Ozﬂ -4 471 |65m6| M20 | 140 | 18 | 69 | 920 | 384 | 64 280 | 397 | 62 285 | 1060 | 1025| 780 | 406 | 100 | 500 | 349 | - | 415 | 168 | 250 | 35 | 24
7AT 2805 &
M-2 533 [65m6| M20 | 140 | 18 | 69 | 1043 | 434 | 82 280 | 447 | 80 285 | 1185|1165 | 896 | 457 | 112 | 555 | 368 | 419 | 533 | 190 | 280 | 40 | 24
7AT428_25_:' M- 533 |75m6| M20 | 140 | 20 | 80 | 1043 | 434 | 82 | 280 | 447 | 80 | 285 |1185|1165| 896 | 457 | 112 | 555 | 368 | 419 | 533 | 190 | 280 | 40 | 24
7AT 3155 &
M-2 611 |65m6| M20 | 140 | 18 | 69 | 1270 | 495 | 72 |340x365| 511 | 72 |340x365| 1415|1393 | 1110 | 508 | 120 | 628 | 406 | 457 | 586 | 216 | 315 | 45 | 28
7AT315S&M-
4 -6-8 611 |80m6| M20 | 170 | 22 | 85 | 1300 | 495 | 72 |340x365| 511 | 72 |340x365| 1475 | 1423 | 1140 | 508 | 120 | 628 | 406 | 457 | 586 | 216 | 315 | 45 | 28
7AT315L-2 | 611 |65m6| M20 | 140 | 18 | 69 | 1270 | 495 | 72 |340x365| 511 | 72 [340x365| 1415|1393 | 1110 | 508 | 120 | 628 | 508 | 457 | 586 | 216 | 315 | 45 | 28
7AT_:1_58L- 4 611 |80m6| M20 | 170 | 22 | 85 | 1300 | 495 | 72 |340x365| 511 | 72 |340x365| 1475|1423 | 1140 | 508 | 120 | 628 | 508 | 457 | 586 | 216 | 315 | 45 | 28
JAT315LX-2 | 611 |65m6| M20 | 140 | 18 | 69 | 1350 | 495 | 72 |340x365| 511 | 72 |340x365] 1495 | 1473 | 1190 | 508 | 120 | 628 | 508 | 457 | 586 | 216 | 315 | 45 | 28
LU 361 StI;.X 4 611 [80m6| M20 | 170 | 22 | 85 | 1380 | 495 | 72 |340x365| 511 | 72 |340x365| 1555|1503 | 1220 | 508 | 120 | 628 | 508 | 457 | 586 | 216 | 315 | 45 | 28
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IM B5 IMB14 IEC71-200 IEC 225 - 280
LB LB
LA~ LA
L T
(m] o
oz = —1-—1— =z —Z pe— = =
E E
IM B5 IM B14 — manbliit pasmep IM B14 - 6onbLuoii pasmep
Tun LA M N P S T LA M N P S T LA M N P S T
5AT71 10 130 110j6 160 9 3 i 85 70j6 105 M6 3 1 15 956 140 M8 3
5AT 80 10 165 130j6 200 1 35 13 100 80j6 120 M6 3 13 130 110j6 160 M8 35
5AT 90 10 165 130j6 200 1 35 13 115 956 140 M8 35 13 130 1106 160 M8 35
5AT100 | 15 215 180j6 250 15 4 15 130 110j6 160 M8 35 15 165 130j6 200 M10 35
5AT112 | 15 215 1806 250 15 4 15 130 1106 160 M8 35 15 165 130j6 200 M10 35
IM B5 IM B14 — manbiii pa3mep IM B14 - 6onbLuoil pa3mep
Tunanektpopsuratensa| LA M N P S T LA M N P S T LA M N P S T
7AT 90 10 165 1306 | 200 n 35 13 15 95j6 140 M8 35 13 130 | 110j6 160 M8 35
7AT 100 15 215 180j6 | 250 15 4 15 130 | 110j6 | 160 M8 35 15 165 130i6 | 200 M10 35
7AT 112 15 215 180j6 | 250 15 4 15 130 | 110j6 | 160 M8 35 15 165 130i6 | 200 M10 35
7AT132S &M 18 265 | 230i6 | 300 14 4 16 215 180j6 | 250 M12 4
7AT 132MX 18 265 | 230i6 | 300 14 4 16 215 180j6 | 250 M12 4
7AT 160M & L 20 300 | 250i6 | 350 18 5
7AT 180M & L 20 300 | 250i6 | 350 18 5
7AT 200 20 350 | 300j6 | 400 19 5
7AT 2255 &M -2 22 400 | 3506 | 450 19 5
TN22558&M-4, | ) | 4o | 3506 | 450 | 19 | s
-6,-8
7AT 250M -2 22 500 | 450i6 | 550 19 5
7AT 250M - 4, -6,-8 22 500 | 450j6 | 550 19 5
7AT 280S &M -2 22 500 | 450j6 | 550 19 5
TAT2805&M-4, | ) | so0 | astjs | s50 | 19 5
-6,-8
7AT3155 &M -2 25 600 | 5506 | 660 24 6
TAT315S&M-4, 25 600 | 5506 | 660 24 6
-6,-8
7AT 315L-2 25 600 | 5506 | 660 24 6
7AT 3151-4,-6,-8 25 600 | 5506 | 660 24 6
7AT 315LX-2 25 600 | 550i6 | 660 24 6
7AT 315LX- 4, -6,-8 25 600 | 5506 | 660 24 6
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5.3AMACHbBIE AETAJIA

Komnarna «KONCAR-MES» npeanaraet BO3MOXHOCTb
npuobpeTeHua Beex AeTanei aneKTpoaBuratens
C06CTBEHHOTO NPOM3BOACTBA, @ ANA U3LENWH, NPON3BEEH-
HbIX B COTPYAHUYECTBE, KOMNaHWA NpeoCTaBnAeT
0bcnyxMBaHue U PeMOHT B KpaTuaiiLume cpoku. B 1o xe
BpEMA Mbl MOXKEM FapaHTUPOBATb NOCTABKY BCeX
HeobXoAMMbIX MaTepuanoB (NpoBoga, U3onALKa, kabenu,
Tepmo3aLLuTa i p.) AnA OTAEN0B 06CNyXUBAHMA.
Co0TBETCTBYHLLMI BbINPAMUTENH NOCTABNALTCA BMECTE

C TOPMO30M, B 3aBICMMOCTY OT UCTOYHMKA NUTaHUA
NeKTpoABUraTeNa.

5. SPARE PARTS

KONCAR-MES offers possibility of purchasing of all motor parts
for own production program and for products produced in
co-operation KONCAR assures services and repairment in the
shortest time possible. At the same time, we can assure sup-
plying possibility of all necessary materials (wires, insulation,
cables, thermal protection etc.) for maintenance departments.
Adequate rectifier is supplied together with brake, depending
on motor power supply.

5. ERSATZTEILE

KONCAR-MES bietet fiir die Produkte aus eigenem Herstel-
lungsprogramm die Bestellungsmaglichkeit aller Teile, die

in die Produkte eingebaut werden, und fiir die Produkte aus
der Kooperation werden Service und Reparatur in kiirzester
Frist angeboten. Gleichzeiti besteht die Maglichkeit fiir den
Service die notwendige Einbaumateriale zu bestellen (Draht,
Isolierungen, Kabel, thermischer Schutz und d.). Nach entspre-
chender Installation liefert man zusammen mit der Bremse
den Briickengleichrichter oder Einweggleichrichter in von der
Motorbaugrésse abhdngiger Konstruktionsausfiihrung.

70




Nen/n Onucanue Position
1 06moTKa cTaTopa Wound stator Stator bewickelt
2 Potop (c6anaHc1poBaHHbIil NOMYLLINOHKOIA) Rotor (half-key balanced) Rotorwelle (halbkeilausgewuchtet)
3 Llut nepeaxero nogwwnHyka - B3, B5, B14 DE bearing shield - B3, B, B14 A-seitiger Lagerschild - B3, B5, B14
4 LT nowmMnHuKa ¢ HeNPUBOAHO! CTOPOHbI NDE bearing shield B-seitiger Lagerschild
5 Bentunatop Fan Liifterrad
6 Kpblwwka BeHTUnATOpa Fan cover Liifterhaube
7 KnemmHas Konoaika / npoxoaHoii U30nATop / CoeAnHUTENb Terminal block / bushing insulator / connector Klemmenbrett / Durchfiihrungsisolator / Leistungsstecker
8.2 KonbieBoe ynnotHeHue 0-seal 0-ring
9 KnemmHas kopobka Terminal box Klemmenkasten
10 YNnoTHeHMe KpbILUKM KNeMMHOI KOpo6Ki Terminal box lid seal Klemmenkastendeckeldichtung
N YnnoTHeHve KpbILUKK KNeMMHOI KOPOOKM / KpbilLika Terminal box lid / lid Klemmenkastendeckel / Deckel
12 Kpbiwka Lid Deckel
13 KabenbHblit BBOA Cable gland Kabelverschraubung
13.1 KabenbHblit pa3bem / KabenbHbiii BBOA Cable connector / cable gland Kabeladapter / Kabelverschraubung
14 Pazbem Plug Stopfen
15 [ToAwwmnHmK cropoHbl npuBoaa DE bearing A-seitiger Lager
15.1 [ToAWMNHK C HeNPUBOAHOI CTOPOHbI NDE bearing NA-seitiger Lager
16 Ynpyras waiiba ¢ npeaBapuTenbHbIM HarpyKeHuem Resilient preloading washer Federscheibe
17 [pyXuHHoe KonbLo Circlip Sprengring
17.1 MpyXuMHHOe KobLo Circlip Sprengring
18 LinoHka Bana Shaft key Passfeder
18.1 LlinoHka Bana c HeNpUBOAHON CTOPOHbI Shaft key on NDE Passfeder an NA-seite
19 YNnoTHeHVe Bana CTOPOHbI NpUBOAA DE shaft seal A-seitiger Wellendichtring
19.1 YnnoTHeHwe Bana C HeNpUBOAHON CTOPOHbI NDE shaft seal NA-seitiger Wellendichtring
20 MpaBasd nana Right foot Rechter Gehduseful3
21 JleBas nana Left foot Linker Gehduseful3
22 KonbLio And 3axBata npu nogbeme Lifting ring Hebedse
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